UNIVERSITATEA "STEFAN CEL MARE” SUCEAVA
Facultatea de Inginerie Mecanic3, Autovehicule si Robotica

" PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatiméant: cu frecventd

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

Cerinte pentru obtinerea diplomei

240 credite din discipline obligatorii si optionale, conform planului de invatamant
10 credite la examenul de diploma
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Jniversitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava

‘Facultatea de inginerie Mecanicé, Autovehicule si Robotica

' PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventd
Durata studiiior: 4 ani

Valabil incepand cu anui universitar: 2021-2022, anul I de studii

ANUL |

. Sem. 1 Sem. 2
bl Discipline obligatorii Cod disciplin o v
s USV.FIIM.RB CISILIPI PV edie Cls|LiP]! V1 credite
1 $Analiza matematicd DF 01 01 212 66§ E 5
2 §Algebra liniard, geometrie analitica si diferentiald DF 0102 21 2 66 | E 5
3 iSiiinta si ingineria materialelor DD 0103 2 1 30 E 3
4 {Informatica aplicatd DF 01 04 2 2 41 E 4
§ iChimie DF 01 05 2 1 30 C 3
8 1Grafica asistat de calculator (1) DF 01 06 2 2 411 C 4
7 {Economie generala DC 01 07 2 1e E 2
8 §Educatie fizica gi sport (1) DCo108 1 331 C 2
9 jLimbi modeme (1) DC 0109 1 3] C 2
10 [Mecanica DD 02 10 2122 63| E 8
11 §Bazele roboticii (1) DD 02 11 2 2 41 E 4
12 §Fizica DF 02 12 2 2 411 E 4
13 IMetode numerice DF 02 13 2 2 86| E 5
14 EComunicare DC 02 14 2 19 C 2
15 1Grafica asistatd de calculator (2) DF 02 15 2 2 86 C 8
16 $Educatie fizica si sport (2) DC 02 16 1 33 C 2
17 gLimbi modeme {2) DC 0217 1 33 C 2
Total ore obligatorii pe saptamana Mo Ls asa| OB | g0 12l 4 110} laspl 4E | 39
26 AC 26 4C
4 a a &
RECAPITULATIE 416 [ 61 [a50 5E| 30 p121 2 1101 Jaeo| € | 50
: 26 4C 26 4C
Ny Sem. 1 Sem. 2
o isciplin i Cod disciplina
ot Discipline facuitative d disciplind clstolpl v w _Nr.‘ clstolelr W Nr.
credite credite
. . s DPPD NIV1 p
18 iPsxhoIogla educatie DF 01 18 272 66 . 5
. USV.FIM RB
19 gElementa de matematica OF 01 15 212 41 C 4
. USV.FIM.RB
20 iElemente de fizica OF 01 20 242 41 C 4
. DPPD Niv1
21 iPedagogne | DF 02 21 21 2 €8 E 5
o USV.FIM.RB
22 !Procesarea datelor 05 02 22 2 1 55 c 4
Total ore faculiative pe sdptdmana 812 148 b 13 g2 )] 121 1= g
12 2C 7 1iC

Noté:
1* - numarul de cre necesar pregatirii indiy

\* - forma de verificare
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
" Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Reoboticd

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA

Ferma de invaidmant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

ANULI

I Sem. 3 Sem. 4
Nr. Discipline obligatorii Cod discipling Nr i Nr.
ort usviEmrasf C{ ST P " I Vilaeae] © | S|Pl ™ [V | credte
1 rMatematici speciale DF 03 01 2|2 41 E 4
2 §Rezisten1a materialelor (1) DD 03 02 212 41 E 4
3 iMecanisme si organe de masini (1) DD 03 03 21211 77 E [s)
4 {Tolerante si control dimensional DD 03 04 2 1 55 E 4
5 iElectrotehnica DD 03 05 2 1 55 E 4
6 iProgramarea calculatoarelor si limbaje de programare DF 03 06 2 2D 41 C 4
7 ELimbi moderne {3} DC 03 07 2 19 C 2
8 [Educatie fizica si sport (3} DC 03 08 1 C 2
9 Mecanisme si organe de miasini (1) (P) DD 04 09 2] 19 P 2
10 gRezistenta materialelor (2) DD 04 10 2 2 2 38 E 5
11 ITermotehnica DD 04 11 2 2 2 38 E 5
12 ghMecanica fluidelor DD 0412 2 1 2 52 E 5
13 iElectronica digitald DD 04 05 2 1 55 E 4
14 §Electronicd DD 04 14 2 1 30 C 3
15 §Educatie fizica si sport (4) DC 04 15 1 C 2
16 $Practica de domeniu - 90 ore DD 04 18 C 4
121 914 5 329} BE 10 6 | 8]2]232| 4E
Total ore obligatorii pe s&ptdamana 3C 30 3C 30
26 26 1P
1291 5 | 32¢ | SE 10 | 6 | 8]2]232] 48
RECAPITULATIE 3C 30 3C 30
A 26 28
1P
NE Sem. 3 Sem. 4
] T . i
g Discipline facultative Cod discipling clslitel # v N, c slilel ¥ 1w Nr.
credite credite
. DPPD NIVT
17 jPedagogie ! OF 0303 212 66 5
o USV.FIM.RB
18 iLimbi moderne (4) DG 04 22 2 19 c 2
_— e DPPD NIV1
19 §Didactica Specialitatii DF 04 04 2 2 66 E 5
L e USV.FIM.RB
20 jLimbi moderne {5} 00 04 22 18 C 2
2| 4 85 | 1E 2 85 | 1E
Total ore facultative pe saptdmani s 1c 7 6 1C 7

Nota:
I* - numarul de ore necesar pregétirii individuale
V* - ferma de verificare
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Rebotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatdmant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

B B L S S T a5 8

Bir, Discipline obligatorii Ciod disaipling 2o N Sem. 5 N
i o’ r. * > r.
o USV.FIM.RB CIS|LIPI IV redite CISILIPL IV edite
1 &Sisteme de achizitie, interfete si instrumentaie virtuald DD 0501 2 9 551 E 4
2 #Senzori si sisteme senzoriale DD 05 02 2 1 55 | C 4
3 iBazele sistemelor automate DD 05 03 2 1 301 C 3
4 §Automate programabile DD0504 § 2 1 551 C 4
5 $Bazele roboticii (2) DD0505 | 2 11851 E]| 4
6 §Mecanisme si organe de masini (2) DD 06 06 21111 411 E 4
7 IMecanisme si organe de masini (2) (P) DD 06 07 11381 P| 2
8 HAnalizi cu elemente finite in robotica DS 056 08 1 1 191 C 2
9 §Electronica de putere DD 06 09 2 1 301 E 3
10 §Tehnclogii de fabricafie DS 06 10 2 2 411 E 4
11 iProiectare asistatd de calculator LD 06 11 1 1 191 C 2
12 iCalculul si constructia robotilor DS 06 12 2 1130 C 3
13 ISisteme de aclionare DD 06 13 2 1 30f{ E 3
14 §Practica de specialitate - SC ore DS 06 14 [ 4
10 4 1112504 2E 12111 7§ 2] 243} 4E
Total cre obligatorii pe saptdméana 15 3C| 19 2 4C1 27
1P
T Sem. 5 Sem. §
Nr. o oo y Cod disciplina
Discipline optional
ot pline opgonale cls|lolelr v ™ telsiole wiv] ™
USV.FIM.RR credite credite
15 IBiomecanicd DS 05 15
15 {Biomimetica sistemuiui locomotor DS 05 16 2 2 e 4
17 i\libra’giile si stabilitaiea robotiior industriali DS 0517 2 1 0l E &
18 IProteze DS 05 18 ° °
19 §Controlul proceselor $i masurare asistatd DS 05 19 2 2 alE 4
20 {Fiabilitate si diagnozd DS 05 20
21 §Ecologie si protectia mediului DS 08 21 2 2 ©1c 3
22 iManagementul inovarii DS 06 22
Total or optionale pe saptédména g 5 163] SE 11 2 2 18 3
11 4 1€
16 | 9| 1]353]35E 14] 1191 2]259]4E
RECAPITULATIE
T 76 3¢c| 30 28 5C| 30
1P
Nr Sem. 5 Sem. &
) Discipline facultative Cod disciplina
ort. P P2t etslolpl e v M iclsicie] »v| ™
credite credite
22 iinstruire asitata de calculator Dggg:gg 1711 194 C 2
23 § Practica pedagogica in inva{3mantul preuniversitar obligatoriu (1) Dg;g?g: 3 3] C 3
24 IManagementul! clasei de elevi Dgg ?};Né\?” 111 44 1 E 3
25 § Practica pedagogica in i preuniversitar abligatoriu (2) Dg g L(;ENQSM 3 5 5] 2
N . e DPPD NIV
26 {Evaluare finala - portofeliu didactic DS 06 09 E 5
27 §Antreprenoriat U;\;'Z?;B 2 2 C 3
s R USV.FIM.RB
28 finventica 0S 05 28 2 2 (& 3
Total ore facultative pe-séptimana BEIMEIR. 11 (14 49 12E| 49
e B 3 4AC 5 iC
~ s




Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S! ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

ANUL IV

- Sem. 7 Sem. 8
b, Discipline obligatorii Cod disciplind Nr. Nr.
. usvimRB | SR P P L Y Lo CUSTLP] ™ 1Y credie
T IRobotzarea wabricatie! DS 07 01 2 2 66 | E 5
2 [Tehnologii pentru masini cu comanda numerica DS 07 02 2 1 30 E 3
3 iTehnologii pentru masini cu comanda numerica (P) DS 07 03 1 8 P 1
4 tComanda robotilor industriali DS 07 04 2 1 55 E 4
5 [Vedere artificiald DS 07 05 2 1 55 E 4
6 FMicrocontroIere, microprocesoare in robotica DS 07 06 2 2 41 G 4
7 §Transmisil de date DS 07 07 2 2 41 C 4
8 [Roboticd medicald : DS 08 08 2 2 411 E 4
g ERoboti mobili si microroboti (Drone) DS 08 09 2 2 41 E 4
10 gRoboti mobili si microroboti (P) (Drong) DS 08 10 21 19 P 2
;gnteligenté artificiala DS 08 11 2 2 41 E 4
12 gLimbaje de programare pentru roboti DS 08 12 2 2 41 E 4
13 EPracticé pentru proiectul de diploma - 60 ore DS 08 13 C 4
14 LElaborarea proiectulti de diploma - 56 ore DS 08 14 4| 41 C 4
12 ¢ 11208 4E 8 8 | 6] 224] 4E
Total ore obligatorii pe saptdmana o 2C | 25 22 2} 26
1P 1P
Nr. et . Cod disciplina L o9 9
- iscipline optionale clslolel ¢ 1w Nr. clstolel v 1w Nr.
USV.FIM.RB cradite credite
15 tLogistica industriaia DS 07 15 R
16 [Sisteme flexibile de fakricatie DS 07 16 2 < & G B
7 Tehnologii WEB 7
:é L,omumga;u TSDITE gg 22 :é 2 2 41 E 4
2 2 68 2 2 41 | 1E
Total ore optionale pe saptdmana ‘ 1C g 4 4
14 [11] 11362] 4E 10| [10] 8| 285( 5€
RECAPITULATIE 3C 30 2C 30
’ 26 26
1P 1P
Nr. B fapuisat Cod discipling L Som. 8
- iscipline facultative clslilel v 1w Nr. clslilel v | v Nr.
USV.FIM.RB credite credite
19 pAsigurarea calitafi i certiicarea produselor DS 07 19 212 16 C 3
20 fManagemerstul sistemelor robotizate DS 08 20 211 30| E 8
21 fProgramare in PYTHON DS 0821 211 30| E 3
Totai ore facultative pe s&ptdmana bt y s ic 3 21z 3 50 1 28 &

Nota:
1* - numdarul de ore necesar pregétirii individuale

¥* - forma de verificare
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava

Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Programul de studiu: ROBOTICA

Forma de invatdmant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

P . T N tic Nr.ore fizice
Structura anului universitar Nr. saptamani r.ore practica pe sAptimans*
Anul de studii Sem. | Sem. I} Sem. | Sem. i Sem. | Sem. i
| 14 14 26 26
-l 14 14 90 26 26
] 14 14 90 26 26
v 14 14 60 26 26
*Discipline obligatorii + optionale
BILANT
Rle CATEGORIA DISCIPLINEI Total nr- ore % #
crt. fizice realizat recom.
DISCIPLINE OBLIGATORH 2590
1 e 89,8% <90
Practica 240
2 {DISCIPLINE CPTIONALE 322 10,2% 10
TOTAL Obligatorii gi optionale] 3152 100,00 100,00
3 {DISCIPLINE FACULTATIVE 708 250, i
TOTAL Ore program de studiu 3880 125% min 110%
Nr. Total nr. ore % % Nr. de ore Nr.
CATEGORIA DISCIPLINE! fizice alizat di
crt. realiza recom. Curs Aplicatii credite
1 §DISCIPLINE FUNDAMENTALE 548 17,32 >17 280 266 44
2 IDISCIPLINE IN DOMENIU( cu practica) 1224 38,83 >38 574 650 90
3 IDISCIPLINE DE SPECIALITATE 1214 38.52 >25 518 696 88
4 {DISCIPLINE COMPLEMENTARE 168 5,33 <8 56 112 18
TOTAL, 3152 100,00 100,00 1428 1724 240
{NUMAR ORE CURS / ORE APLICAT!! | 0,83
Nr. Forma de Nr. forme de verificare Total
crt. verificare Anl Anll An il An IV Nr. %
1 {Examen 9 9 9 9 36 53,73
2 iColocviu 8 6 8 5 27 40,30
3 §Proiect 0 1 1 2 4 5,97
TOTAL 17 16 18 16 67 100

A i D B S B S sl S A B35 3352




Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facuitatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA St ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamaént: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

COMPETENTE PROFESIONALE COMPETENTE TRANSVERSALE
CP1. Aplicarea cunostintelor fundamentale de CT1. Indeplinirea sarcinifor profesionale cu identificare exacta
cultura tehnica generald si de specialitate pentru a obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor
rezolvarea problemelor tehnice specifice de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si
domeniului Mecatronica si Robotica termenelor de realizare aferente
CP2. Elaborarea si utilizarea schemelor, CT2. Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in
diagramelor structurale si de functionare, a echipé pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe diferite

reprezentarilor grafice si a documentelor tehnice paliere ierarhice
specifice domeniului Mecatronica si Roboticd

CP3. Realizarea de aplicatii de automatizare locald CT3. Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea

in mecatronica si robotica utilizand componente si  eficientd a surselor informationale gi a resurselor de

ansambiluri partiale tipizate si netipizate precum si  comunicare si formare profesionala asistata (portaluri Internet,

resurse CAD aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri on-fine
etc.) atat in limba romana cét si intr-o limba de circulatie
internationala

CP4. Proiectarea, realizarea si mentenania
subsistemelor si componentelor sistemelor robotice

CP5. Proiectarea, realizarea si mentenanfa
subsistemelor de comanda electronica ale
sistemelor robotice

CP6. Proiectare asistata, realizare gi mentenania
sistemelor robotice prin integrarea subsistemelor
componente (mecanic, electronic, optic, informatic
etc.) e

0 ML 5 5553 i e S




