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PLAN DE INVATAMAN

ANUL1
Nr. Discipline obligatorii Cod disciplind Sem'Florma Nr. o Form
crt. USV.FIMMCAP |C|s|L{P|a*| "° | c| s [L|p|as] forma | N
verificare | credite verificare | credite
1 Metode si tehnici avansate de analiza cu
elemente finite in inginerie DAP.01.01 |2 2 6 E 8
2 |Elemente avansate de metode numerice DAP.01.02 |1 1 5 E 5
3 {Proiectare asistatd parametrizata DSI.01.03 1 2 5 E 6
4 ]Actuatori neconventionali DAP.01.04 |2 1 5 E 6
5 {Materiale speciale utilizate in mecatronicd DAP.01.05 |1 1 5 C 5
6 |Acreditare si certificare in domeniul calitatii DAP.02.06 2 1 2 5 E 8
7 [Medii de simulare a sistemelor mecatronice DSI.02.07 1 2 7 E 7
8 |Senzori inteligenti DAP.02.08 1 1 6 C 5
9 Proiectare'a optimala . DSL.02.09 5 2|7 E 8
a structurilor mecatronice
10 |Eticd si integritate academica DC.02.10 0.5(0.5 1 C 2
. . 71 17 65[2513]2
Total ore obligatorii pe siptiména 14 26| 4E+1C | 30 14 26| 3E+2C | 30
Modul DSPP
nr Discipline facultati s osp S SE
ert. iseipline facultative Nivelul 11 CIs|t AT v:'?f?:z:"e crl;;te ¢ SLPA 5::2::11': crl:cll'l:te
] thqpedagogm adolescentilor, tinerilor si DF. 0101 212 E 5
adultilor
2 |Comunicare educationald
3 [Consiliere si orientare DC.0105 112 E 5
4 |Educatie interculturala
5 |[Metodologia cercetérii educationale
6 Proiect'area si managementul programelor DF. 0202 5 1 E 5
educationale
Didactica domentiului si dezvoltéri 1n didactica
7 |specialitatii (invatdmant liceal, postliceal, DS 0203 2 1 E 5
universitar)
314 4 1 2
m 2E 10 3 2E 10

Nenns?
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ANUL I1
o Sem. 3 Sem. 4
Nr. Discipline oblicatorii Cod disciplind
it isciph g UsVFIMMCAP | cls|Llp] as F(.)rma Nr: clsliulel ax Fc?rma Nr.
verificare | credite verificare | credite
1 Sisteme mecatronice de sigurantd
ale autovehiculelor DAP.03.01 |1 1j1}] 5 E 6
2 |{Aplicatii mecatronice ale dinamicii sistemelor DSI.03.02 211}1 6 E 8
3 |Biomecanici si protezare DSI.03.03 1 1 5 C 5
4 |Practicd profesionald DAP.04.04 7 C 12
Practica pentru pregétirea si
> elaborarea disertatiei DAP.04.05 5|16 ¢ 10
6 |Elaborarea disertatiei DAP.04.06 2110 C 8
) Total ore obligatorii pe siptimani 4 19 311 16 | 2E+1C | 19 14 14 26 3C 30
Nr. Discipli i | Cod disciplind Sem. 3 Sem. 4
ot iscipline optionale usvEMMCAP | clslnlpl ax | Foma | N f bl | p| ax | Foma Nr.
verificare | credite verificare | credite
7 |Elemente de robotica avansata DAP 03.07 1 1l s E 5
8 |Cinematica spatiald cu aplicatii in mecatronica DAP 03.08
9 |Metrologie avansata DSI1.03.09 2 1 5 E 6
10 |Controlul si diagnoza sistemelor mecatronice DSL.03.10
Total ore optionale pe siiptimini 3 5 11 10 2E 11
RECAPITULATIE 7] 1} 4] 2 26 | 441 | 30 | | |14 3C 30
14 14
Modul DSPP
Ne Codul disciplinei Sem. 3 Sem. 4
' Discipline facultative USV.DSPP . | Formade | Nr. . | Formade | Nt
ert. Nivelul I1 CISIL(Pf A verificare | credite CIS|LIP|A verificare | credite
1 Practica pedagogicad (in invatdmaéntul liceal, 3 C 5
. postliceal si universitar) DS 0304
4| Sociologia educatiei
Managementul organizatiei scolare 7
2 | Politici educationale DC 0306 1)2 E 5
E-educatie :
Educatie interculturala
Total ore facultative pe siiptiméani ! 26 3 1E+1C| 10

A* - Activitati neasistate; DSI - Discipline de’s ¢
A A

~Discipline de aprofundare; DC - Discipline complementare ,
s ! |
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Structura anului universitar

Nr. sdptiméani

NL.UL c’fizice
pe siptimina

Anul de studii Sem. 1/3 Sem. 2/4 Sem. 1/3 | Sem. 2/4
1 14 14 14 14
11 14 14 14 14
BILANT
Nr. DISCIPLINE Total r'xr. ore
crt. fizice
1 [Activitati directe 588
2 |Activitati asistate partial 196
TOTAL Obligatorii si optionale 784
3 |DISCIPLINE FACULTATIVE 266
TOTAL Ore program de studiu 1050
Nr. Total nr. ore %
CATEGORIA DISCIPLINEI fizi
crt. 1zice
1 |DISCIPLINE DE APROFUNDARE (DAP) 504 64.286
2 |DISCIPLINE DE SINTEZA (DSI) 266 33.929
3 |DISCIPLINE COMPLEMENTARE 14 1.786
TOTAL 784 100
Activitati directe
fNumér ore curs/Numdr ore aplicatii | 0.95 J
Nr. Forma de verificare Nr. forme de verificare Total
crt. orm tiea Anl An 11 Nr. %
1 |Examen 7 4 11 61.1
2 |Colocviu i e, 3 4 7 38.9
MEITOTAL) 10 8 18 100
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Competente profesionale
CP1 Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru
rezolvarea de sarcini specifice mecatronicii pe baza
cunostintelor din stiintele fundamentale.

CP2 Utilizarea de aplicatii software si a tehnologiilor digitale
pentru rezolvarea de sarcini specifice mecatronicii.

CP3 Proiectarea si elaborarea documentelor necesare pentru
implementarea proiectelor mecatronice.

CP4 Proiectarea gi realizarea componentelor si subsistemelor
mecatronice. Alegerea elementelor de actionare pentru
proiectarea structurilor mecatronice §i simularea proceselor.

CP5 Proiectarea sistemelor mecatronice pe baza principiului
abordarii simultane a subsistemelor: analiza, modelarea,
simularea, evaluarea performantelor, opt
performantelor. -

Prof.

Co

Competente transversale
CT1 indeplinirea activitatilor ingineresti cu identificarea
exactd a obiectivelor de realizat, a conditiilor de finalizare a
acestora, a resurselor disponibile, etapelor de lucru, timpului
de lucru si termenelor de realizare aferente.

CT2 Asumarea rolului in echipa, abilitati de comunicare
profesionala atét pe orizontala cét si pe verticald, de delegare
a responsabilitétilor cétre subordonati cu explicarea completd
a indatoririlor, de planificare / repartizare / organizare
competentd a activitatilor pe etape, in scopul respectarii
indatoririlor primite, a termenelor de raportare a rezultatelor

obtinute sau a dificultétilor aparute in rezolvarea sarcinilor
primite.

CT3 Identificarea nevoii de formare continua prin utilizarea
eficient a surselor informationale, resurselor de comunicare
si formare profesionala asistata (portaluri Internet, aplicatii
software de specialitate, baze de date, cursuri on-line, etc.),
precum si a cunogtintelor lingvistice specifice limbilor de
circulatie internafionald.



