UNIVERSITATEA "$TEFAN CEL MARE" SUCEAVA
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule i Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatdmant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2022-2023, anul | de studii

Cerin{e pentru obtinerea diplomei

240 credite din discipline obligatorii si optionale, conform planului de invatimant
10 credite la examenul de diploma
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Universitatea ,,$tefan cel Mare" Suceava

Facuitatea de inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotici

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1.ROBOTICA
Program de studiu; ROBOTICA

Forma de invatdmant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar; 2022-2023, anul | de studil

SR

e L8
ERNTERE

Nr. Discipli . " Cod disciplina Sem. 1 Sem. 2
it iscipline obligatorii clsltoetelb b vl ™ el sic ,, v Nr.
) USV.FIM.RB credite credite
1_]Analiza matematica DFOToT 2] 2 6] E | 5
2 JAlgebra liniara, geometrie analitica si diferentiald DF 07102 212 66| E 5
3 Istiin{a §i ingineria materialelor DD 0103 2 1 30| E 3
4 linformatica aplicatd DF 0704 2 7] 21| E -
5 IChimie DF 0T 05 2 1 o[ C 3
6 [Grafica asistata de calculator (1) DF 01 0o 2 2 41 C 4
7 lEconomie generald DC 0107 2 191 E 2
8  JEducafie fizica si sport (1) DC 0108 1 331 C 2
9 JLimbi moderne (1) DC 0109 1 33 C 2
10 fMecanica DD 02 10 2 2 2 63 E 6
11 |Bazele roboticii (1) bD 02 11 2 2 41 E 4
12 JFizica DF 02 12 2 2 41 3 4
13 [Metode numerice DF 02 13 2 2 66 E 5
14 JComunicare DC 02 14 2 19 C 2
15 {Grafica asistatd de calculator (2) DF 02 .15 2 2 66 C 5
16 IEducagie fizica i sport (2) DC 0216 1 33 C 2
17 JLimbi moderne (2) DC 0217 1 33 C 2
X " x 141 6| 6 5E 12] 4 |10 4E
Total ore obligatorii pe s&ptdmana %6 359 4 30 T3 362 40 30
141 6] 6] 5E 12] 4 110] 2E
RECAPITULATIE 2% 359 4C 30 % 362 4 30
N Sem. 1 Sem. 2
' Discipline facultative Cod disciplina . . | Nr . " Nr.
crt. CIS|iLIPLI Vv oredite cCi s |tL | \% credite
" . . DPPD Niv1
18 JPsihologia educatiei DF 01 18 2|2 66 E 5
: USV.FIM.RB
19 JElemente de matematica DF 01 18 212 41} C 4
. USV.FIM.RB ¥
20 jEiemente de fizica DF 0120 212 411 C 4
DPPD NiV1
21 |Pedagogie | DF 02 21 2.} 2 66 | E 5
USV.FIM.RB
22 JProcesarea datelor DS 0222 1 55 c 4
. 616 1E 4 2 1 1E
Total ore facultative pe sdptdmana 3 148 2 13 7 121 16 9

Nota:
1* - numarul de ore necesar pregétigi.in-v1
V* - forma de verificare ”

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA
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Universitatea ,,$tefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica ‘A

PLAN DE INVATAMANT

.‘“ & e oty 3t
OIS RICHTIREILIE

data LAY

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA

e
Forma de invatdmant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani ; ’
Valabil incepand cu anul universitar: 2022-2023, anul | de studii
Sem. 3 Sem. 4
Nr. e . " Cod disciplina - -
Discipline obligatorii N . Nr. . " Nr.
ort UsVEMRBL CUS[ L )PL " |V [ crdte ] © | S {E[P] " | V' | credte
1 . Matematici speciale DF 03 01 212 41 E 4
2 IRezistenga materialelor (1) DD 03 02 2121} 1 27 | E 4
3 _[Mecanisme si organe de masini (1) DD 03 03 2121 77 | E 6
4 JTolerante si control dimensional DD 03 04 2 1 55 | E 4
5 JElectrotehnica DD 0305 | 2 1 551 E 4
6 [Electronica . DD 03 06 2 1 551 C 4
7 _JLimbi moderne (3) DC 03 07 2 19] C 2
8 JEducatie fizica si sport (3) DC 03 08 1 C 2
9 [Mecanisme si organe de masini (1) (P) DD 04 09 21191 P 2
10 JRezistenta materialelor (2) DD 04 10 2 2 |1 521 E 5
11 lTermotehnicé DD 04.11 2 2 2 38 E 5
12 JMecanica fluidelor DD 04 12 2 1 2 52 E 5
13_JElectronica digitala DD 04 05 2 1 56 | E 4
14 lProgramarea calculatoarelor §i limbaje de programare DF 0414 2 2 16 C 3
15 JEducatie fizica si sport (4) DC 04 15 1 9 2
16 [Practica de domeniu - 90 ore DD 04 16 C 4
12191 & 329 | 5 10 6 8| 2232 4E
Total ore obligatorii pe sdptdmana 3c| 30 3C| 30
26 26 1P
12] 9] 5] |329] 5€ 10| 6 18]2]232] 4E
RECAPITULATIE 3c| 30 3C| 30
26 26
1P
Nr Sem. 3 Sem. 4
’ Discipline facultative Cod disciplind N . Nr. . " Nr.
crt. cis|le|prP] V' credits | © S fLIP] I V' redite
- BErED VT
17 [Pedagogie Il %F 03 03 212 66 5
- USV.FIM.RB
18 JLimbi moderne (4) OC 0422 2 1941 C 2
N . DPPD NIV1
19 IDidactica Specialitatji DF 04 04 2 2 66 | E 5
L USV.FIM.RB
20 ILimbi moderne (5) 0C 04 22 2 191 C 2
214 85 | 1E 2 85 | 1E
Total ore facultative pe saptdmana s 1Cc 7 s 1C 7

Nota:
I* - numérul de ore necesar pregatirii individuale
V* - forma de verificare

Praof uihil A.[;bf: w -USCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDHI,
Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA




Universitatea ,,$tefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule i Robotica

'PLAN DE INVATAMANT
Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA
Forma de invatdmant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepand cu anul universitar: 2022-2023, anul | de studii

o
atului |

\ g2

- Sc\b&g’_

ANUL il
. Discipline obligatorii Cod disciplind Sem. ¥ N =em. S N.
* - r. . . :
ort. USV.FIM.RB 2 I Bl B R credite CISpLfPp |V crecii
1 _[Sisteme de achiziie, interfete si instrumentatie virtuald DD 05 01 2 1 551 E 4
2 JElectronica de putere DD0502 [ 2 1 551 C| 4
3 |Bazele sistemelor automate DD 0503 2 1 30} C 3
4 JAutomate programabile DD 05 04 2 1 561 C 4
5 [Bazele roboticii (2) DD 0505 2 1155 E 4
6 {Mecanisme si organe de masini (2) DD 06 06 2111 41 L'E 4
7 IMecanisme i organe de masini (2) (P) DD 06 07 1133 P 2
8 JAnalizd cu elemente finite in roboticd DS 06 08 1 1 191 C 2
9 [Senzori si sisteme senzoriale DD 06 09 2 1 30JE| 3
10 [Tehnologii de fabricatie DS 06 10 2 2 41 | E 4
11 {Proiectare asistata de calculator : DD 0611 1 1 18| C 2
12 JCalculul si constructia robotilor DS 0612 2 11301 C 3
13 ISisteme de actionare DD 06 13 2 1 30| E 3
14 IPracticé de specialitate - 90 ore DS 06 14 C 4
10 4 1112502k 120 11 71 2}1243]4E
Total ore obligatorii pe sdptdmana : 3C| 19 4ac| 27
15 22
1P
Nr. Discipline optionale Cod disciplind Sem.3 Nr. me.? Nr.
crt. USV FIMRB CiSILP| v credite CISILiP| M}V creciie
15 ]Biomecanica ) DS 0515
2 41 E 4
16 |Biomimetica sistemuiui locomotor DS 05 16 2
17 JVibratiile si stabilitatea robotilor industriali DS 0517 2 1 30l E 3
18 JProteze DS 05 .18
19 JControlul proceselor si mésurare asistatd DS 05 19 2 2 41 | E 4
20 JFiabilitate si diagnoza DS 05 20
21 |Ecologie si protectia mediului DS 0621 2 2 161 c 3
22 IManagementt_Jj inovaril DS 06 22 -
Total ore optionale pe saptdmana & 5 103} 38 11 2 2 18 3
! 11 4 1C
16] ] 9 1][353]sE 14] 1] 9] 2]259]4E
RECAPITULATIE 26 3C| 30 2 5C| 30
1P
" Sem. 5 Sem. 6
) Discipline facultative Cod disciplind PR B B S Nr.
crt. CISJLIP}LIm|V eradite CiS|L[P}| "}V crecifh
—— BPRD NIVT
22 linstruire asitatd de calculator DS 05 05 111 19{C 2 N
23 | ractics n preurivarsitar obigatoriu (1) EL:P;’ zc 5::::51 3 sofc| 3
24 IManagementul clasei de elevi DS 06,07 111 44 3
' ) : ) DPPD NiV1
25 } Practica p in p (2) DS 06 08 3 5 C 2 R
L . DPPD NIV1
26 JEvaluare finald - portofoliu didactic DS 06 08 E 5
27 JAntreprenoriat Ug\é'g?ésa 2 2 3
. USV.FIM.RB
28 llnvermcé DS 05 28 2 c| 3
514 49 114 49 | 2E
Total orew 13 ac 11 % ic 10
Nota: g
* - numéarul de ore necs:
V* - forma de verificag
Prof USCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica

Al e v . Ny
PLAN DE iINVATAMANT " Sedings Sehatuli |

Domeniul: MECATRONICA S$1 ROBOTICA ata Lo AL

Program de studiu: ROBOTICA . :

Forma de invitdmant: cu frecventa i ‘r]
Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepéand cu anul universitar: 2022-2023, anul | de studii

. Discipline obligatorii Cod disciplind - v S R
ort USVEMRB | C USSP " | V' eeate [ CUSTLIP] ™ [ V' credie
1 JRobotizarea fabricatiei DS 07 01 2 2 66 E 5
2 [Tehnologii pentru masini cu comanda numericd DS 07 02 2 1 30 E 3
3 _JTehnologii pentru masini cu comanda numerica (P) DS 07 03 1 8 P 1
4 §Comanda robotiior industriali DS 0704 2 1 55 | E 4
5 {Vedere artificiald DS 0705 2 1 551 E 4
6 |Microcontrolere, microprocesoare in robotica DS 07 06 2 2 41 C 4
7 _[Transmisii de date DS 07 07 2 2 411 C 4
8 [Robotica medicald DS 08 08 2 2 411 E 4
9 JRoboti mobili si microroboti (Drone) DS 08 09 2 2 411 E 4
10 JRoboti mobili si microroboti (P) (Drone) DS 08 10 2118} P 2
11 Jinteligentd artificiald DS 08 11 2 2 41 1 E 4
12 |Limba}e de programare pentru roboti DS 08 12 2 2 41 1 E 4
13 [Practicd pentru proiectul de dipioma - 60 ore DS 08 13 C 4
14 JElaborarea proiectului de diploma - 56 ore DS 08 14 4141 ] C 4
12 91 1]296] 4E 8 8 | 61224 4E
Total ore obligatorii pe sdptdmana 2C 25 2C 26
22 22
1P 1P
nr. Discipline optionale Cod disciplind Sem.T N, =em. 2 Nr
ot USVEMRB JC ST P " | V' aredte JC | STL P ™ | V' credite
15 rL?gistica ndustrials DSoO715 |, ) elcl| s
16 [Sisteme flexibile de fabricatie DS 07 16
17 JTehnologii WEB DS 08 17
18 Jeomunicath mobne DS 08 18 2 2 411 E 4
2 2 66 2 2 41 | 1E
Total ore optionale pe sdptdmana 4 1c 5 4 ) 4
14] 1111 1] 362] 4E 10] [ 10] 6] 265] 5E
RECAPITULATIE 3C 30 2C 30
26 26
1P 1P
Nr. Discipline facultative Cod disciplind St Nr. =am. 2 Nr
et USV.FIM.RB ClsfLypPyp Impwv credite crsfefprpw credite
19 JAsigurarea calitatii si certficarea produselor DS 07 19 212 16 ] C 3
20 [Managementul sistemelor robotizate DS 08 20 ] 211 30 | E 3
21 [Programare in PYTHON DS 08 21 211 30| E 3
Total ore facultative pe séptdmana 212 4 18 1c 3 412 r 60 | 2E 6
Nota;
I* - numdrul de ore necesar pregétirii individuale
V* - forma de verificare
DECAN,”
CA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule gi Robotica

PLAN DE iINVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Programul de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2022-2023, anul | de studii

Structura anului universitar Nr. s@ptamani Nr.ore practica Nr.ore ﬂz,lcei*
pe sdptamana
Anul de studii Sem. | Sem. li Sem. | Sem. 1l Sem. | Sem. li
| 14 14 26 26
I 14 14 90 26 26
1] 14 14 90 26 26
v 14 14 60 26 26
*Discipline obligatorii + optionale
BILANT
Nr Total nr. ore % %
' CATEGORIA DISCIPLINEI fizice .
crt. realizat recom.
DISCIPLINE OBLIGATORII 2590
1 - 89.8% <90
Practica 240
2. |DISCIPLINE OPTIONALE 322 10.2% >10
TOTAL Obligatorii si optionale 3152 100.00 100.00
3 |DISCIPLINE FACULTATIVE 798 25% ~min ?07“ .
TOTAL Ore program de studiu 3880 100.00 }min 110%

N, Total nr. ore % % Nr. de ore Nr.
ot CATEGORIA DISCIPLINEI fizice realizat recom. Cure Aphoati credite
1 IDISCIPLINE FUNDAMENTALE 546 17.32 >17 280 266 44
2 |PISCIPLINE IN DOMENIU( cu 1224 38.83 >38 574 650 90

practica)
3 |DISCIPLINE DE SPECIALITATE 1214 38.52 >25 518 696 88
4 IDISCIPLINE COMPLEMENTARE 168 5.33 <8 56 112 18
TOTAL 3152 100.00 100.00 1428 1724 240

lNUMAR ORE CURS / ORE APLICATII I . 0.83 I

Nr. Forma de Nr. forme de verificare Total
crt. verificare Anl An i An Hi An IV Nr. %
1 |Examen . 9 9 9 9 36 53.73
2 JColocviu 8 6 8 5 27 40.30
3 JProiect — 0 1 1 2 4 5.97
7+ LU0 A TOTAL 17 16 18 16 67 100
YR \ R

: - ’nusoA
e -
Responsabil program de studii,

- Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA
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Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica 7

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $| ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invdtdmant: cu frecventd

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepénd cu anul universitar: 2022-2023, anul | de studii

COMPETENTE PROFESIONALE COMPETENTE TRANSVERSALE
CP1. Aplicarea cunostintelor fundamentale de CT1. Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta
culturd tehnicé generald si de specialitate pentru a obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor de
rezolvarea problemelor tehnice specifice domeniului finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si

Mecatronica si Robotica termenelor de realizare aferente

CP2. Elaborarea si utilizarea schemelor, CT2. Executarea responsabila a unor sarcini de lucru in echipa
diagramelor structurale si de functionare, a pluridisciplinard cu asumarea de roluri pe diferite paliere
reprezentdrilor grafice si a documentelor tehnice ierarhice

specifice domeniului Mecatronica si Robotic3
CP3. Realizarea de aplicatii de automatizare locala CT3. Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea

in mecatronica gi robotica utilizand componente si  eficienta a surselor informationale si a resurselor de

ansambluri partiale tipizate si netipizate precum si  comunicare i formare profesional3 asistata (portaluri Internet,

resurse CAD aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri on-line
etc.) atat in limba romané cat si intr-o limba de circulatie
internationald

CP4. Proiectarea, realizarea si mentenanta

subsistemelor si componentelor sistemelor robotice

CPS5. Proiectarea, realizarea si mentenanta

subsistemelor de comanda electronica ale

sistemelor robotice
CP6. Prolectare asistata, realizare $t mentenanta

sistemelor robotice prin integrarea subsistemelor
componente (mecanic, electronic, optic, informatic
etc.)

o
Prof univ.dfjaflle MUSCA

|

(

DIRECTOR DEPARTAMENT, RESPONSABIL PROGRAM DE STUDH,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA
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