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FIŞA DISCIPLINEI  

(masterat) 
1. Date despre program 

Instituţia de învăţământ superior Universitatea „Ștefan cel Mare” din Suceava 

Facultatea Inginerie Mecanică, Autovehicule și Robotică 

Departamentul Mecanică și Tehnologii 

Domeniul de studii Mecatronică și Robotică 

Ciclul de studii Master 

Programul de studii Mecatronică Aplicată 

 

2. Date despre disciplină 

Denumirea disciplinei Proiectarea Optimală a Structurilor Mecatronice 

Titularul activităţilor de curs Lector univ. dr. Cristian PÎRGHIE 

Titularul activităţilor aplicative Lector univ. dr. Cristian PÎRGHIE 

Anul de studiu I Semestrul 2 Tipul de evaluare E 

Regimul disciplinei Categoria formativă a disciplinei 

DSI – Discipline de sinteză; DAP – Discipline de aprofundare 

DSI 

Categoria de opţionalitate a disciplinei:  

DI - impusă, DO - opţională, DF - facultativă  

DI 

 

3. Timpul total estimat (ore alocate activităţilor didactice) 

I a) Număr de ore, pe săptămână 4 Curs 2 Seminar - Laborator/lucrări 

practice 

- Proiect 2 

I b) Totalul de ore (pe semestru) 

din planul de învăţământ 

56 Curs 28 Seminar - Laborator/lucrări 

practice 

- Proiect 28 

 

II. Distribuţia fondului de timp pe semestru ore 

II.a) Studiul după manual, suport de curs, bibliografie şi notiţe 80 

II.b) Documentare suplimentară în bibliotecă, pe platformele electronice de specialitate şi pe teren 11 

II.b) Pregătire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii şi eseuri 50 

II.d) Tutoriat  - 

III. Examinări 3 

IV. Alte activităţi (precizaţi):  

 

 Total ore studiu individual II (a+b+c+d) 141 

Total ore pe semestru (Ib+II+III+IV) 200 

Numărul de credite 8 

 

4. Precondiţii (acolo unde este cazul) 

Curriculum • - 

Competenţe • - 

 

5. Condiţii (acolo unde este cazul) 

Desfăşurare a cursului • Videoproiector, computer, tablă 

Desfăşurare 

aplicaţii 

Seminar • Nu este cazul 

Laborator/lucrări 

practice 
• Nu este cazul 

Proiect • Videoproiector, computer, tablă 
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6. Competenţe specifice acumulate 

 

 

 

7. Obiectivele disciplinei (reieşind din grila competenţelor specifice acumulate) 

Obiectivul general al disciplinei •  

•  

 

8. Conţinuturi 

Curs Nr. ore Metode de predare Observaţii 

• Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, 

tematicii disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe 

parcurs și a celui de evaluare finală, precum și realizarea 

altor clarificări necesare 

1 instruire, expunere, 

conversație 

 

• Cauzalitate şi necesitate 3 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

• Aspecte teoretice 4 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

• Module, metode şi principii 4 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

• Interfaţarea componentelor în sistemele mecatronice 4 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

• Integrarea de componente 4 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

• Integrarea software 4 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

Competenţe 

profesionale 

• C1. Efectuarea de calcule, demonstrații și aplicații, pentru rezolvarea de sarcini specifice mecatronicii pe 

baza cunoștințelor din științele fundamentale. (2 credite) 

• C3. Proiectarea și elaborarea documentelor necesare pentru implementarea proiectelor mecatronice.  

(1 credit) 

• C4 Proiectarea și realizarea componentelor și subsistemelor mecatronice. Alegerea elementelor de 

acționare pentru proiectarea structurilor mecatronice și simularea proceselor. (3 credite) 

• C5 Proiectarea sistemelor mecatronice pe baza principiului abordării simultane a subsistemelor: analiza, 

modelarea, simularea, evaluarea performanțelor, optimizarea performanțelor. (2 credite) 

Competenţe 

transversale 
• - 
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• Checklist-ul în mecatronică 4 Prelegerea 

participativă, 

dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia. 

 

Bibliografie 

• M. Najeh Lakhoua, Jamel Ben Salem, Tahar Battikh and Imed Jabri, Review on modelling and design of mechatronic 

systems, InderScience, July 24, 2020, pp 57-63, https://doi.org/10.1504/IJMA.2020.108793 

• Chen Zheng, Julien Le Duigou, Matthieu Bricogne, Benoît Eynard, Multidisciplinary interface model for design of 

mechatronic systems, Elsevier, Computers in Industry, Volume 76, February 2016, Pages 24-37 

• Thom J. van Beek, Mustafa S. Erden, Tetsuo Tomiyama, Modular design of mechatronic systems with function 

modeling, Elsevier, Science Direct, Mechatronics, Volume 20, Issue 8, December 2010, Pages 850-863 

• Cuauhtémoc Morales-Cruz, ORCID,Marco Ceccarelli, and Edgar Alfredo Portilla-Flores, An Innovative Optimization 

Design Procedure for Mechatronic Systems with a Multi-Criteria Formulation, Appl. Sci. 2021, 11(19), 8900; 

https://doi.org/10.3390/app11198900 

 

Aplicaţii (proiect) Nr. ore Metode de predare Observaţii 

• Familiarizarea studenţilor cu conţinutul proiectului, 

prezentarea unor detalii organizatorice. 

2 instruire, expunere, 

conversație 

 

• Definirea problemei 4 dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia 

 

• Modelarea sistemelor 4 dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia 

 

• Selectarea componentelor 4 dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia 

 

• Proiectarea software 4 dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia 

 

• Testarea și optimizarea sistemului 4 dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia 

 

• Implementarea și menținerea sistemului 4 dezbaterea, 

expunerea, 

problematizarea, 

demonstraţia 

 

• Prezentarea proiectului 2 expunerea  

Bibliografie 

• M. Najeh Lakhoua, Jamel Ben Salem, Tahar Battikh and Imed Jabri, Review on modelling and design of mechatronic 

systems, InderScience, July 24, 2020, pp 57-63, https://doi.org/10.1504/IJMA.2020.108793 

• Chen Zheng, Julien Le Duigou, Matthieu Bricogne, Benoît Eynard, Multidisciplinary interface model for design of 

mechatronic systems, Elsevier, Computers in Industry, Volume 76, February 2016, Pages 24-37 

• Thom J. van Beek, Mustafa S. Erden, Tetsuo Tomiyama, Modular design of mechatronic systems with function 

modeling, Elsevier, Science Direct, Mechatronics, Volume 20, Issue 8, December 2010, Pages 850-863 

• Cuauhtémoc Morales-Cruz, ORCID,Marco Ceccarelli, and Edgar Alfredo Portilla-Flores, An Innovative Optimization 

Design Procedure for Mechatronic Systems with a Multi-Criteria Formulation, Appl. Sci. 2021, 11(19), 8900; 

https://doi.org/10.3390/app11198900 

 

9. Coroborarea conţinuturilor disciplinei cu aşteptările reprezentanţilor comunităţii epistemice, asociaţiilor 

profesionale şi angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului 

• Conţinutul disciplinei este în concordanţă cu cele ale disciplinelor similare predate la 

programe de studii de la facultăţi de profil din ţară şi străinătate. În cadrul întâlnirilor cu 

reprezentanţii asociaţiilor profesionale şi cu angajatorii, aceştia au fost consultaţi cu privire la 
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conţinutul disciplinei, astfel încât competenţele dobândite de absolvenţii acestei specializări să 

răspundă cerinţelor pieţei muncii. 
 

10. Evaluare 

10.1. Standard minim de performanţă evaluare la curs 

10.2. Standard minim de performanţă evaluare la activitatea aplicativă 

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare 
Pondere din nota 

finală 

Curs 
Însușirea elementelor de bază care stau la baza 

proiectării sistemelor mecatronice 

Evaluare orala 50% 

Seminar -   

Laborator  -   

Proiect  Proiectarea unui sistem mecatronic simplu  Evaluare orala 50% 

Standard minim de performanţă 

• Realizarea unui proiect minimal de realizarea unui sistem mecatronic 

 

 

Data completării Semnătura titularului de curs Semnătura titularului de aplicaţie 

14.09.2023 Lector univ. dr. Cristian PÎRGHIE 

 

 

 

 

 

Lector univ. dr. Cristian PÎRGHIE 

 

  

Data avizării  Semnătura responsabilului de program 

18.09.2023  

 

Data avizării în departament Semnătura directorului de departament 

18.09.2023 Conf. univ. dr. ing. Delia-Aurora CERLINCĂ 

 

 

 

 

Data aprobării în consiliul facultăţii Semnătura decanului 

18.09.2023 Prof. univ. dr. ing. Ilie MUSCĂ 

 

 

 

 

  

 

 
 


