FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program

R40 Anexa 1

Institutia de Invatdmant superior Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava

Facultatea Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

Departamentul Mecanica si Tehnologii

Domeniul de studii Ingineria Autovehiculelor

Ciclul de studii Licenta

Programul de studii Autovehicule Rutiere

2. Date despre disciplind

Denumirea disciplinei ‘ Algebra, geometrie analitica si diferentiala

Titularul activitatilor de curs Lector univ. dr. Marius Marchitan

Titularul activitatilor aplicative Lector univ. dr. Marius Marchitan

Anul de studiu [ 1 | Semestrul 2| | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF
disciplinei DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DI
DI - impusd, DO - optionald, DF - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numadr de ore pe sdptdmana 3 Curs | 2 Seminar | 1 Laborator - Proiect | -
I b) Totalul de ore pe semestru din planul | 42 | Curs | 28 | Seminar | 14 | Laborator - Proiect | -
de invatamant
1I Distributia fondului de timp pe semestru: ore
1T a) Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
11 b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 28
II ¢) Pregétire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 27
II d) Tutoriat
11T Examinari 3
IV Alte activitati (precizati): -

Total ore studiu individual II (a+b+c+d) 83
Total ore pe semestru (Ib+II) 125
Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

Curriculum °

Competente °

5. Conditii (acolo unde este cazul)

Desfasurare a cursului o Sald dotata cu tabla si videoproiector
Desfagurare Seminar o Sala dotata cu tabla si videoproiector
aplicatii Laborator e Nu este cazul

Proiect o Nu este cazul

6. Competente specifice acumulate

Competente | ¢  CP4 Efectueaza cercetare stiintifica
profesionale

Competente | o

CT4 Solutioneaza probleme - dezvolta strategii pentru rezolvarea problemelor
transversale




7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei o Cunoagterea unor metode de bazi si algoritmi cu aplicatii in inginerie

e Dezvoltarea abilitatilor de a aplica corect cunostintele acumulate pentru
rezolvarea diferitelor clase de probleme.

matematicii

e Formarea deprinderilor de modelare matematica a unor procese de natura
tehnico-inginereasca, cu utilizarea cunostintelor insusite din domenii diverse ale

8. Continuturi

Curs

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

e Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului,
tematicii disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe
parcurs si a celui de evaluare finald, precum si realizarea
altor clarificari necesare

Instruire, expunere,
conversatie

e Cap. I. Elemente de algebra liniara
1. Spatii vectoriale finit dimensionale
1.1 Spatii vectoriale. Definitie. Exemple. Proprietati
1.2 Baza. Dimensiune
1.3 Schimbari de baze intr-un spatiu vectorial
1.4 Subspatii vectoriale. Operatii cu subspatii vectoriale
2. Aplicatii liniare
2.1 Aplicatii liniare. Definitie. Exemple. Proprietati
2.2 Operatii cu aplicatii liniare. Nucleu. Imagine
2.3 Aplicatii liniare Intre spatii vectoriale finit
dimensionale
2.4 Valori proprii. Vectori proprii
3. Forme biliniare. Forme patratice. Spatii vectoriale
euclidiene
3.1 Forme biliniare
3.2 Forme patratice
3.3 Spatii vectoriale euclidiene

Prelegerea
participativa,
dezbaterea,
expunerea,
problematizarea,
demonstratia.

e Cap. II. Elemente de geometrie analitica
4. Elemente de algebra vectoriala
4.1 Vectori liberi. Aplicatii ale operatiilor cu vectori
4.2 Produse cu vectori
5. Repere carteziene si polare 1n plan si spatiu
5.1 Repere carteziene in plan si spatiu
5.2 Schimbari de repere carteziene
5.3 Repere polare in plan si spatiu
6. Planul si dreapta in spatiu. Pozitiile relative ale dreptelor
si planelor in spatiu
6.1 Plan determinat de un punct si vectorul normal la
plan
6.2 Plan determinat de un punct si doi vectori
necoliniari
6.3 Plan determinat de trei puncte necoliniare
6.4 Ecuatia normala a planului
6.5 Dreapta determinata de un punct si un vector
director
6.6 Dreapta determinatd de doud puncte neconfundate
6.7 Ecuatia dreptei sub forma generala
6.8 Pozitia relativa a doua plane
6.9 Pozitia a doua drepte in spatiu; pozitia unei drepte
fatd de un plan
7. Probleme de distanta in spatiu
7.1 Distanta de la un punct la o dreapta
7.2 Distanta de la un punct la un plan
7.3 Distanta dintre doud drepte orientate
7.4 Perpendiculara comuna a doua drepte in spatiu

Prelegerea
participativa,
dezbaterea,
expunerea,
problematizarea,
demonstratia.
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7.5 Proiectia unei drepte pe un plan
8. Curbe algebrice de ordinul al doilea (conice)
8.1 Definitia comuna a conicelor
8.2 Invarianti ortogonali
8.3 Centrul unei conice. Clasificarea conicelor dupa
centru
8.4 Reducerea ecuatiei unei conice la forma canonica
8.5 Conice pe ecuatii reduse
8.6 Intersectia unei conice cu o dreapta. Tangenta la
conica
8.7 Fascicul de conice
9. Suprafete de ordinul al doilea (cuadrice)
9.1 Sfera in spatiu
9.2 Cuadrice date pe ecuatii canonice
9.3 Generarea suprafetelor

e Cap. III. Elemente de geometrie diferentiala

10. Elemente de geometrie diferentiald a curbelor plane
10.1 Reprezentari analitice ale curbelor plane
10.2 Elemente de calcul diferential pentru functii cu
valori vectoriale
10.3 Tangenta. Normala. Element de arc
10.4 Curbura. Raza de curbura

11. Elemente de geometrie diferentiala a curbelor 1n spatiu
11.1 Curbe in spatiu. Definitie. Reprezentari analitice
11.2 Tangenta la o curba in spatiu
11.3 Plan normal la o curba in spatiu
11.4 Lungimea unui arc. Element de arc
11.5 Plan osculator la o curba in spatiu
11.6 Normala principala. Binormala. Plan rectificator.
Triedrul Frénet
11.7 Curbura. Torsiune. Formulele lui Frénet

12. Elemente de geometrie diferentiala a suprafetelor
12.1 Suprafete. Reprezentari analitice
12.2 Plan tangent. Normald

Prelegerea
participativa,
dezbaterea,
expunerea,
problematizarea,
demonstratia.

Bibliografie

e Atanasiu, G., s.a — Algebra liniarg;
Bucuresti, 2003

geometrie analiticd, diferentiala;

e Atanasiu, G., s.a — Curbe si suprafete, Matrix Rom, Bucuresti, 2005
e Fetcu, D. — Elemente de algebra liniara, geometrie analitica si diferentiald, Casa Editoriald Demiurg, lasi, 2009

ecuatii diferentiale, Editura Fair Partners,

Bibliografie minimala

o Fetcu, D. — Elemente de algebrd liniard, geometrie analiticd si diferentiald, Casa Editoriala Demiurg, lasi, 2009

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) | Nr. ore Metode de predare Observatii
e Seminar introductiv. Familiarizarea studentilor cu Instruire,
continutul seminarului, prezentarea bibliografiei pentru | 1 expunere,
seminar, prezentarea unor detalii organizatorice. conversatie
e Cap. I. Elemente de algebra liniara Prelegerea
1. Spatii vectoriale finit dimensionale 1 participativa,
1.1 Spatii vectoriale. Definitie. Exemple. Proprietati dezbaterea,
1.2 Baza. Dimensiune expunerea,
1.3 Schimbari de baze intr-un spatiu vectorial problematizarea,
1.4 Subspatii vectoriale. Operatii cu subspatii vectoriale demonstratia.
2. Aplicatii liniare 1
2.1 Aplicatii liniare. Definitie. Exemple. Proprietati
2.2 Operatii cu aplicatii liniare. Nucleu. Imagine
2.3 Aplicatii liniare intre spatii vectoriale finit
dimensionale
2.4 Valori proprii. Vectori proprii
3. Forme biliniare. Forme patratice. Spatii vectoriale 1
euclidiene
3.1 Forme biliniare
3.2 Forme patratice
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3.3 Spatii vectoriale euclidiene

e Cap. II. Calcul diferential pentru functii de mai multe
variabile
4. Elemente de algebra vectoriala
4.1 Vectori liberi. Aplicatii ale operatiilor cu vectori
4.2 Produse cu vectori
5. Repere carteziene si polare in plan si spatiu
5.1 Repere carteziene in plan si spatiu
5.2 Schimbari de repere carteziene
5.3 Repere polare in plan si spatiu
6. Planul si dreapta in spatiu. Pozitiile relative ale dreptelor
si planelor in spatiu
6.1 Plan determinat de un punct si vectorul normal la
plan
6.2 Plan determinat de un punct si doi vectori
necoliniari
6.3 Plan determinat de trei puncte necoliniare
6.4 Ecuatia normald a planului
6.5 Dreapta determinata de un punct si un vector
director
6.6 Dreapta determinatd de doud puncte neconfundate
6.7 Ecuatia dreptei sub forma generala
6.8 Pozitia relativa a doua plane
6.9 Pozitia a doua drepte in spatiu; pozitia unei drepte
fata de un plan
7. Probleme de distanta in spatiu
7.1 Distanta de la un punct la o dreapta
7.2 Distanta de la un punct la un plan
7.3 Distanta dintre doud drepte orientate
7.4 Perpendiculara comuna a doua drepte in spatiu
7.5 Proiectia unei drepte pe un plan
8. Curbe algebrice de ordinul al doilea (conice)
8.1 Definitia comuna a conicelor
8.2 Invarianti ortogonali
8.3 Centrul unei conice. Clasificarea conicelor dupa
centru
8.4 Reducerea ecuatiei unei conice la forma canonica
8.5 Conice pe ecuatii reduse
8.6 Intersectia unei conice cu o dreaptad. Tangenta la
conicd
8.7 Fascicul de conice
9. Suprafete de ordinul al doilea (cuadrice)
9.1 Sfera in spatiu
9.2 Cuadrice date pe ecuatii canonice
9.3 Generarea suprafetelor

Prelegerea
participativa,
dezbaterea,
expunerea,
problematizarea,
demonstratia.

e Cap. III. Ecuatii diferentiale

10. Elemente de geometrie diferentiald a curbelor plane
10.1 Reprezentari analitice ale curbelor plane
10.2 Elemente de calcul diferential pentru functii cu
valori vectoriale
10.3 Tangenta. Normala. Element de arc
10.4 Curbura. Raza de curbura

11. Elemente de geometrie diferentiala a curbelor in spatiu
11.1 Curbe in spatiu. Definitie. Reprezentari analitice
11.2 Tangenta la o curbd in spatiu
11.3 Plan normal la o curba in spatiu
11.4 Lungimea unui arc. Element de arc
11.5 Plan osculator la o curba 1n spatiu
11.6 Normala principala. Binormala. Plan rectificator.
Triedrul Frénet
11.7 Curbura. Torsiune. Formulele lui Frénet

12. Elemente de geometrie diferentiald a suprafetelor

Prelegerea
participativa,
dezbaterea,
expunerea,
problematizarea,
demonstratia.
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12.1 Suprafete. Reprezentari analitice
12.2 Plan tangent. Normala

Bibliografie

e Udriste, C., s.a — Probleme de Algebra, Geometrie si ecuatii diferentiale, EDP, Bucuresti, 1981
o Chirita, S. — Probleme de matematici superioare, EDP 1989
® Atanasiu, G. — Probleme de algebri liniard, geometrie analitica, diferentiald si ecuatii diferentiale, EA.ALL, 1994

Bibliografie minimala

e Udriste, C., s.a — Probleme de Algebra, Geometrie si ecuatii diferentiale, EDP, Bucuresti, 1981
o Atanasiu, G. — Probleme de algebra liniard, geometrie analitica, diferentiala si ecuatii diferentiale, Ed.ALL, 1994

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitdtii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Continutul disciplinei este in concordanta cu cele ale disciplinelor similare predate la programe de studii de la
facultati de profil din tari si strainatate. In cadrul intalnirilor cu reprezentantii asociatiilor profesionale si cu
angajatorii, acestia au fost consultati cu privire la continutul disciplinei, astfel incat competentele dobandite de
absolventii acestei specializari sa raspunda cerintelor pietei muncii.

10. Evaluare

. .. N Pondere din nota
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare <
finala
Sunt urmarite corectitudinea si completitudinea | Examen scris care se
cunostintelor, coerenta logica, gradul de finalizeaza printr-o verificare
Curs asimilare al limbajului de specialitate. E)ralé a gradulul fie . 60%
indeplinire a cerintelor din
lucrarea scrisa
Participarea activa din timpul seminariilor. Se Evaluare continua pe
urmareste capacitatea de a opera cu cunostintele | parcursul semestrului (pe
Seminar asimilate; aspecte atitudinale: constiinciozitate, baza activitatilor individuale 40%
interes pentru studiul individual. si de grup desfasurate in
cadrul seminariilor)
Laborator - - -
Proiect - - -
Standard minim de performanta
® Pentru curs: cunoasterea elementelor fundamentale de teorie.
® Pentru seminar: rezolvarea unor aplicatii simple.
Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de aplicatie
18.09.2024 !
Ve <
Data avizarii Semnatura responsabilului de program
18.09.2024
Data avizarii in departament Semndtura directorului de departament
19.09.2024
Data aprobarii in consiliul facultatii Semndtura decanului
19.09.2024
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