R40 Anexa 1

FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program
Institutia de Invatdmant superior Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava
Facultatea Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanica si tehnologii
Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Mecatronica
2. Date despre disciplina
Denumirea disciplinei | Senzori si Sisteme Senzoriale
Titularul activitatilor de curs s.l. dr. ing. Rotaru Gelu-Marius
Titularul activitatilor aplicative s.l. dr. ing. Rotaru Gelu-Marius
Anul de studiu [ 3 | Semestrul | 06 | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DO
DI - impusd, DO - optionald, DF - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitdtilor didactice)
I a) Numadr de ore pe sdptaména 3 Curs | 2 Seminar | - Laborator 1 Proiect | -
1 b) Totalul de ore pe semestru din planul | 56 | Curs | 28 | Seminar | - Laborator 28 Proiect | -
de Invatamant
1I Distributia fondului de timp pe semestru: ore
II a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 17
11 b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
II ¢) Pregétire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
II d) Tutoriat
11T Examinari 3
IV Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual II (a+b+c+d) 41
Total ore pe semestru (Ib+II+I11+1V) 100
Numarul de credite 4
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
Curriculum | o
Competente | a
5. Conditii (acolo unde este cazul)
Desfasurare a cursului - Prelegere in sala de curs. Laptop, videoproiector.
Desfagurare Seminar -
aplicatii Laborator Laborator dedicat, echipamente de laborator dedicate, calculatoare, software
gedicat (LabVIEW), standuri.
Proiect -
6. Competente specifice acumulate

CP4 — defineste cerinte tehnice
CP17 —realizeaza analize de date
CP24 — utilizeaza software CAD

Competente
profesionale




Competente

transversale o
7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
Obiectivul general al disciplinei °® Insusirea cunostintelor de fizica senzorilor
Dezvoltarea abilitatilor de analiza, sinteza si evaluare a circuitelor cu
Senzori.
Insusirea de cunostinte teoretice si practice care sa ajute studentii sa
inteleaga informatiile prezentate in foaia de catalog a unui senzor.
Insusirea de cunostinte teoretice si practice de interfatare a senzorilor, de
achizitie si analiza a datelor.
Utilizarea de software specific pentru proiectarea si simularea sistemelor
senzoriale.
8. Continuturi
Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, | 1
tematicii disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe instruire, expunere,
parcurs si a celui de evaluare finald, precum si realizarea conversatie
altor clarificéri necesare
Senzori si traductoare - definitii, clasificare, 1
caracteristici.
Senzori termorezistivi. Tipuri de senzori, 2
caracteristici, scheme de masura
Senzori piezorezistivi. Tipuri de senzori, 2
caracteristici, conditionare, scheme de masura
Senzori capacitivi. Tipuri de senzori, principii §i 2
scheme de masura
Senzori inductivi. Tipuri de senzori, caracteristici, 2
aplicatii practice
Senzori cu semiconductoare. Principii de masura, 2
caracteristici, tipuri, aplicatii practice
Senzori acustici. Principiu de masura, 2 expunere, prezentare
caracteristici, aplicatii practice n querP01nt,
Senzori optici. Principii de functionare, tipuri, 2 discutie, exemple
aplicatii practice demogstrat}yg, .
Termocuplu. Principiu de functionare, tipuri de 2 descop erire dirijata,
termocupluri, caracteristici, scheme de masura stu(.hu de caz, -
—— — — exemplificare, sinteza
Alte tipuri de senzori si traductoare. Principii de 2 .
P . o a cunostintelor
unctionare, caracteristici, aplicatii
Sistemul senzorial (roboti, automobile) ; 2
8enera1ité§i. Clasificarea senzorilor folositi in sisteme:
-senzori interni
-senzori externi
Senzori interni; Sarcini indeplinite in sistem 2
8eterminarea pozitiei) Senzorul de deplasare (analogic,
numeric), viteza, acceleratie
Senzori externi; Senzori tactili, senzori tactili in 2
retele matriceale electro-optice, de tip rezistiv, cu fibra cu
carbon, magnetorezistive, magnetostrictive, piezoelectrice,
cu detectie tridimensionald, -Pielea artificiala
S Sisteme senzoriale cu microprocesor 2
Bibliografie
. Valer Dolga Senzori si traductoare, Editura Eurobit, Timisoara, 1999
. Gacsadi A., Bazele roboticii , Curs Universitatea Oradea , 2008
. Ivanescu, M, Roboti industriali,  Editura Universitaria Craiova, 2006
. Popescu, D., Senzori si interactiunea cu mediu tehnologic, Universitatea Politehnica, Bucuresti, 1998.
. Sen Gupta  Smart Sensors and Sensing Technology (eBook) Springer, 2008
. Dumitriu A., Bucsan C., Demian T.,  Sisteme senzoriale pentru roboti Editura MEDRO, Brasov, 1996
Bibliografie minimala
°® Valer Dolga Senzori si traductoare, Editura Eurobit, Timisoara, 1999
- Dumitriu A., Bucsan C., Demian T., Sisteme senzoriale pentru roboti Editura MEDRO, Brasov, 1996
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|_. Popescu, D., Senzori si interactiunea cu mediu tehnologic, Universitatea Politehnica, Bucuresti, 1998.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor 2
cu continutul laboratorului, prezentarea unor detalii
organizatorice, norme de securitate si sandtate Tn munca.
Masurarea temperaturii utilizdnd termistori, 2
termocuplu, diode.
Masurarea acceleratiei utilizand senzori 2
plezorezistivi
Masurarea nivelului de lichid dintr-un recipient 2
u’ilizﬁnd senzori capacitivi.
| - Misurarea deplasdrilor utilizind senzori inductivi | 2 Studiu de caz,
S Senzori de distanta ultrasonici 2 demonstratie,
- Senzori de distanta IR 2 problematlzare, .
Misurarea fortelor si momentelor de incovoiere cu | 2 experiment, aplicatii
rci tensometrice practice, conversatie
Masurarea vitezei unui fluid utilizand 2
anemometrul cu fir cald
Stand pentru studiul functionarii senzorilor de 2
proximitate inductivi si senzori magnetici comutatori (
SMC)
Detectia obiectelor utilizand microcontrolerul 2
MEGA 328
Matrice de senzori pentru detectia luminii 2
reflectate.
°® Masurarea distantelor utilizand senzori ultrasonori | 2
st microcontrolerul ATMEGA 328
- Evaluare. Recuperari 2
Bibliografie
°® Pantelimon, B., Iliescu, C., Masurarea electrica a marimilor neelectrice Bucuresti, Ed. Tritonic 1995
°® Pantelimon, B., Iliescu, C., Senzori si traductoare , Experimentari ~ Bucuresti, Ed. Tritonic 1995
| - Foi de catalog pentru senzori si traductoare
Bibliografie minimala
Indrumar de laborator format electronic
4 Foi de catalo tru i si traduct
- g pentru senzori si traductoare
9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordanta cu continutul disciplinelor similare de la programele de studiu de la
E’te universitati din tara si striinatate. In cadrul intalnirilor cu reprezentantii asociatiilor profesionale si cu angajatorii,
acestia au fost consultati cu privire la continutul disciplinei, astfel incat competentele dobandite de absolventii acestei
specializari sa raspunda cerintelor pietei muncii.

10. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere dlvn nota
finala
Calitatea raspunsului la evaluarea finala, (oral si | Evaluare/Examen, scris care 60%
in scris) se finalizeaza printr-o
Curs Participarea activa/interactiva la curs verificare orald a gradului de
indeplinire a cerintelor si de
intelegere din lucrarea scrisa.
Seminar
Ritmul asimilarii cunostintelor aplicative Urmarirea sistematica a 40 %
introduse la laborator; realizarii etapei prezentate de
Participarea activa la laborator cadru did. la Inceputul orelor,
Laborator e . . .
Independenta deciziei in timpul lucrarilor. desfasurare de ore interactive,
Colaborarea in echipa la lucrari evaluare periodica.
Prezentare minireferate.
Proiect
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Standard minim de performanta

10.1. Standard minim de performanta evaluare la curs

Standarde minime pentru:

Nota S:

. Demonstrarea cunoasterii principalelor notiuni, idei si problematici din tematica disciplinei; tratarea corecta a
cel putin 50% din subiectele de la examen.

Nota 10:

. Demonstrarea cunoasterii si intelegerii aprofundate a continutului tematic al disciplinei, cu aplicabilitate in
domeniul mecatronic;

. Tratarea corecta a tuturor subiectelor de la examen intr-o maniera originala si demonstrarea intelegerii acestora
in urma verificarii orale.

10.2. Standard minim de performanta evaluare la activitatea aplicativa

Standarde minime pentru:

Nota 5:

. Demonstrarea cunoasterii modului de functionare al senzorilor, precum si a modului lor de utilizare in sisteme
mecatronice.

Nota 10:

. Demonstrarea cunoasterii si intelegerii aprofundate a modului de functionare, interfatare si utilizare a senzorilor
in sisteme mecatronice.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de aplicatie
17.09.2024 S.1. dr. ing. ROTARU Gelu-Marius S.L. dr. ing. ROTARU Gelu-Marius
N
Data avizarii Semnatura responsabilului de program
18.09.2024 S.L dr. ing. ROTARU Gelu-Marius
A\
Data avizarii in departament Semnétura directorului de departament
19.09.2024 Conf. dr. ing. CERLINCA Delia
—
[
Data aprobarii in consiliul facultatii Semndtura decanului
19.09.2024 Prof. dr. ing. MUSCA Tlie
—
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