FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

R40 Anexa 1

Institutia de invatdmant superior Universitatea Stefan cel Mare Suceava

Facultatea Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

Departamentul Mecanica si tehnologii

Domeniul de studii Inginerie industriala

Ciclul de studii Licenta

Programul de studii Tehnologia constructiilor de masini

2. DATE DESPRE DISCIPLINA

Denumirea disciplinei ‘ DISPOZITIVE TEHNOLOGICE

Titularul activitatilor de curs Sef lucrari dr. ing. Severin Traian-Lucian

Titularul activitatilor de seminar Sef lucrari dr. ing. Severin Traian-Lucian

Anul de studiu | 4 | Semestrul | 7 | Tipul de evaluare |

Examen

Regimul disciplinei | Categoria formativa a disciplinei
DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara

DD

Categoria de optionalitate a disciplinei:
DI - impusd, DO - optionald, DF - facultativa

DI

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe sdptdména 4 Curs | 2 Seminar Laborator 1

Proiect

I b) Totalul de ore pe semestru din planul | 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator 14
de invatamant

Proiect

II Distributia fondului de timp pe semestru:

ore

1 a)Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite

25

11 b)Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren

10

II c)Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

21

1I d)Tutoriat

11T Examinari

IV Alte activitati:

Total ore studiu individual IT + III + IV 56 66
Total ore pe semestru (Ib+II+I1I+1V) 100 125
Numarul de credite 4 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

Curriculum o -

Competente ° -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

Desfasurare a cursului Sala de curs dotata cu laptop, videoproiector.

Desfasurare | Seminar

aplicatii Laborator/lucrari Sala de laborator dotata cu aplicatii la tematica prezentata la curs;
practice
Proiect
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6. COMPETENTE SPECIFICE ACUMULATE

Competente profesionale: | CP2 - concepe si executa modelul fizic al unui produs si programeaza productia;
CP6 - defineste si interpreteaza cerinte tehnice;

Competente transversale: | -

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

structura unui DT

Cunoagterea problematicii generale cu privire la rolul si importanta DT, precum si

Obiectivul general al disciplinei Proiectarea unui DT: calculul oportunitatii, dimensionarea si verificarea

elementelor structurale.

Cunoagterea constructiilor tip de elemente sau ansambluri caracteristice DT

8. Continuturi

CURS

Nr. ore

Metode de
predare

Observatii

Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii
disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a
celui de evaluare finald, precum si realizarea altor clarificari
necesare
Dispozitivul tehnologic - date generale:

1.1.  Sisteme tehnologice in ingineria mecanica

1.1.1. Sistemul tehnologic din domeniul prelucrérilor prin

aschiere

1.1.2. Sistemul tehnologic de control

1.1.3. Sistemul tehnologic de asamblare

1.1.4. Sistemul tehnologic din alte domenii ale ingineriei

industriale

1.2.  Dispozitivului tehnologic in ingineria mecanica

1.2.1. Sisteme de prelucrare tip

1.2.2. Dispozitivul in cadrul sistemelor tehnologice

1.2.3. Rolul dispozitivelor de prelucrare

1.2.4. Scopul dispozitivelor

1.2.5. Conditii tehnice impuse dispozitivelor

1.2.6. Structura functional-organologica a dispozitivelor

1.2.7. Clasificarea dispozitivelor

2. Bazele Conceptiei DT:
2.1.  Orientarea in dispozitive tehnologice
2.1.1. Definitia orientarii
2.1.2. Baze de cotare ale pieselor
2.1.3. Grade de libertate
2.1.4. Baze de orientare ale pieselor
2.1.5. Principiul orientarii pieselor in DT
2.1.6. Simbolizarea informationald a bazelor de orientare
2.2.  Fixarea in dispozitive tehnologice
2.2.1. Rolul si necesitatea fortelor de fixare
2.2.2. Torsorul fortelor
2.2.3. Forte de orientare
2.2.4. Forte de fixare
2.2.5. Calculul fortelor de fixare limita
2.3.  Precizia de instalare in dispozitive tehnologice
2.3.1. Relatia generala de calcul a preciziei de instalare
2.3.2. Eroarea de orientare
2.3.3. Eroarea reala de orientare,
Calculul erorii de instalare pentru cazuri caracteristice de
orientare

3. Constructia Elementelor de orientare EO:

3.1.  EO pentru suprafete plane,

3.2.  EO pentru suprafete cilindrice si conice,
3.3. EOfixe,

3.4.  EO reglabile, autoreglabile

prelegere,
incurajarea
dialogului,
prezentare in
power-point
pentru fixarea
informatiilor,
converstie.




4. Constructia Elemente de Fixare in dispozitive EF: | 4

4.1. Elemente EF de fixare tip surub,
4.2.  Elemente EF tip pana,

4.3. Elemente EF de fixare tip excentric,
4.4. Elemente EF de fixare tip brida,

5. Mecanisme de centrare MC 4
5.1.  Particularitati functionale ale MC,
5.2.  Constructii de MC tip menghine de centrare,
5.3.  Solutii constructive de ghidare la MC

6. Mecanisme autocentrante de fixare: 4

6.1.  Particularitati constructive si functionale,
6.2. Mecanisme MA cu falci,

6.3.  MA cu parghii,

6.4. MA cupene,

6.5. MA cu plunjere ghidate,

6.6. MA cu elemente elastice

7. Dispozitivarea sistemului tehnologic de prelucrare 2

8. Sistemul tehnologic de masurare si control

Bibliografie

Georgescu V, Andronic C. - Proiectarea, constructia si exploatarea dispozitivelor. Litografia Institutului Politehnic,
Galati, 1974;

Gherghel N. - Constructia si exploatarea dispozitivelor. Institutul Politehnic Tasi, 1981;

Gojinetchi N, Gherghel N - Proiectarea dispozitivelor. Institutul Politehnic Iasi 1987;

Gramescu, T., Domente, G. -Automatizarea proceselor din sistemele de fabricatie. Editura Universitas, Chisinau, 1994,
Grigorean G, Rata V - Dispozitiv de rectificat toroidal. Brevet de inventie nr. 101565.

Maiorescu A., Rata V, Ditu V. - Researches for Automatic Fixture for Technological Equipaments, "microCAD 98
International Computer Science Conference" MISKOLC, Ungaria, 26/27.02.1997,

Oprean C, Nanu D, Duse D. - Indrumdtor de proiectare a dispozitivelor. 1. 1. S. Sibiu, 1987;

Paunescu T - Dispozitive modulare. Editura Universitatii Bragov, 2006

Popescu 1, s.a., Scule aschietoare, Dispozitive de prindere a sculelor, vol. 1, Editura Matrix Rom, 2004

Rata V, Severin T -Managementul proiectarii dispozitivelor mecanice. Editura MatrixRom, Bucuresti, 2008

Rata v, Severin T -Activitatea de proiectare in ingineria mecanica. Tehnomus 2007

Rata V, Maiorescu A -Teoria proiectarii dispozitivelor. Universitatea Stefan cel Mare Suceava, 1992.

Rata V, Secari V - Indrumar de proiectare si constructie a dispozitivelor. Tipografia Universitatii Suceava, 1983.

Rata V -Proiectarea si constructia dispozitivelor. Lucrari practice. Tipografia Universitatii Suceava, 1988.

Rata V., Severin T. L.,,.Design activity in mechanical engineering. Achievements and demands in the design of devices
”in volume of THE 15th INTERNATIONAL CONFERENCE TEHNOMUS NEW TECHNOLOGIES AND PRODUCTS
IN

MACHINE MANUFACTURING TECHNOLOGIES”, Suceava 2009, pag.285-288, ISSN 1224-029x.

Rata V, Balan M, Blandu V, Secara V - Procedeu si dispozitiv pentru actionarea mandrinelor autocentrante. Brevet de
inventie nr. 88477.

Rata V, Adjudeanu D, Ciulina C - Dispozitiv divizor pentru frezarea de pozitie. Brevet de inventie nr. 92667

Rata V, Gutt G - Dispozitiv pentru strunjirea suprafetelor curbe. Brevet de inventie nr. 102043.

Rata V, Gutt G - Dispozitiv de superfinisat. Brevet de inventie nr. 103345.

Rata V, Gutt G, Motpan C - Masa rotativa si de translatie dupa doud directii. Brevet de inventie nr. 100804.

Rata V, Hritcu L, Ungureanu I - Dispozitiv de rectificat. Brevet de inventie nr. 92678.

Rata V, Popa A - Dispozitiv de strunjit toroidal. Brevet de inventie nr. 87950.

Rata V, Rata F, Bodale I - Suport portcutit pentru dispozitivul de strunjit toroidal. Brevet de inventie nr. 93002.

Rata V, Robu I, Havresciuc G -Dispozitiv de strunjit toroidal. Brevet de inventie nr. 99268.

Rata V, Gheorghita D, Apetroaie D. - Flexibilitatea sistemelor de prehensiune ale robotilor. Simpozionul international
TEHNOMUS- VII, Suceava, 1993,.

Rata V. Maiorescu A. - News of Resolutions of Positoning Workpieces, "microCAD 98 International Computer Science
Conference" MISKOLC, Ungaria, 1997

Rosculet S.V, sa - Proiectarea Dispozitivelor. Editura Didactica si Pedagogica Bucuresti, 1982;

Stanescu 1. Tache V. - Dispozitive pentru masini -unelte. Proiectare constructie. Editia a—Il-a. Editura Tehnica,
Bucuresti, 1979;

Tache V,sa. - Constructia si exploatarea dispozitivelor. Editura Didactica si Pedagogica Bucuresti 1982,

Tache V, sa. - Elemente de proiectare a dispozitivelor pentru magini - unelte. Editura Tehnica Bucuresti, 1985;

Tache V, Bragaru A. - Dispozitive pentru magini - unelte. Proiectarea schemelor de orientare §i fixare. Editura Tehnica




Bucuresti, 1977,

Bibliografie minimala

Rata V, Severin T - Managementul proiectarii dispozitivelor mecanice. Editura MatrixRom, Bucuresti, 2008

Rata V, Maiorescu A - Teoria proiectarii dispozitivelor. Universitatea Stefan cel Mare Suceava, 1992.

Rata V, Secara V - Indrumar de proiectare si constructie a dispozitivelor. Tipografia Universitatii Suceava, 1983.
Rosculet S.V, sa - Proiectarea Disporzitivelor. Editura Didactica si Pedagogica Bucuresti, 1982;

Stanescu 1. Tache V. - Dispozitive pentru magini - unelte. Proiectare constructie. Editura Tehnica, Bucuresti, 1979;
Tache V, sa. - Elemente de proiectare a dispozitivelor pentru magini - unelte. Editura Tehnica Bucuresti, 1985;

Aplicatii (Seminar / laborator / lucrari practice/ proiect) Nr. ore Metode de Observatii
predare
1. Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu | 2
continutul  laboratorului, prezentarea unor detalii
organizatorice, norme de securitate si sanatate in munca
2. Studiul orientdrii si fixarii pieselor cu suprafete plane; 2
3. Sisteme si erori de orientare la prelucrarea pieselor | 2
cilindrice si conice; instruire,
4. Determinarea experimentala a preciziei de prelucrare a | 2 expunere
pieselor orientate in dispozitive cu bolturi paralele; Converstie
5. Studiul erorilor de orientare la prelucrarea pieselor tip | 2
arbori;
6. Studiul fixarii pieselor folosind mecanisme cu bride; 2
7. Studiul teoretic si functional al mecanismelor cu pene si | 2
plunjere;

Bibliografie activititi aplicative

Rata V, Severin T - Managementul proiectarii dispozitivelor mecanice. Editura MatrixRom, Bucuresti, 2008
Rata V, Secard V - Indrumar de proiectare i constructie a dispozitivelor. Tipografia Universitatii Suceava, 1983.
Rata V - Proiectarea si constructia dispozitivelor. Lucrari practice. Tipografia Universitatii Suceava, 1988.
Simionescu C, sa - Album de dispozitive pentru prelucrari mecanice. Editura Sapiens, Braila, 1994

Rosculet S.V, sa - Proiectarea Dispozitivelor. Editura Didactica si Pedagogica Bucuresti, 1982;

Simionescu C, sa - Album de dispozitive pentru prelucrari mecanice. Editura Sapiens, Briila, 1994

Stanescu 1. Tache V. - Dispozitive pentru magini - unelte. Proiectare constructie. Editia a—Il—a. Editura Tehnica,
Bucuresti, 1979;

Tache V, sa. - Elemente de proiectare a dispozitivelor pentru magini - unelte. Editura Tehnica Bucuresti, 1985;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordanta cu cele ale disciplinelor similare predate la programe de studii de la facultati
de profil din tara si striinatate. In cadrul intalnirilor cu reprezentantii asociatiilor profesionale si cu angajatorii, acestia
au fost consultati cu privire la continutul disciplinei, astfel incat competentele dobandite de absolventii acestei
specializari sa raspunda cerintelor pietei muncii.

10. Evaluare

. .. N Metode de Pondere din nota
Tip activitate Criterii de evaluare <
evaluare finala
- definirea conceptelor de baza cum ar fi dispozitiv
tehnologic, orientare, fixare/strangere, mecanism
- utilizarea corectd a termenilor de specialitate specifici
d1sc1p1.1nel; . S . Evaluare orala
Curs - explicarea si interpretarea unor idei, proiecte, procese 60
educationale, precum si a continuturilor teoretice si practice
specifice disciplinei;
- analiza critica a modelelor teoretice privind
automatizarea proceselor industriale;
- capacitatea de a transpune in practicd informatiile | Evaluare
dobandite; continua pe
Laborator - dezvoltarea unor abilitati de cercetare, creativitate; parcursul 40

- capacitatea de a solutiona probleme specifice

domeniului

semestrului (pe
baza activitatilor




individuale si de
grup desfasurate
in cadrul
laboratoarelor:
realizare)

Standard minim de performanta

10.1. Standard minim de performanta evaluare la curs

Standarde minime pentru nota 5: Insusirea notiunilor de baza prezentate conform tematicii cursului,

10.2. Standard minim de performanta evaluare la activitatea aplicativa

Standarde minime pentru nota 5: Efectuarea tuturor lucrarilor de laborator, acumularea unor informatii
minime: definitii, scopul unei lucrari.

Data completarii Semnétura titularului de curs Semnatura titularului de aplicatie
Sef lucrari dr. ing. Severin Traian- Sef lucrari dr. ing. Severin Traian-
Lucian Lucian
17
14.09.2024
£ . & /
Data avizarii Semndtura responsabilului de program
Prof.dr.habil.ing. Costel MIRONEASA
18.09.2024 ol
-
Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament
Conf.dr.ing. Delia Aurora CERLINCA
19.09.2024 72
6 —
Data aprobdrii in consiliul facultatii Semnétura decanului

Prof.dr.ing. Ilie MUSCA

19.09.2024 i ™~




