R40 Anexa 1

FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program
Institutia de invatdmant superior Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava
Facultatea Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanica si Tehnologii
Domeniul de studii INGINERIE MECANICA
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii INGINERIE MECANICA
2. Date despre disciplind
Denumirea disciplinei | MODELAREA S$I SIMULAREA SISTEMELOR MECANICE (1a)
Titularul activitatilor de curs Conf. dr. ing. Sergiu SPINU
Titularul activitatilor aplicative Conf. dr. ing. Sergiu SPINU
Anul de studiu | IV | Semestrul | 8 | Tipul de evaluare | Proiect
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DI
DI - impusd, DO - optionala, DF - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe sdptdména 2 Curs Seminar Laborator Proiect | 2

I b) Totalul de ore pe semestru din planul | 28 | Curs Seminar Laborator Proiect | 28
de invatamant

II Distributia fondului de timp pe semestru: ore
IT a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
1T b) Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15
II c¢) Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
II d) Tutoriat
11T Examinari 3
IV Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual II (a+b+c+d) 44
Total ore pe semestru (Ib+II+III+IV) 75
Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

Curriculum e Nu este cazul

Competente e Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

Desfasurare a cursului .
Desfasurare Seminar .
aplicatii Laborator o
Proiect e videoproiector, indrumar de laborator in format electronic, retea de calculatoare cu
soft-uri specifice domeniului

6. Competente specifice acumulate

Competente | ®  utilizeaza soft CAD (CP13)
profesionale | ¢  concepe si executd modelul virtual al unui produs (CP18)

Competente | e  aplicd competente de comunicare in domeniul tehnic (CT1)
transversale | e  lucreazi in echipe (CT4)




7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei e cunoasterea, intelegerea si aprofundarea metodelor de lucru privind modelarea
si simularea unui sistem mecanic

8. Continuturi

Aplicatii - Proiect Nr. ore Metode de predare Observatii
e Tema proiectului: Modelarea si simularea contactului
elastic cu frecare (cu alunecare partiald)
1. Asamblarea modelului problemei. Impunerea 4 expunere orala,
discretizarii. conversatie, exemple
2. Digitizarea ecuatiilor. Divizarea problemei. 4 demonstrative,
3. Calculul deplasrilor prin metoda DCFFT 4 descoperire dirijata,
4. Calculul tensiunilot prin metoda DCFFT 4 studiu de caz, sinteza
5. Rezolvarea problemei contactului elastic farar 4 a cunostintelor
frecare
6. Rezolvarea problemei de contact pe directie 4
tangentiala (cu frecare)
7. Compararea rezultatelor simularilor cu modele 4
teoretice din literatura de specialitate: problema lui
Hertz, problema lui Cattaneo-Mindlin

Bibliografie

e Sergiu Spinu, Modelare si simulare, Indrumar de laborator, Suceava, 2021, format electronic.

e Sergiu Spinu, Delia Cerlinca, 2017, Modelarea si simularea contactului mecanic in domeniul elastic,
Editura MatrixROM Bucuresti, ISBN 978-606-25-0327-7.

e Sergiu Spinu, Delia Cerlinca, 2017, Modelarea si simularea contactului mecanic in domeniul elasto-
plastic, Editura MatrixROM Bucuresti, ISBN 978-606-25-0345-1, 146 pag.

e Dorin Gradinaru, Modelari numerice in teoria contactului elastic, Ed. Didactica si Pedagogica,
Bucuresti, 2007, ISBN 978-973-30-1863-6.

e Spiridon Cretu, 2002, Mecanica Contactului, Editura “Gh.Asachi” lasi.

e Ilic Musca, Sergiu Spinu, 2004, Metode numerice si programare. Aplicatii in MathCAD si C, Editura
Universitatii Suceava, ISBN 973-666-090-7.

Bibliografie minimala

e Sergiu Spinu, Modelare si simulare, Indrumar de laborator, Suceava, 2019, format electronic.

e Sergiu Spinu, Delia Cerlinca, 2017, Modelarea si simularea contactului mecanic in domeniul elastic,
Editura MatrixROM Bucuresti, ISBN 978-606-25-0327-7.

e Dorin Gradinaru, Modelari numerice in teoria contactului elastic, Ed. Didactica si Pedagogica,
Bucuresti, 2007, ISBN 978-973-30-1863-6.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  continutul cursului si al laboratorului sunt in concordanta cu continutul disciplinelor similare de la programele de
studiu de la alte universitati din {ara sau strainatate

10. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere dl,n nota
finala
Curs
Seminar
Claritatea si coerenta prezentarii proiectului, Evaluarea orala
interpretarea rezultatelor
Abilitatea de a utiliza soft CAD pentru 60%
. modelarea si simularea unor sisteme mecanice
Proiect : :
Capacitatea de a concepe si executa modelul
virtual al unui produs
Gradul de implicare al studentilor in realizarea Evaluarea continua a 40%
proiectului efectuarii etapelor de proiect

10.2. Standard minim de performanta evaluare la activitatea aplicativa

2/3




Standarde minime pentru nota 5:

o
o
[0}

insusirea principalelor notiuni, idei, teorii;
cunoagterea problemelor de baza din domeniu;

capacitatea de a utiliza soft CAD pentru modelarea si simularea unor sisteme mecanice simple;
Standarde minime pentru nota 10:

O abilitati, cunostinte certe si profund argumentate;
O capacitatea de a utiliza soft CAD pentru modelarea si simularea unor sisteme mecanice complexe;
0 exemple analizate, comentate;
0 mod personal de abordare si interpretare;
O parcurgerea bibliografiei.
Data completarii Semnétura titularului de curs Semnatura titularului de aplicatie
17.09.2024 &
Confdrii ™ 7 giu SPINU
Data avizarii Semnatura responsabilului de program
18.09.2024 S.Ldr.ing. Luminita IRIMESCU
Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament
19.09.2024 Conf.dr.ing. Delia CERLINCA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Semnatura decanului

19.09.2024

Prof.dr.ing. Ilie MUSCA
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