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PLAN DE iINVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

Cerinte pentru obtinerea diplomei

240 credite din discipline impuse si optionale, conform planului de invatamant
10 credite la examenul de diploma
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Universitatea ,Stefan cel Mare” Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta

ey

| $edint:
i

ta'Senatuluj

Forma de invatamant: cu frecventa Alm Aun
Durata studiilor: 4 ani :.:I'.’ 1at;
Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii . -
ANUL |
R Sem. 1 Sem. 2
o Cod disciplina
Nr. crt. Discipline impuse elslile A Nr: clslile * Ve N
USV.FIM.MCT] credite Créunc
1 Analizd matematica DF 01 01 212 69 E 5
Algebra liniard, geometrie analitica si
2 diferentiala DF 01 02 212 69 E 5
3 Stiinta si ingineria materialelor DD 0103 2 1 33 | E 3
4  |Informatica aplicatad DF 0104 2 2 4 | E 4
5 Chimie DF 01 05 2 1 33 C 3
6 Grafia asistata de calculator DF 01 06 2 2 44 3 4
T Economie generala DC 0107 2 22: |E 2
8 Educatie fizica si sport (1) DC 0108 1 36 |C* 2
9 Limbi moderne (1) DC 0109 1 36 C 2
10 [Mecanica DD 02 10 2] 22 66 E 6
11 |Bazele roboticii DD 02 11 2 2 44 E 4
12 [Fizica DF 02 12 2 2 44 E 4
13 |Metode numerice DF 02 13 2 2 69 E 5
14  |Grafica asistata de calculator DF 02 14 2 2 69 (o] 5
15 |Educatie fizica si sport (2) DC 0215 1 36 C 2
16 JLimbi moderne (2) DC 0216 1 36 | C* 2
Total ore obligatorii pe saptamana Ble o 386 25 30 L4 &2 Bl 364 - 28
26 4C 24 3C
| Sem. 1 Sem. 2
sciplina USV.FIf NI K
Nr. ert. Discipline optionale C|SILIP I* | V*]creditef C]| S| L] P P V* | credite
17 |Comunicare DC.02.17
18 |Etica si integritate academica DC.02.18 1] 2 22 [ 2
1] 2
Total ore obligatorii pe saptimana 2 22 |1C 2
RECAPITULATIE L I L ] 2 i 386 3E 30 11 | g l il l 386 © 30
26 4C 26 4C
Sem. 1 Sem. 2
Nr. crt. Discipline facultative Cod disciplina clslile * Ve Nr._ clslule * e Nr._
credite credite
19 |Psihologia educatiei DSE31N1I\;1 2|2 69 5
1 V.FIM.MCT
20 [JElemente de matematica USDF 0119 212 44 | C 4
USV.FIMMCT
21 |Elemente de fizica DF 01 20 212 44 | C 4
22 |Pedagogie | DPEE NIt 2] 2 69 E 5
DF 02 21
V. FIMMCT
23  |Procesarea datelor USDS 02 228 2 1 58 c 4
3 S5 SR o 6|6 1E 41211 1E
Total ore facultative pe saptamana 12 157 - 13 7 127 1c 9

Nota:

I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale

vr- de vefificare , i
forma }yeﬁpﬁeﬁ A
C* - Colnevid m:ﬁ'r [S/RESPINS);
O
(& B

eqron,
Eﬁ:&nﬁ.mnlhﬁéﬁﬁ'ﬁﬁﬂmur&r& - !.
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Conf. univ. dr.ing-"D&lia CERLINCA

D by
Prof. univ _dﬁZ?llie MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,

Sl. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU
ing ;J}TIHS

A

~
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l‘ggiwferente disciplinei Educatie fizica si sport se acorda peste cele obligatorii si nu se pot transfera pentru a atinge numarul «
y/’}
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

i 5ethnt‘s \@natulw
in data a?f_@_?_ﬂ_?h

ANUL Il
Cod Sem. 3 Sem. 4
Nr R T
) D | disciplina
ot HERIREIMEES clslile| v N tels|cle| v M
SV FIM.MC credite credite
1 [Matematici speciale DF0301 |} 2| 2 44 | E 4
2 [Rezistenta materialelor (1) DDO302 y 2| 2| 1 30| E 4
3 [Mecanisme si organe de masini (1) DDO303 f 2| 2|1 80 | E 6
4 [Tolerante si control dimensional DD0304 | 2 1 58 | E 4
5 |Electrotehnica DD 0305 | 2 1 58 | E 4
6 [Electronica DD0306 § 2 1 58| C 4
7 JLimbi moderne (3) DC 03 07 2 22| ¢C 2
8 |JEducatie fizica si sport (3) DC 03 08 1 36| C 2
9 |Mecanisme si organe de magini (1) (P) | DD 04 09 zlz[e] =z
10 IRezisten;a materialelor (2) DD 04 10 2|1 21¢11 55 | E 5
11 Jrermotennica DD 04 11 2EAE 4“1 E] 5
12 IMecanica fluidelor DD 04 12 21 3 2 55 | E 5
13 JElectronica digitala DD 04 13 2 1 58 | E 4
| | i j
Programarea calculatoarelor si limbaje DF 03 14 5 s -r 5
14 |de programare
15 JEducatie fizica si sport (4) DC 04 15 1 36| C 2
16 |Practica de domeniu - 90 ore DD 04 16 C 4
121915 386 | 5E 10| 6 | 8| 2 | 286 | 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 2% 3C 30 26 3C 30
1P
12 o] 5] [386]sE 10[6]8]2]286]4E
RECAPITULATIE 3c| 30 3C| 30
: 26 26
1P
s Sem. 3 Sem. 4
T —— R
' D line facultative Cod disciplina
crt. R et PR el solr ] v N Jels|olp] o [v]| N
credite credite
. DPPD NIV1
17 |Pedagogie Il DF 03 03 212 69 | E 5
USV.FIM.MC
18 |Limbi moderne (4) T 2 22| C 2
DC 04 22
: s g DPPD NIV1
19 |Didactica Specialitatii DF 04 04 212 69 | E 5
USV.FIM.MC
20 1 s T 2 22 |G 2
Limbi moderne (5) DC 04 22
) o 21| 4 91 | 1E 214 91 | 1E
Total ore facultative pe saptamana & 1c 7 = 1c 7

Nota: o

1* - numarul de o::pztejgr wm rndw@uale
V* - forma de ve :cs; ar—

?é- .
Prof. univ, dt/{,.md llie MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Sl. dr. ing. Gelu—MgEi_L}s ROTARU
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Universitatea ,,Stefan cel Mare™ Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta

Forma de invdtdmant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

edinta

. _.co\n\’ :

enatshil

|

1
|din data ok@‘\?-@f\ |
ANUL I
— Cod disciplind Ao ol
Nr. crt. Discipline impuse clslulel i v I nr creditel G IS|LIP] 1* | vt | Nr. credite
USV.FIMMCT
1 Sisteme de acﬁ'lzdle, mieﬁeie s instrumentatie vinuang DD 0507 2 1 58| £ 3 T
7 |Calculul si construchia sistemelor mecatronice DS 05 02 ) 55| C 4
3 Electronica de putere DD 0503 2 1 33| E 3
4 Bazele sistemelor automate DD 05 04 2 1 58| C 4
5 Aufomate programabile DD 0505 2 1 581 C 4
6 Mecanisme si organe de masini (2) DD 06 06 1111 44 | E 4
7 Mecanisme si organe de masini (2) (P) DD 06 07 1] 36| P 2
8 |Analiza cu elemente finite DS 06 08 1 1 22| C 2
9 Senzori si sisteme senzoriale DD 06 09 2 1 3| C 3
10 | 1ehnologii de prelucrare D506 10 2 2 44 T E 4
11 |Sisteme de actionare DD 06 11 2 1 8 | E 2
12 |Proiectare asistata de calculator DD 06 12 1 i1 33| C 3
13 IDinamica sistemelor mecatronice DD 06 13 2 1 33| E 3
ractica de specialitate - 90 ore DS 06 14 C 4
10 411]265| 2E 121 1]8]2]|253| 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 15 3C 19 23 4C 27
1P
o , Cod disciplina S5 a6
Nr. crt. Discipline optionale C|S|L|P| I" | V*|Nr.credite] C [S|L|P]| I" [V*| Nr.credite
USV.FIM.MCT
15 |Biomecanica DS 05 15 2 44 4
16 |Biomecatronica DS 05 16
17 {Microprocesoare, structuri si aplicatii DS 0517 2 1 23 3
18 ]Dispozitive de manipulare si automatizare DS 05 18
19 |Masini de masurare in coordonate DS 05 19 2 2 a4 E 4
20 [Testarea si fiabilitatea sistemelor mecatronice DS 05 20
21 JEcologie si protectia mediului DS 06 21 2 1 33]lc 3
22 _|Ecomateriale DS 06 22
S 6 5 121| 3E 2 1 33
Total ore optionale pe séptamana 11 3
11 3 1C
16] |9]1][386| 5E 14]1]9]2]286] 4E
RECAPITULATIE 26 3c 30 26 ?g 30
Sem. 5 Sem. 6
Nr. crt. Discipline facultative Cod disciplina . .
C|S|L|P} I* | V*|Nr.creditej C |S|L|P| I* | V* | Nr. credite
23 |Instruire asitata de calculator DPPD NIV 1)1 22 | C 2
24 |Practica pedagogica in invatdmantul preuniversitar DPPD NIV1 3 33| C 3
25 J[Managementul clasei de elevi DPPD NIV1 E I [ 47 | E 3
26 |Practica pedagogica in invatdmantul preuniversitar DPPD NIV1 3 8 | C 2
27 Evaluare finala - portofoliu didactic DPPD NIV1 E 5
28 [Dinamica DS 05 26 211]1 441 E 4
2g |Componenie electronice ale vehiculelor rutiere DS 05 27 2 2 44 1 E 4
30 [Dinamica vehiculelor rutiere DS 06 28 21114 44 | E 4
31 Dinamica vehiculelor rutiere - proiect DS 06 29 1136 ] C 2
32 jconsiruchia vehiculelor rufiere DS U6 30 2 2 44 | E 4
. s s 515 143 515 179| 4E
Total ore facultative pe saptamana 10 2 13 70 2C 20

Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
V" - TOrma ae vermcare

N

% TR/,
/P dr.Mih&LDMIAN.

5 1 VIVRRER 1A !‘.'","
Conframiy,sdr. -?Dé*%‘d%ﬁmc’&
}‘ﬂ\“

SN

D
Prof. univ. zfgg)ﬁe MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Sl dr. ing. Geluarius ROTARU
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Universitatea ,,Stefan cel Mare"” Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Prof. univ. dr Ang/ llie MUSCA

NCAN S
DIRECTOR DEPARTAMENT, RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA Sl. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU
' LA
-_
4

Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA ‘\
Ciclul de studii: licent3 R{éﬂm& —
Forma de m_ya;a.mant.. cu frecventa | a@({l nta ana Luhjl ‘
Durata studiilor: 4 ani | .
Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii | At £i‘ a}g QCKQQLLW
Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii i din &8 4
ANUL IV
Nr. crt. Discipline impuse A et Nr. Sen.?
USV FIM.MCT CJ|S|L]P * Qv el Cc SI L|P I* | V* |Nr. credite
| obolica DS 07 01 2 2 69 | E] 5
2 Tehnologii pentru masini cu comanda DS 07 02 2 1 331 E 3
3 Tehnologii penfru masini cu comanda DS 07 03 111 | P 1
4 Aparatura birotica DS 07 04 2 1 58 | E 4
5 Sisteme optice si ultraacustice DS 07 05 2 1 58 | E 4
6 IMecatronica automobillelor DS 07 06 ] 2 a4 | C| 4
7 Software pentru sisteme mecatronice DS 07 07 2 2 44 | C 4
8 Optomecatronica DS 08 08 2 2 44 | E 4
9 Sisteme mecatronice in prestar servici DS 08 09 2 2 44 | E 4
10 [Sisteme mecatronice in prestan servici DS 08 10 21 221P 2
11 [Materiale si structuri inteligente DS 08 11 2 2 44 | E a4
12 [Menienanta sistemelor in mecatronica DS 08 12 2 2 44 | E 4
13 [Practica pentru proiectul de diploma - DS 08 13 C 4
T4 ETaoordred profeciumr ge aipiorTd - 00 DS 08 14 41 3% [ C 4
12 91 1317 |4E 8 8| 6 | 242 | 4E
Total ore obligatorii pe saptaméana 22 2C] 25 99 2C| 26
1P 1P
i Sem. 8
oy ; Cod disciplina LT
Nr. crt. Discipline optionale B .| Nr. N .| Nr.
usvimmer G| S| LIP] TV credit o BRI LA credite
‘T—WMmelor DS 07 15 2 2 66| C| 5
16 odelarea si simularea sistemelor de DS 07 16
17 [Prelucrarea si recunoasterea imaginilor DS 08 17 2 2 44 | E 4
18 FroceSdred Mragnmor, Veaere aruncrard DS 08 18 _
2 2 66 2 2 44 |1E
Total ore optionale pe saptamana 4 1C] 5 4 4
14] 1 11] 1] 383 4E 10] 1 10] 6 | 286 | 5E
RECAPITULATIE 2 3C| 30 26 2C| 30
1P 1P
g Sem. 7 Sem. 8
Nr. crt. Discipline facultative Cad dissipiing clsltole!l v Nr. clsltilel i [v Nr.
- USV.FIMMCI credit credite
19 [Constructia vehiculelor rutiere DS 07 23 21221C 2
20 I'Motoare cu ardere interna DS 07 24 21111 44 | E 4
21 JMotoare cu ardere interna - proiect DS 07 25 2122 ]|C 2
22 [Diagnosticarea vehiculelor rutiere DS 07 26 2 2 44 | C 4
23 fAnireprenoriat DS 07 27 2 2] 44 ]C 4
-
Total ore facultative pe siptimana e w2l | e PR,
Nota:
- numa;{ﬁfgér n?ee%?)prqgatlm individuale
Ve forrﬁa*é;e/ vﬁhﬂ’ca
D
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT
Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA \1)‘;&-
Programul de studiu: MECATRONICA P — '!\EEC

Ciclul de studii: licents i' §Pdﬂf"£d snatului g

invatamant: frecventa * m <
Do A [din data eoh 12t |
Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii
Structura anului universitar Nr. saptamani Nr.ore practica bl
pe saptamana*
Anul de studii Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il
| 14 14 26 26
1 14 14 90 26 26
1M 14 14 90 27 27
\% 14 14 60 26 26
*Discipline obligatorii + optionale
BILANT
. CATEGORIA DISCIPLINEI Tm;‘;;é e % "
crt. realizat recom.
DISCIPLINE IMPUSE 2576
1§ = e 89.3% <90
> |DISCIPLINE OPTIONALE 336 10.7% >10
TOTAL Obligatorii si optionale 3152 100.00 100.00
3 |DISCIPLINE FACULTATIVE 840 26.65% >10
TOTAL Ore program de studiul 3880 100.00 100.00
Tt CATEGORIA DISCIPLINE! ﬁt?z:;re - D/.D % Lrge ore i
crt. realizat recom. Curs Aplicatji credite
1 IDISCEPLINE FUNDAMENTALE 546 17.32 >17 280 266 43
2 E::;';';'NE tHROMENILG = 1238 39.28 >38 574 664 88
3 |DISCIPLINE DE SPECIALITATE 1200 38.07 >25 518 682 91
4 IDISCIPLINE COMPLEMENTARE 168 5.33 <8 56 112 18
TOTAL| 3152 100.00 100.00 1428 1724 240
]NUMAR ORE CURS / ORE APLICATII | 0.83 |
Nr. Forma de Nr. forme de verificare Total
crt. verificare An | An il An |l An IV Nr. %
1 JExamen 9 9 9 9 36 5§3.73
2 |Colocviu 8 6 8 5 27 40.30
3 |Proiect 0 1 1 2 4 5.97
| TOTAL 17 16 18 16 67 100.00
DECAN,,

\Q\\ 8\ of Q ) ,f
IR&@&’O& qgﬁm’mm&m
Conf. univ. qlugggﬁéga ‘CERLINCA

Prof. univ. drjny. me MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Sl. dr. ina C'thNfaﬂl/lq ROTARILJ
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT
%]WM

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

COMPETENTE PROFESIONALE
CP1 — aduna informatii tehnice
CP2 — analizeaza datele testelor
CP3 - efectueaza incercari
CP4 — defineste cerinte tehnice
CP5 — desfasoara activitati de cercetare literara
CP6 — dezvolta software cu sursa deschisa
CP7 - utilizeaza software pentru productie asistata pe calculator
CP8 — efectueaza controlul calitati
CP9 — elaboreazé proceduri de incercare a produselor, sistemelor si
componentelor mecatronice
CP10 — gestioneaza dezvoltarea profesionala personala
CP11 — gandeste in mod abstract
CP12 — monitorizeazi standarde de calitate pentru fabricatie
CP13 — pregateste prototipuri pentru productie
CP14 — prezinta rezultatele analizelor
CP15 — proiecteazd componente de automatizare
CP16 — proiecteaza prototipuri
CP17 — realizeaza analize de date
CP18 — respecta standardele privind siguranta echipamentelor
tehnice
CP19 — simuleaza modele mecatronice
CP20 - sintetizeaza informatii
CP21 — testeaza unitati mecatronice
CP22 — utilizeaza software de desen tehnic
CP23 — instaleaza echipamente mecatronice
CP24 — utilizeaza software CAD

COMPETENTE TRANSVERSALE
CT1 - efectueaza calcule
CT2 - gandeste analitic
CT3 - capacitatea organizatorica
CT4 - isi mentine aptitudinile fizice instruieste pe ceilalti
CT5 — isi asuma responsabilit S

SN
3 ngOFQs o e
Profi g.drﬁmai:*éa'wm%ni !
L e R

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA

-

DE .y
Prof.univ.ck{rz‘%e MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
S.l.dr.ing. G?J?-Marius ROTARU
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Universitatea , Stefan cel Mare” Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanic3, Autovenkcule s Robotica

PLAN DE INVATAMANT ‘ $e(ﬂnt8 Sengtului

Demeniul; MECATRONICA §1 ROBOTICA

Program MECATRONICA d ]

Clclul de studii: licents fﬂ Jata s Taa! ..D..L:zd.‘:{
Forma de Invitdmant: cu frecventd — !/

Durata studilior: 4 ani e —— i

Valabil Incepnd eu anul universitar; 2024-2025, anul | de studil

REPARTIZAREA COMPETENTELOR PROFESIONALE PE DISCIPLINE

REPARTIZAREA COMPETENTELOR PROFESIONALE PE DISCIPLINE ANUL |

LG
Competenta profesionalal Denumirea : T
disciplingi cr1 | cp2| cra| cpa| cps | cpe| cp7 | cPa) cPo | CPID|CP11| CPI2| CP13| GP14] CP15|CP16| CP17| CP18] CP19] CP20 | CP21 | CP22| CP23| CP24 i crz| cr3|cral cTS) 4
g2 T £ LV}
Z 2 T
T E T ¥
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Z P4 B
¥ Z Z
T T
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F
2] T i T
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1 . I
T 17 T
Z i
INE ANUL It
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T T
T T T

T 4 G
T rd T
Z 1 =]
i) T ¥ 4|
T T
T T
1 Z T s
T T
CIPLINE ANUL I
cP2] cra| cra] cps| cPs] cp7 | cps] cpe|cPio]cPii|criz] cris[cpia] cris| cPis] ceirl ceiafcpio cP20]cP21 CP23] CPz4 |cT1] CTa] CTILCT4] CT5 |,
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& e
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