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PLAN DE iNVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta

Forma de invdatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

Cerinte pentru obtinerea diplomei

240 credite din discipline impuse si optionale, conform planului de invatamant
10 credite la examenul de diploma

1/8



Universitatea ,,$tefan cel Mare"” Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invafdmant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

A‘orgfooi“

/,93; 122021‘]

ANUL |
N Sem. 1 Sem. 2 /
Nr. ert Discipline impuse Cele N N f
el IS clsic|e| r [v| M dels|e]e| = [w]| N
USV.FIM.MCT credite credite
1 Analiza matematicd DF 01 01 2|2 69 E 5
Algebra liniard, geometrie analitica si
2 [diferentiala DF 01 02 2] 2 69 | E 5
3 Stiinfa si ingineria materialelor DD 0103 2 1 33 E 3
4 fIinformatica aplicata DF 01 04 2 2 44 E 4
5 JChimie DF 01 05 2 1 33 | C 3
6 Grafia asistata de calculator DF 01 06 2 2 44 C 4
7 ]Economte generala DC 01 07 2 22 E 2
8 ]Educalie fizica si sport (1) DC 0108 1 36 | C 2
9 JLimbi moderne (1) DC 0109 1 3 [C| =2
10 |Mecanica DD 02 10 2|2}z 66 | E 6
11 IBazeIe roboticii DD 02 11 2 2 44 E 4
12 [Fizica DF 02 12 2 2 44 |E| 4
13 |Metode numerice DF 02 13 2 2 69 | E 5
14 IGraﬂcé asistata de calculator DOF 02 14 2 2 69 c 5
15 |Educatie fizica si sport (2) DC 02 15 1 36 | C 2
16 [Limbi modeme (2) DC 02 16 1 3 [C| 2
141 6| 6 5E 10| 4 | 10 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 386 30 364 28
26 4C 24 3C
ok Sem. 1 Sem. 2
Cod disciplina
USV.FIM.MCT Nr. Nr.
Nr. crt. Discipline optionale clsjL|P I* | V*|crediteJ C| S| L|P I* V* | credite
17 jComunicare DC.02.17
18  |Etica si integritate academica DC.02.18 1] 2 22 o 2
1]2
Total ore obligatorii pe saptamana 2 22 |1C 2
141 6| 6
RECAPITULATIE 8] &) ass | >5[ 30 L AT ass | *5| 30
26 4C 26 4C
Sem. 1 Sem. 2
Nr. crt. Discipline facultative Cod disciplind
R Pl els|o]e| » (v N dcls|c|r] ©» [v| M
credite credite
. . - DPPD NIV1
19 |Psihologia educatiei DF 01 18 2] 2 69 E 5
' USV.FIMMCT
20 |Elemente de matematica OF 01 19 2|2 4 | C 4
) USV.FIM.MCT
21 |Elemente de fizica DF 01 20 212 44 | C 4
. DPPD NIV1
22 |Pedagogie | DF 02 21 22 69 E 5
USV.FIMMCT
23  |Procesarea datelor DS 02 22 2 1 58 c 4
) 6| 6 1E 4213 1E
Total ore facultative pe saptdmana 157 13 127 9
peisap 12 2¢ 7 1c
Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
V* - forma de verificara
A
ECT DECAN, /|

b
* -
Pé,u |:\%rw{$p D

-

Prof. univ. dr,ye MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Sli. dr. ing. GeluﬁM}a‘ﬁus ROTARU

2/8



Universitatea ,,Stefan cel Mare"” Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

{ $ernn';3 Senatului
n data JC@.ZQZ}:

R

Cod Sem. 3 Sem. 4
Nr e o
‘ Discipline impuse disciplina
ot I clslic)el e v ™ lels|i|e]r v M
USV.FIM.MC] credite credite
1 [Matematici speciale DF 03 01 2] 2 44 | E 4
2 [JRezistenta materialelor (1) DDO0302 | 2| 2| 1 30| E 4
3 [Mecanisme si organe de masini (1) DDO303 | 2| 2|1 80| E 6
4 |Tolerante si control dimensional DD0304 | 2 1 58 | E 4
5 |Electrotehnica DD0305 | 2 1 58 | E 4
6 |Electronica DD 0306 | 2 1 58| C 4
7 JLimbi moderne (3) DC 03 07 2 22 le] 2
8 [Educatie fizica si sport (3) DC 03 08 1 | C| 2
9 [Mecanisme si organe de masini (1) (P) | DD 04 09 21 2|P 2
10 JRezistenta materialelor (2) DD 04 10 2121 55| E 5
11 |Termotehnica DD 04 11 2|21 2 41 | E 5
12 [Mecanica fluidelor DD 04 12 2 2 55 | E 5
13 |Electronica digitala DD 04 13 2 1 58| E| 4
IProgramarea calculatoarelor si limbaje
14 [|de programare B 03 14 2 8 | e 3
15 JEducatie fizica si sport (4) DC 04 15 1 36| C 2
16 |Practica de domeniu - 90 ore DD 04 16 C 4
121 91| 5 386 | 5E 10 6| 8 | 2 | 286 | 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 26 3c 30 6 3C 30
1P
12| 9| 5] |386]sE 10/ 6| 8] 22864
RECAPITULATIE 3C 30 3C 30
26 26
1P
N Sem. 3 Sem. 4
r .
) Discipline facultative Cod disciplina
ot P bl e lslelel rlw| ™ lels|e|e] r |w] M
credite credite
DPPD NIV
17 |Pedagogie Il DF 03 03 212 69 | E 5
USV.FIM.MC
18 |Limbi moderne (4) T 2 2 e 2
DC 04 22
) ) I DPPD NIV1
19 |Didactica Specialitatji DF 04 04 212 69 | E 5
USV.FIM.MC
201, .. T 2 22 |C 2
Limbi moderne (5) DC 04 22
) e 2] 4 91 | 1E 2| 4 91 [1E
Total ore facultative pe saptamana 6 1c T 5 1c T
Nota:
I* - numarul de ore ear pg ruundlv uale
Ve - !o!'madevepf’cfr-;etl'\j p ‘8{ ¢
p/ EECT e DECAN.
hﬂ;w dnivii g&h MIAfi.n Prof. univ g, me MUSCA
DlREEthR«mEa%mME{m, RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf. univ |lﬁg$@§y CER INCA Sl. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU
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Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule $i Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta \ \,_
Forma de invdtdmant: cu frecventa s D . .

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii :

' din data=bien.2edn

Durata studiilor: 4 ani g dinta enatsiul i
)

ANUL I
' s Sem. 5 Sem. 6
o Cod disciplina
Ll Discipline impuse c|s|L|p| 1 | v |Nrcredite| € |s|L|P| 1 | v | Nr. credite
USV.FIMMCT
1 Bisteme de achiziie, INterele s instrumentatie virtuala DU 05 U1 2 1 58| E 4 ]
2 Calculul si construchia sistemelor mecatronice DS 0502 2 1158 C 4
3 |Electronica de putere DD 0503 2 1 33| E 3
4 Bazele sistemelor automate DD 05 04 2 1 58] C 4
5 Aufomate programabile DD 05 05 2 il 58| C 4
6 |Mecamsme si organe de masini (2) DD 06 06 21111 44 | E 4
7 ecanisme si organe de masini (2) (P) DD 06 07 113881 B 2
8 JAnaliza cu elemente finite DS 06 08 1 1 22| C 2
9 Senzori si sisteme senzoriale DD 06 09 2 1 33 C 3
10 | 1ehnologii de prelucrare DS06 10 2 2 44 | E 4
11 ]Sisteme de actionare DD 06 11 2 1 8 |E 2
12 |Proiectare asistata de calculator DD 06 12 1 111 33| C 3
13 [Dinamica sistemelor mecatronice DD 06 13 2 1 33| E 3
T4 [Practica de speciatate - 90 ore DS 06 14 C a4
10 4]11]265| 2E 12| 1]8] 2] 253 4E
Total ore obligatorii pe sdptamana 3C 19 4C 27
15 23 1P
R Sem. 5 Sem. 6
o ? Cod disciplina
i BisHpline gpgenals clslclp| v [ v [ nrcredite| c [s|L|P| = | v+ |Nr credite
USV.FIM.MCT
15 |Biomecanica DS 0515
16 |Biomecatronica DS 05 16 2 g A "
17 |Microprocesoare, structuri si aplicatii DS 05 17 2 1 a3 E 3
18 |Dispozitive de manipulare si automatizare DS 05 18
19 |Masini de masurare in coordonate DS 05 19 2 2 44 E 4
20 [Testarea si fiabilitatea sistemelor mecatronice DS 05 20
21 JEcologie si protectia mediului DS 06 21 2 1 33|C 3
22 |Ecomateria!e DS 06 22
< s e 6 5 121| 3E 2 1 33
Total ore optionale pe saptamana 11 3
11 3 1C
16] 19]1]|386]5E 14[1]9]2] 286 4E
RECAPITULATIE 3C 30 5C 30
26 26 P
Sem. 5 Sem. 6
Nr. crt. Discipline facultative Cod disciplina . )
C|S|L|P| I* | V*|Nr.credite ] C |S|L|P]| I* | V* | Nr. credite
23 nnstruire asitata de calculator DPPD NIV1 111 221 C 2
24 |Practica pedagogica in invatdmantul preuniversitar DPPD NIV1 3 33|1C 3
25 [Managementul clasei de elevi DPPD NIV1 11 47 | E 3
26 |Practicé pedagogica in invatdmantul preuniversitar DPPD NIV1 3 8 |C 2
27 _JEvaluare finala - portofoliu didactic DPPD NIV1 E 5
28 [Dinamica DS 05 26 21101 44 | E 4
29 [Componenie elecironice ale vehiculelor rutiere DS 05 27 2 2 44 | E 4
30 [Dinamica vehiculelor rutiere DS 06 28 211]1 44 [ E 4
31 fDinamica vehiculelor rutiere - proiect DS 06 29 1136 C 2
|32 fConstructia vehiculelor rufiere DS U6 30 2 ] 44 | E I
. e a 515 143 515 179| 4E
Total ore facultative pe saptamana 10 2 13 0 2 20
Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
v~ - Torma ae vermcare
/(’)J%if{,\\ DEC .
,/P%.dr.f\ﬂihfl IAN. Prof. univ. g sy ape MUSCA
-l T EFRTINT | urr",
\q OR P, TAM NT', RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
CU\\( iyl ing- Delia GERLINCA SI. dr. ing. Gelyfarius ROTARU
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Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava

Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE iNVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii
Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

ANUL IV
Nr. crt Discipline impuse Codidiscpiing Sem. 7 Nr Sem.®
’ USVY.FIM.MCT C|S|L]|P I* v* credite cCls . L|P I* | V* [Nr. credite|
1 obolica DS 07 01 2 69 [E] 5
2 Tehnologii pentru masini cu comanda DS 07 02 2 1 33 | E 3
3 Tehnologii pentru masini cu comanda DS 07 03 1111 ] P 1
4 Aparatura birotica DS 07 04 2 1 58 | E 4
5 Sisteme optice si ulfraacustice DS 07 05 2 1 58 | E 4
6 ecatronica automobillelor DS 07 06 2 2 44 | C 4
7 Software pentru sisteme mecatronice DS 07 07 2 2 44 | C 4
8 Optomecatronica DS 08 08 2 ) 44 | E !
9 Sisteme mecatronice in prestari servicii DS 08 09 2 2 44 | E 4
10 [Sisteme mecatronice in prestar servici DS 08 10 21 22| P 2
11 Materiale si structuri inteligente DS 08 11 2 2 4 | E 4
12 entenanta sistemelor in mecatronica DS 08 12 2 2 4 | E 4
1 racficd pentru proieciul de diploma - DS 08 13 C 4
g |E gnOTared profETTiTaT Ue IpromTE =30 DS 08 14 4] 441 C 4
12 91 1|317]4E 8 8 | 6| 242 | 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 29 2C| 25 29 2C| 26
P 1P
S em. 7 Sem. 8
Nr. crt. Discipline optionale L o clslolel » v Nr. clslulel v [v Nr.
_ USV.FIM.MC credit credite
odelarea si simularea sistemelor DS 07 15 2 2 66 | C 5
odelarea si simularea sistemelor de DS 07 16
relucrarea si recunoasterea imaginilor DS 0817 9 2 44 | E 4
18 : DS 08 18
2 2 66 2 2 44 |[1E
Total ore optionale pe sdptamana 4 1c| 5 4 =
14]  [11] 1] 383 | 4E 10] 110 6 ] 286 | 5E
RECAPITULATIE 26 3C| 30 2 2C| 30
1P 1P
: o em. 7 Sem. 8
Nr. crt. Discipline facultative Cad discipling clsltolel = v Nr. clsltolel | Nr.
USV.FIM.MC | credit credite
19 JConstructia vehiculelor rutiere DS 07 23 22 |1 C 2
| 20 |Mofoare cu ardere infernd DS 07 24 T N 44 | E 4
21 [Motoare cu ardere internd - proiect DS 07 25 21 22}1C 2
22 [Diagnosticarea vehiculelor rutiere DS 07 26 2 2 44 | C 4
23 [Antreprenoriat DS 07 27 2 2| 44 | C 7
Total ore facultative pe saptamana L3 5 132 3 12 2 vy 2144 |1C 4

Nota:
I* - numapdl géﬁfwew
Ve forma de vBhficardh,

ir m&ﬁn |m\7'm nm‘ﬁ

AN

i<

“2.’.

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA

€

c

?eesa‘:)p”regatlm individuale

D <
Prof. univ. mhe MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Sl. dr.ing. Gelq—M/arigs ROTARU

5/8



Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA
Programul de studiu: MECATRONICA [ }\ESC\DCJ L .
Ciclul de studii: licenta | $edihta Senatului ;

Forma de invatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

dg,. data .26.0(\,?“?2}'( l

e —

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

Structura anului universitar Nr. saptamani Nr.ore practica p?;;g;::;i:,
Anul de studii Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. |l Sem. | Sem. Il
| 14 14 26 26
I 14 14 90 26 26
1l 14 14 90 27 27
I\ 14 14 60 26 26
*Discipline obligatorii + optionale
BILANT
L. CATEGORIA DISCIPLINEI Tm:iz::r,;_, oe % ®
crt. realizat recom.
DISCIPLINE IMPUSE 2576
L Practica 240 S —
> |DISCIPLINE OPTIONALE 136 10.7% >10
TOTAL Obligatorii si optionale 3152 100.00 100.00
3 |DISCIPLINE FACULTATIVE 840 26.65% ~10
TOTAL Ore program de studiuj 3880 100.00 100.00
n CATEGORIA DISCIPLINEI TOH;!Z::{B e % " M ce o Nr.
crt. realizat recom. Ciirs Aplicatii credite

1 |DISCIPLINE FUNDAMENTALE 546 17.32 >17 280 266 43
Er':gi'cpa';lNE IN BOMERILIcu 1238 39.28 >38 574 664 88

3 |DISCIPLINE DE SPECIALITATE 1200 38.07 >25 518 682 91

4 IDISCIPLINE COMPLEMENTARE 168 5.33 <8 56 112 18

TOTAL 3152 100.00 100.00 1428 1724 240
[NOMAR ORE CURS ORE APLICATII [ o |
Nr. Forma de Nr. forme de verificare Total
cri. verificare An | An Il An il An IV Nr. %

1 jExamen 9 9 9 9 36 53.73
Colocviu 8 6 8 5 27 40.30
Proiect 0 1 1 2 4 5.97

TOTAL 17 16 18 16 67 100.00
ﬂm?& DECAN,
/Préfuniv.dr Mifial BIMIAN Prof. univ. dr/ﬂgzuie MUSCA
%I&&%QE{A&%AMENT, RESPONSABIL PROGRAM DE STUDI,
Conf uatv. de jng sDelia CERLINCA SI. dr. ing. Gelu-Mari(is ROTARU

T e i
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT
ﬁfvd@a*

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii

COMPETENTE PROFESIONALE
CP1 — aduna informatii tehnice
CP2 — analizeaza datele testelor
CP3 — efectueaza incercari
CP4 — defineste cerinte tehnice
CP5 — desfasoara activitati de cercetare literara
CP6 — dezvolta software cu sursa deschisa
CP7 — utilizeaza software pentru productie asistata pe calculator
CP8 - efectueaza controlul calitati
CP9 — elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si
componentelor mecatronice
CP10 — gestioneaza dezvoltarea profesionald personala
CP11 — gandeste in mod abstract
CP12 — monitorizeaza standarde de calitate pentru fabricatie
CP13 - pregéateste prototipuri pentru productie
CP14 — prezinta rezultatele analizelor
CP15 — proiecteazd componente de automatizare
CP16 — proiecteaza prototipuri
CP17 - realizeaza analize de date
CP18 — respecta standardele privind siguranta echipamentelor
tehnice
CP19 — simuleazd modele mecatronice
CP20 - sintetizeaza informatii
CP21 - testeaza unitati mecatronice
CP22 - utilizeaza software de desen tehnic
CP23 - instaleaza echipamente mecatronice
CP24 — utilizeaza software CAD

COMPETENTE TRANSVERSALE
CT1 - efectueaza calcule
CT2 — gandeste analitic
CT3 - capacitatea organizatorica
CT4 - isi mentine aptitudinile fizice instruieste pe ceilalti
CT5 —isi asuma responsabilitatea™"

bl o
Prafa ﬂdrm !

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA

\

20603 zozér

osofly
Prof.univ.dfirfa. \ie MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
S.ldr.ing. G/e)&)ll\narius ROTARU
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Universitatea . Stetan cel Mare” Suceava h
Facultatea de Inginerie Mecanics, Autovehicule si Robotich n

ey oedhsiicinda [ $edinta Sendtului

Dameniul: MECATRONICA 1 ROBOTICA

e din data et{»“ﬁ?o?.‘q

Forma de Invatimant: cu frecventd

Durata studiilor; 4 ani et - P A ————
Valabil incepind cu anul universitar: 2024-2025, anul | de studii
REPARTIZAREA COMPETENTELOR PROFESIONALE PE DISCIPLINE
RTIZAREA COMPETENTELOR PROFESIONALE PE DISCIPLINE ANUL |
i
Denumirea L
disciplinei cP1 | cp2] cp3| cP4) crs i cpa| cP7 cPa | cP10|CP11| CP12| CP13| CP14] CP15| CP16| CP17| CP18| CP19] CPR0 | CP21 | CP22| P23 | CP24 |CT1 cT3 CT5| 4 |
T i 2] :
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CIPLINE ANUL IV
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