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Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT
Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta
Forma de invatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii

ANUL I
o Sem. 1 Sem. 2
Nr. Discipline obligatorii Cod disciplina =
rt. (DOB) cilis | lel o || 2 o |slule] r|wv] M
USV.FIMMCT credite credite
1 JAnaliza matematica DF.01.01 2] 2 44| E 4
2 JAlgebra liniara, geometrie analitica si diferentiala DF.01.02 2] 2 4 | VvV 4
3 [Chimie DF.01.03 2 s 44 E 4
4 |Fizica DF.01.04 24 i W 69 E 5
5 |Programarea cailculatoarelor si limbaje de programare DF.01.05 2 1 58 Vv 4
6 ﬁiinga si ingineria materialelor DF.01.06 2 9 69 E 5
7 |Educatie fizica si sport (1) DC.01.07 1 36
8 [Matematici speciale DF.02.08 1 2 33| E 3
9 |Desen tehnic si infografica DF.02.09 7 2 6ol v 5
10 jInformatica aplicata DF.02.10 1 1 221 E 2
Introducere in inteligenta artificiald si securitate
11 Jcibernetica DC.02.11 1 1 221N 2
12 [Metode numerice DF.02.12 2 2 44| E 4
13 |Bazele mecatronicii DF.02.13 s 1 58| E 4
14 [Mecanica DF.02.14 2 111 44 | E 4
15 |Educatie fizica si sport(2) DC.02.15 1 36| v 2
o e ey 12| 6| 6 364 | 4E 11 418 328| 5E
Total ore obligatorii pe saptaméana 28 26
24 3V 23 3V
Sem. 1 Sem. 2
Nr. Discipline optionale Cod disciplind
ort. (DOP) usvEemmMcT el sl e i+ | v | N c slulel ¢ vl N
credite credite
16 JLimba engleza (1) DC.01.16
17 JLimba franceza (1) DC.01.17
18 JLimba germana (1) DC.01.18 2 2|V 2
19 JLimba spaniola (1) DC.01.19
20 |Limba italiana (1) DC.01.20
21 jLimba engleza (2) DC.02.21
22 JLimba franceza (2) DC.02.22
23 fLimba spaniola (2) DC.02.23 2 2|V 2
24 jLimba germana (2) DC.02.24
25 [Limba italiana (2) DC.02.25
26 jC i DC.02.26
STmeare : 05 0.5 36|V 2
27 |Etica si integritate academica DC.0227
L L & e 2 05 125
Total ore obligatorii pe sdptimana 3 22 | v 2 58 2v] 4
3
121 8| 6 4E il )
RECAPITULATIE I I l 386 30 ! 5|6 5] Si 386 ¥ 30
26 4V 26 5V
Nr. Discipline facultative God discipling Sem. 1 N Sem. 2
crt. " r. s i Nr.
(DFA) ol SR [l o] e F 6 SH 0 L R ol e
; ; . USV.DSPP.NIV1
28 IPsmoIogla educatiei i 212 69 E 5
iE) USV.FIM.MCT
29 IEIemente de matematica O Dizo 212 4 | v 4
L TE USV.FIM.MCT
30 IEIemente de fizica DF.01.30 2] 2 4 | v 4
P USV.DSPP.NIV1
31 IPedagoguel DF 02,02 2 2 68 | E 5
6| 6 157 1.4
Total ore facultative pe saptamana 2 13 2 2 L i 5
12 2v 4

Noté: I* - numérul de ore necesare pregatirii individuale a studentuluw" - forma de verificare

F— oe/u{ Director departament, Responsabil program de studii,
B &9&&% me}(‘in IJWUSCA Conf dr.ing. Delia CERLINCA Sl dr. ing. Gelu-Marius ROTARU
MBS P )

/ L/
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Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE iNVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatdmant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii

ANUL I b2 h |
Wil ™ 4 Sem. 4
N Discipline obligatorii Cod disciplina ikl ks
rt. * - Nr. i Nrl
o (DOB) veetmmard Sl S LR P LV L RC B LR PP
1 JRobotica DS.03.01 2 2 69| E 3
2 JRezistenta materialelor (1) DF.03.02 2 [l 44 E 4
3 |Mecanisme si organe de magini (1) DF.03.03 21211 55E 5
4 [Tolerante si control dimensional DF.03.04 2 2 44 vV 4
5 [Electrotehnica si masini electrice (1) DF.03.05 2 1 58 E 4
6 |Electronicd DF.03.06 2 1 58 E 4
7 |Educatie fizica si sport (3) DC.03.07 1 (o] 2
8 [Mecanisme si organe de masini (1) (P) DF.04.08 2| 22 Vv 2
9 JRezistenta materialelor (2) DF.04.09 2214 abl E 4
10 |Bazele sistemelor automate DF.04.10 2 2 4 | E 4
11 jElectronica digitald DF.04.11 2 1 580 N 4
12 §Termotehnica DF.04.12 211]2 301 E 4
13 jPrototipare si fabricatie aditiva DF.04.13 i 2 58 | E 4
14 IPracticé (1) - 90 ore DS.04.14 10| Vv 4
12151 7 364| 5E 9| 3181 2 })25] 4E
2v | 28 26
24 22 =
Al Sem. 3 Sem. 4
Nr. Discipline optionale Cod disciplina
crt. (DOP) USVFIMMCTR c sl L |p]| I v creNcrti(e c s L p " v* cr;:c:‘ile
15 jLimba engleza (3) DC.03.15
16 jLimba franceza (3) DC.03.16
17 jLimba germana (3) DC.03.17 2 22 ¥ 2
18 jLimba spaniola (3) DC.03.18
19 JLimba italiana (3) DC.03.19
20 [Metoda elementului finit DF.04.20 5 " ol i
21 [Electrotehnica si masini electrice (2) DF.04.21
< o G 2 2 2
Total ore obligatorii pe saptimana 22 2 44 4
2 1\ 4 1V
12| 7] 7| [286] sE 11| 3]10] 2 [296] 4E
RECAPITULATIE 30 30
26 3v 26 4V
NI, Discipline facultative Cod sem. 3 Sem. 4
crt. (DFA) disciplina fc|s|L|p]| 1* | v cr:;lte clslilpl | v a:;ite
g USV.DSPP.NIV1
22 |Pedagogie Il DF.03.03 2|2 69| E 5
! - e el USV.DSPP.NIV1
23 |Didactica specialitatji DF.04.04 22 69 | E 5
212 69 | 1
Total ore facultative pe séptamana 7y z 5 ok B s 5
4
Noté: I* - numarul de ore necesare pregatirii individuale a studentului; V* - forma de verificare
Rec oM ,q A De % 3 Director departament, Responsabil program de studii,
Prof.dr, maﬁmﬁm‘\/_ Prof.dyng/Jie )sUSCA Conf.dr.ing. Delia CERLINCA Sl. dr.ing. Gglu-Marius ROTARU
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PLAN DE INVATAMANT
Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licentd
Forma de invatdmant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani
Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii

ANUL 1ll n
NI, Discipline obligatorii Cod discipling sam. 5 il
* * Nr. * - Nr.
crt. (DOB) USV.EIMMCT (e =R [ =8 I i e e o IR L2 Sl el I
|Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie
1 Qvirtuala DF.05.01 2 1 33| E 3
2 [Calculul si constructia sistemelor mecatronice DF .05.02 1 2158 v 4
3 IEIectronicé de putere DS.05.03 2 1 58| E 4
4 [Mecanica fluidelor DF.05.04 2 Al E| 2
5 JAutomate programabile DS.0505 2 1 58| E| 4
6 JMecanisme si organe de masini (2) DF.06.06 2 1 58 | E 4
7 [Mecanisme si organe de masini (2) (P) DF .06.07 AR IR
8 |Software pentru sisteme mecatronice DS.06.08 1 1 22|V 2
9 ISenzori si sisteme senzoriale DF.06.09 2 1 33| E 3
10 [Tehnologii de prelucrare DS.06.10 2 1 33| E 3
11 |Sisteme de actionare DF.06.11 2 2 19| E 3
12 fProiectare asistata de calculator DF.06.12 1 11 1131V 3
13 lDinamica sistemelor mecatronice DS.06.13 2 1 3| E 3
14 JPractica (2) - 90 ore DS.06.14 101 v 4
9 5] 2|251| 4E 12 8 3 |263| 5E
Total ore obligatorii pe sdptdmana = 1v| 19 = av| 27
Nr. Discipline optionale Cod disciplina Sem. 5 Sem. 6
; DOP * . | Nr ,, o ] NG
. ( ) USV.FIM.MCT cis L P ! v credite c S L P ! ¥ credite
15 |Bfomecan|oq d DS.05.15 2 5 4l vl a
16 |Biomecatronica DS.05.16
17 |Microprc>oesoare, structuri si aplicatii DS .05.17 2 1 33| v 3
18 |Di5pozitive de manipulare si automatizare DS.05.18
19 [Masini de masurare in coordonate DS.05.19
3 s 4 ; 2 1 58| V| 4
20 |Testarea si fiabilitatea sistemelor mecatronice DS.05.20
21 JEcologie si protectia mediului DS.06.21
Echipamente pentru controlul si monitorizarea 2 1 33 - [N 3
s S DS.06.22
calitatii mediului
: " 6 4 135 2 1
Total ore optionale pe saptamana Vi 11 33 3
iobals e S 10 3 1V
15| | 9| 2]3ss]4E 14{ | 9] 3 [296]sE
RECAPITULATIE 4v | 30 5v] 30
T 26 26
Sem. 5 )
Nr. Discipline facultative Cod disciplinal fem ¢
, « | N i M LS
crt. (DFA) IS | L [Pl arive | eibie: [os | b [ psf T
23 instruire asistat de calculator s B miv]2
Practica pedagogica de specialitate In USV.DSPP.NIV1
et invatdmantul preuniversitar (1) DS.05.06 3 3V 3
25 |Managementul clasei de elevi o 1] a7|E]| 3
26 Practica pedagogica de specialitate in USV.DSPP.NIV1
invatamantul preuniversitar (2) DS.06.08 3 8 LV 2
27 lExamen de absolvire Us‘gg?;i: il E 5
114 55 |2E 114 55 | 2E
Total ore facultative pe saptamana 5 10
5 2v 5 v
Nota: I* - numarul de ore necesare pregétirii individuale a studentului; V* - forma de verificare
Director departament, Responsabil program de studii, a/7
Conf.dr.ing. Delia CERLINCA Sl dr. inWius ROTARU
D /i F /
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Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica

Domeniul: MECATRONICA Sl ROBOTICA
Program de studiu: MECATRONICA
Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamént: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii

PLAN DE INVATAMANT

HT
(EH ]

data |

m

793202§

ANUL IV \
Nr. Discipline obligatorii disgi(:;?iné = - ‘
* % Nr. * Nr.
crt. (DOB) verrmmerhe | LI P Vo leasi € lSEL EPIET e
1 [Sisteme de conducere in robotica DS.07.01 2 69 E 5
2 Tehnologii pentru masini cu comanda numerica DS.07.02 2 1 33 E 3
Tehnologii pentru masini cu comanda numerica 1 11 v
3 |(P) DS.07.03 1
4 [Echipamente periferice si birotica DS.07.04 2 1 58 E 4
5 |Sisteme optice si ultraacustice DS.07.05 2 1 58 E 4
6 [Materiale si structuri inteligente DS 07 06 2 2 69 \' 5
/ |Elaborarea proiectului de diploma (1) DS.07.07 4 | 44 V] 4
8 [Sisteme mecatronice DS.08.08 2 2 69| E 5
9 |Sisteme mecatronice (P) DS.08.09 o 2
10 |Mecatronica automobillelor DS.08.10 D 2 4 | E 4
11 |Mentenanta sistemelor in mecatronica DS.08.11 2 1 58| E 4
12 |Tehnici Experimentale DF.08.12 2 1 58| E 4
13 JEducatie financiara si antreprenoriat DC.08.13 1 2 - T 3
aborarea proiectului de diploma (2) DS.08.14 6141 v 5
10 7| 5 |342| 4E 9 6| 9 |339] 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 26 27
22 e 24 o
Nr. Discipline optionale disgic:)ﬂné Seiakd 2o 3
* " Nr. = " Nr.
crt. (DOP) aevrmmer] S 12 L | P I YV lasial C ISELIPL P V]
15 |Modelarea si simularea sistemelor mecatronice DS.07.15
21 2 44 | V 4
16 IModeIarea si simularea sistemelor de productie DS.07.15
17 |Prelucrarea si recunoasterea imaginilor DS.08.17
Procesarea imaginilor, vedere artificiala si 1 1 47 1 v 3
imagistica medicald DS.08.18
: el 22 44 1 1 47
Total ore optionale pe sdaptdmana 4 3
s P 4 1v 2 1v
121 2] 7] 5|38 4E 10] 171 9 [386] 4E
RECAPITULATIE 4V 4V
\ 26 # 26 i
o I Cod Sem. 7 Sem. 8
NI;, D:smpth foultatwe disciplind " 5
crt. * v r. - = r.
USV.FIM.MCT S NS V Jowimsd © S LI RIE IV credite
19 |Marketing DC.07.19 20|82 19 RIE 3
20 JInventica DC.08.20 2|2 19 E. {153
Total ore facultative pe saptimana o . ol W (O I 1911E] ,
4

Noté: I* - numdrul de ore necesare pregatirii individuale a studentului; \V* - forma de verificare

Rect = Decgh/)
Prof.dr, Mg Ny 2\ Profgy _.(‘LAMUSCA

Director departament,

Conf.dr.ing. Delia CERLINCA
-

Responsabil program d’p studii,
Sl.dr. ing./@el Mafits ROTARU
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Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica ‘ :
PLAN DE iINVATAMANT ,’f‘;ﬁ‘j;é};)a{

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA /] |
Programul de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii U

Structura anului universitar Nr. saptamani Nr.ore practica Nr.oreu fiz‘icew

pe saptamana

Anul de studii Sem. | Sem. Il Sem. | Sem.ll | Sem.| | Sem. Il

| 14 14 26 26

1] 14 14 90 26 26

1] 14 14 90 26 26

v 14 14** 26 26

*Discipline obligatorii + optionale
** Durata semestrului 8 poate fi redusé la 10 sau 12 saptamani prin decizie a Consiliului Facultatii, fara
afectarea numarului total de ore prevazut prin planul de Tnvatamant

BILANT
Nr. Total nr. ore % %
ok CATEGORIA DISCIPLINEI e e o
DISCIPLINE OBLIGATORII
1 = s 86.42%
Practica 180
2 [IDISCIPLINE OPTIONALE 420 13.58% | min 10%
TOTAL Obligatorii si optionale] 3092 100.00 100.00
3 [|DISCIPLINE FACULTATIVE 588 15.98% | min 10%
TOTAL Ore program de studiuf 3680 100.00
Nr. Total nr. ore % Nr. de ore
ot CATEGORIA DISCIPLINEI fizice ealbe Cure Aplicatii
1) DISCIPLINE FUNDAMENTALE 1624 52.52% 798 826
DISCIPLINE DE SPECIALIZARE 1272 41.14% 532 740
3 [|DISCIPLINE COMPLEMENTARE 196 6.34% 35 161
TOTAL 3092 100.00 1365 1727
Numar ore aplicatii/Numar ore curs 1.27
Numar ore studiu individual/Numar ore 1.00
[pregétire universitara
Nr. Forma de Nr. forme de verificare Total
crt. verificare An | An i An 1l An IV Nr. %
1 JExamen 9 9 9 8 35 51.47
2 |Verificare 9 7 9 8 33 48.53
TOTAL 18 16 18 16 68 100.00

Director departament, Responsabil program de studii,
Conf.dr.ing. Delia CERLINCA Sl dr. ing. Gﬁ;{l}lﬂﬂﬁs ROTARU
) @ r
6/7
s

T Nog, S Jf T
< *"»&‘ b &
Sor AN cEL oy
UeaTiEN



Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA Sl ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invidtamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii

MISIUNEA PROGRAMULUI DE STUDII

Programul de studii Mecatronica isi propune formarea de specialisti de inalta calificare in domeniul Mecatronicii, capabili s3 integreze cunostinte din
inginerie mecanica, electronica, automatizari si informatica pentru a dezvolta, proiecta si implementa sisteme inteligente si moderne. Absolventii vor fi
pregatiti sa raspunda cerintelor mediului economic intern si international, sa inoveze in domeniul echipamentelor automatizate, s& optimizeze procese
industriale si sa contribuie la digitalizarea productiei. Acesti specialisti vor avea competente solide in proiectarea si integrarea sistemelor mecatronice,
in utilizarea tehnologiilor moderne de simulare si control, precum si in managementul ciclului de viaté al produselor inteligente.

OBIECTIVELE PROGRAMULUI DE STUDII
Obiectivul general
Obiectivul general al programului de studii Mecatronica consta in formarea de ingineri capabili s& proiecteze, modeleze si optimizeze sisteme
mecatronice avansate, prin integrarea coerentd a componentelor mecanice, electronice, de control si software, in vederea dezvoltérii de solutii
tehnologice eficiente si fiabile pentru aplicatii industriale si automatizate.

Obiective specifice
1. Formarea de competente tehnice fundamentale si avansate, prin asimilarea cunostintelor teoretice si practice necesare proiectarii, dezvoltarii si
intretinerii sistemelor mecatronice, cu aplicabilitate in domenii precum automatizarile industriale, robotica si ingineria produselor inteligente.

2. Dezvoltarea capacitétii de analiz3 criticd si sinteza din domeni, prin utilizarea metodelor stiintifice si a tehnologiilor moderne in vederea identificarii
de solutii eficiente si inovatoare.

3. Dobandirea de competente privind planificarea, organizarea si managementul proceselor specifice domeniului mecatronicii, in contextul sistemelor
industriale moderne si al productiei automatizate.

4. Cultivarea abilitatilor de comunicare profesionald, colaborare interdisciplinara si lucru in echipa.

5. Asigurarea unei formari academice robuste, corelate cu evolutiile tehnologice si cerintele pietei muncii, care s& permita integrarea rapida si
eficientd a absolventilor in mediul profesional si continuarea studiilor la nivel de masterat.

Competente generale/ profesionale Competente specifice programului de studiu/ transversale
CP1 — aduna informatii tehnice CT1 - lucreaza in echipe
CP2 — efectueaza controlul calitétii CT2 - isi asuma responsabilitatea
CP3 — defineste cerinte tehnice CT3 —ii conduce pe altji
CP4 — desfasoara activitdti de cercetare literara CT4 — isi mentine aptitudinile fizice instruieste pe ceilalti
CP5 — dezvoltd software cu sursi deschisa CT5 — gandeste analitic
CP6 — utilizeaza software pentru productie asistata pe calculator CT6 — efectueaza calcule

CP7 - elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si
componentelor mecatronice

CP8 — gestioneaza dezvoltarea profesionala personal3

CP9 — gandeste in mod abstract

CP10 - proiecteaza prototipuri

CP11 — simuleaza modele mecatronice

CP12 — testeaza unitati mecatronice

CP13 - instaleaza echipamente mecatronice

CP14 - utilizeaza software CAD

CP15 — prezinta rezultatele analizelor
CP16 — proiecteaza componente de aufomafizare 2

77

Rector, Decan/,/ - Jirector departament, Responsabil program de studii,
W&\ Prof dr.i}g’llie MUSCA Conf.dr.ing. Delia CERLINCA SI. dr. ing. GWARU
~QWVIAA,, B
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UNIVERSITATEA "STEFAN CEL MARE" DIN SUCEAVA

F de Inginerie M i A icule si Robotica
Domeniul: MECATRONICA $i ROBOTICA

Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul |, anul universitar: 2025-2026

Grila competentelor
Repartizarea pe discipline a creditelor acumulate in funcie de creditele alocate pentru fiecare dintre competentele atribuite.

Anul |
I cplepr|ce|ce|ce|cr|ce 1 Total
Nr. crt. Disciplina CP1{CP2{CP3|CP4|CP5|CP6|CP7[CP8(CPI 1011 | 22:] 13} 2a:L 15 18 CT1(CT2|CT3|CT4|CTS|CT 6| Credite
1 Analiza matematica 1 112 T |
2 JAlgebra liniars, geometrie analitica gi diferentiala 2 111 4
3 JChimie 1 1 111 4
4 [Fizica 1 1 1 111 5
5 Programarea calculatoarelor si limbaje de programare 1 1 111 4
6 |Stiinta si ingineria materialelor 211 1 1 5
7 Educalie fizica si sport (1) 1 1 2
8 Matematici speciale 1 111 3
9 Desen tehnic §i infografica 1 1 1 2 5
10 Jinformatica aplicata 1 1 2
11 Introducere in inteligenta artificiala si securitate cibernetici 1 3 2
12 IMetode numerice 1 112 4
13 Jgazete mecatronicii 1 1 1 1 4
14 |Mecanica 1 1 111 4
15 Educatie fizica si sport(2) 1 1 2

Limba engleza (1)
Limba franceza (1)
16 Limba germana (1) 2z 2
Limba spaniold (1)
Limba italiana (1)

Limba engleza (2)
Limba franceza (2)
17 Limba spaniola (1) 2 2
Limba germana (2)
Limba italiana (2)

- Comunicare 1 1 2
Etica si integritate academica 2
Anul Il
cplcp|cp|cr|ce|ce|ce Total
Nr. ert. Disciplina [CP 1{CP 2|CP 3|CP4|CP5|CP6|CP 7|CP 8|CP 9 w0l |a2]13]|18]15] 18 CT1|{CT 2|CT 3|CT4|CTS|CT Credite
1__|Robotica 1 A ERE 1 5|
2 Rezistenta materialelor (1) 1 1 i 4
3 Mecanisme §i organe de magini (1) 1 1 1 il 1 5
4 Tolerante si control dimensional 111411 1 4
5 Electrotehnica si masini electrice (1) 1 1 1 1 4
6 Electronica 1 1 1 1 4
7 Educatie fizica si sport (3) 1 1 2
8 Mecanisme si organe de masini (1) (P) 1 1 2
9 Rezistenta materialelor (2) 1 1 1 1 4
10 Bazele sistemelor automate 1 1 1 1 4
11 Electronica digitala 1 ] 1 1 4
12 |Termotehnica 2 1 1 4
13 Prototipare si fabricatie aditiva 1 il i) 7] 4
14 Practica (1) - 90 ore 1 1 1 1 4
Limba engleza (3)
Limba franceza (3)
15  JLimba germana (3) 2 Z
Limba spaniola (3)
Limba italiana (3)
& TMeloda elementutui ﬁr_u‘g i 1 1 111
|Electratennica i masini electrice (2) 1 1 1 1 4

Wd



Hui

Anul il M

Nr. crt. Disciplina ICP 1/CP 2|CP 3|CP4|CP5|CP6|CP7|CP8|CP9 i: :: f: f: i: i: '1:: CT1|CT2|CT3|CT4|CTS|CTH :-:::éa“le
1 Sisteme de achizifie, interfete si instrumentatie virtuala 1 111 3
2 Calculul si constructia or mecatronice 1 1 1 1 4
3 Electronica de putere 1 1 1 1 4
4 Mecanica fluidelor 1 1 1 1 4
5 Automate programabile 1 1 1 1 4
] Mecanisme si organe de masini (2) 1 .. 1 4
7 [Mecanisme si organe de masini (2) (P) 1 1 2
8 Software pentru sisteme mecatronice 1 1 2
9 Senzori si sisteme senzoriale 1 1 1 3
10 |Tehnologii de prelucrare 1 1 1 3
11 |Sisteme de aclionare 1 1 1 3
12 |Proiectare asi de calculator 1 2 3
13 Dinamica sistemelor mecatronice 1 1 1 3
14 Practica (2) - 90 ore 1 1 9 1 4
Biomecanica 1 1 i | 1 4

15  |Biomecatronica 1 i} | il

16 |Micraprocesuare, structuri si aplicatii 1 1 1 4
IDispozmve de manipulare si automatizare 1 1 1

7 |Masini de masurare in coordonate 1 1 111 4
Testarea si fiabilitatea sistemelor mecatronice 111 1 1

18 Ecologie si protectia mediului 1 1 1 3
|Ecﬁ':pamen!e pentru controlul s1 montorizarea caltali medil 1 1 1

Anul IV
Nr. crt. Disciplina CP1|CP2|cp3fcPalcPs|crPe|cP7|cP8|cPa :: i: i: i: :: ‘;: i: CT1|CT2|CT3|CT4|CT5|CT CTrz:i‘lle

1 Sisteme de conducere in robotica 11111 1 1 5
2 Tehnologii pentru masini cu comanda numerica 1 1 1 3
3 Tehnologii pentru masini cu comanda numerica (P) 1 1
4 Echipamente periferice si birotica 1 1 1 1 4
5 Sisteme optice si ultraacustice 1 111 1 4
[ Mecatronica automobillelor 1 1 1 111 5
o Elaborarea proiectului de diploma (1) 1 1 1 1 4
8 Sisteme mecatronice 1 111 1 1 5
9 Sisteme mecatronice (P) 1 1 2
10 Materiale si structur inteligente 1 1 1 1 4
11 Mentenanta sistemelor in mecatronica 1 1 1 1 4
12 Tehnici Experimentale 1 1 1 1 4
13 JEducatie financiara si antreprenoriat 1 111 3
14 |Elaborarea proiectului de diploma (2) i 111 1114 5

[Modelarea si simularea sistemelor mecatronice 1 2 y 1 4
15 [Modelarea si simularea sistemelor de productie 1 1 1 1

Prelucrarea si recunoasterea imaginilor 1 1 1
' Procesarea imaginilor, vedere artificiala si imagistica medicala 1 1 1 .
cp|cp C
CP1|CP2|CP3|CP4|CP5|CP6|CP7|CPB|CPY 10| 11 i; (1;: ‘]:: ;: 1: CT1|CT2|CT3|CT4|CT5|CTE
6] 8] 21) 6] 7] 5] 18] 3] 20f 8y 13] of of 14[ 11[ 17/ o] 10] 2f 4f 24 25
Rector, Deca ﬁ‘/ 3 Director departament, Responsabil program de studii,

Prof.dr. Mihai, APeTecing! lie MUSCA Conf.dr.ing. Defia CERLINCA SI. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU
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Program de studiu: MECATRONICA

Ciclul de studii: licenta

Forma de invafamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2025-2026, anul | de studii

Rezultatele invatarii

Grila rezultatelor invatarii

l

calculatoarelor si tehnologia informatiei, precum si modul lor de aplicare
in proiect: si dezvolt: i mecatronice.

sau de specializare.

si analizeaza surse bibliografice relevante din
domeniul mecatronicii si le utilizeaza in mod

d pentru doct , proi si
optimizarea sistemelor integrate, in
conformitate cu standardele tehnico-stiintifice
actuale.

Nr. ! et = - i Discipline care ie la
A Cunostinte Aptitudini si rezultatelor nvtarii
Studentul/absolventul opereaza cu
concepte, principii si metode de baza
din matematica, fizica, chimie, desen
tehnic si informatica.
Studentul/absolventul rezolva probleme Analizd matematica ol lpey 1+ e
de matematica, fizica si chimie cu Studentul/absolventul utiizeazs, explica, | 4901 INara. geometre analiics i diferentialz
aplicabilitate in inginerie si valideaza ind si i 4 ple, principii si [ e
solufia obfinuta. metode fundamentale din domeniul stiintelor |22 o S
fundamentale, in vederea modelarii, simuldrii Programarea calculatoarelor si limbaje de
o hely . |programare
si implementarii proceselor, fenomenelor si Matematici specials
Studentul/absolventul descrie, ldentill'lc“é. sifﬂfiizeazé si aplica concepte sistemelor specifice ingineriei. Desen tehnic si infografica
1 s‘irnulilfm fundarvsnlale d“m matematica, fizica, chlmie, |nfafmallcé si Studentul/absolventul efectueazs I - Informatica aplicata
stiinte ingineresti de baza, analwzé{\d mf)duh lor de utilizare in lrezulvarea calcule ingineresti de complexitate St‘l{del?tulfabsuiveplyl ar}all;-eaza- in mod Bissls sisterrsior siicrmals
problemelor specifice sistemelor si echipamentelor mecatronice. medie si le asociazé cu reprezentari CrllIF: si responrsgbilr implicatiile epcg si 5 Introducere in inteligenta arfificiali si securitate
grafice letrice sau specifice proiectarii sociale ale activitatilor specifice ingineriei, CEREER
asistate de calculator. demonstrand discerndmant profesional in il birerice
luarea deciziilor si formularea opiniilor. i I i
2 Ecologie si protectia mediului
Echipamente pentru controlul si monitorizarea
calitatii mediului
Studentul/absolventul descrie fenomene
si procese fizico-chimice .
T5Tinia 51 inginena matenalelor
Mecanica
Mecanica fluidelor
Rezistenja materialelor (1)
Rezistenia materialelor (2)
Mecanisme si organe de masini (1)
Mecanisme gi organe de masini (2)
Mecanisme $i organe de masini (2) (P)
Electrotehnica si masini electrice (1), (2)
Electronica
Electronica de putere
Studentul/absolventul utilizeaza principii _'?:r:zz:ﬁ::i;'ab"cahe aditiva
si metode fundamentale si le aplica in i 3
procese specifice domeniului §i Tehnlr.l_ E_xp_enmenlale 1
specializarii Senzori si sAlsteme sgnzormle
Materiale si structuri inteligente
Microprocesoare, structuri si aplicati
Sisteme optice si ultraacustice
Biomecanica
Sisteme de conducere in robotica
Echipamente periferice si birotica
Dispozitive de manipulare si automatizare
Practica (1), (2)
Robotica
Studentul/absolventul deruleaza procese Desen tehnic si infografica
specifice managementului proiectelor Proiectare asistata de calculator
ingineresti din domeniul mecatronicii (de la  |Masini de masurare Tn coordonate
faza de proiectare pana la livrare, instalare, |Analizd cu elemente finite
... |punere in funcliune si mentenanta), Sisteme de achizilie, interfete si instrumentatie
S e ool s o [Fsmind gt o0 e oy
s..olutiuna probleme Isgate de . f:mumcand clar si concis, atat verbal cat si |Software ?entru sis|emel mecatronice
reprezentarea grafick, gestionarea in scris, rezultatele oblinute. Tehnologii pentru masini cu comanda numerica
Studentul/absolventul descrie, idenlifica si sumarizeaza concepte datelor, modelarea si simularea : ! . Tehnologii pentru masini cu comanda numerica
2 fundamentale din mecanica, electronicd, automatica, stiinta sistemelor si procesélur din domeniul Studentullabsoiventul identifcs, selecieari )

Tehnologii de prelucrare
Software pentru sisteme mecatronice




Studentul/absolventul selecteaza si
aplica concepte, principii $i metode
fundamentale din domeniul mecatronicii
pentru analiza, modelarea si
implementarea solutiilor integrate care
implica calcule mecanice, de rezistenta,
control automat, programare si
utilizarea algoritmilor specifici
sistemelor inteligente

¥-09.200%5

e il e 1 S
Calculul si constructia sistemelnl‘ q;\e*: tronice I
olventul demor a R {a materialelor (1)
autonomie in invétare pe probl tici Rezi = ialelor (2)

specifice domeniului

Studentul/absolventul elaboreaza
documentatie tehnica, inclusiv desene
de executie si de ansamblu,
interpreteaza conditii tehnice si verifica
concordanta dintre caracteristicile
prescrise si rolul functional al
componentelor si modulelor
mecatronice.

Mecanisme i organe de magin
Mecanisme si organe de ma;inw
Mecanisme gi organe de masgini (2) (P)
Mentenanta sistemelor in mecatronica

Sisteme mecatronice

Sisteme mecatronice (P)

Dinamica sistemelor mecatronice

Modelarea si simularea sistemelor mecatronice
Modelarea si simularea sistemelor de productie
Prelucrarea si recunoasterea imaginilor
Procesarea imaginilor, vedere artificiala si
imagistica medicala

Biomecatronica

Automate programabile

Robotica

Mecatronica automobillelor

| Testarea 51 nabiliatea sislemelor mecatronice |
Tolerante si control dimensional

Electronica digitala

Calculul si constructia sistemelor mecatronice
Rezistenia materialelor (1)

Rezistena materialelor (2)

Mecanisme si organe de masini (1)

Mecanisme si organe de magini (2)

Mecanisme si organe de masini (2) (P)

Sisteme de actionare

Studentul/absolventul cunoaste si infelege principiile de funclionare,
arhitectura si rolul echipamentelor si sistemelor mecatronice precum si
i i dintre tea in cadrul ilor automatizate

Studentul/absolventul demonstreaza
cunoasterea si aplicarea metodelor
avansate de analiza, modelare si
simulare utilizate in proiectarea,
integrarea si exploatarea sistemelor
mecatronice.

Studentul/absolventul analizeaza si
interpreteaza rezultatele obfinute.

Studentul/absolventul elaboreaza
proiecte profesionale prin selectarea,
combinarea si aplicarea de concepte,
principii, metodologii si tehnologii
specifice mecanicii, electronicii,
informaticii si automatizarii,
caracteristice sistemelor mecatronice.

Studentul/absolventul arata spirit de inifiativa
si actiune pentru actualizarea cunostintelor
profesionale, economice si de culturd
organizationald.

Dinamica sistemelor mecatronice

Modelarea si simularea sistemelor mecatronice
Modelarea si simularea sistemelor de productie
Prelucrarea si recunoasterea imaginilor
Procesarea imaginilor, vedere artificiala si
imagistica medicala

Biomecatronica

Automate programabile

Robotica

Mecatronica automobillelor

Prelucrarea si recunoasterea imaginilor
Procesarea imaginilor, vedere artificiala si
imagistica medicala

Proiectare asistata de calculator

Masini de masurare in coordonate

Analiza cu elemente finite

Sisteme de achizifie, interfefe §i instrumentatie
virtuald

Tehnici Experimentale

Modelarea si simularea sistemelor mecatronice
Model: si simularea si: de productie
Prelucrarea si recunoasterea imaginilor
Tehnici Experimentale

Senzori §i sisteme senzoriale

Proiectare asistata de calculator

Analizé cu elemente finite

Sisteme de achizifie, interfefe si instrumentatie
virtuala

Prototipare si fabricatie aditiva

Practica (1) si (2)

Elaborarea proiectului de diploma (1), (2)

Studentul/absolventul descrie si utilizeaza concepte si
metode de baza legate de legislatie, management si
marketing in domeniul studiat, aplicand cunostintele in
rezolvarea problemelor tehnologice din mediul
economic, antreprenorial si de laborator.

Studentul/absolventul realizeaza
documentatia si executa operatii
economice, specifice domeniului.

Studentul/absolventul utilizeaz3 legi si
principii economice si manageriale din
companii de profil.

Educatie financiara si antreprenoriat

Studentul/absolventul explica si
descrie activitatile motrice, in scopul utilizarii eficiente a efortului fizic
sportiv.

Studentul/absolventul caracterizeaza
efortul fizic in functie de particularitatile
motrice ale organismului uman.

Studentul/absolventul recunoaste parametrii
de miscare ai actiunilor motrice.

Educaltie fizica si sport (1), (2) si (3)

Studentul/absolventul aplica principiile comunicarii eficiente si etice in
contexte academice si profesionale, in limba romana, precum si in cel
pulin o limba de circulafie internafionala.

Studentul/absolventul redacteaza si
prezintd informatii academice si
profesionale, urmand cele mai bune
practici si utilizand terminologia
specifica domeniului

Studentul/absclventul aplic
standardele si normele din limbile
respective.

Studentul/absolventul comunica eficient, oral
$11n scris, cu specialisti i nespecialisti in
domeniul ingineriei, utilizand un limbaj tehnic
adecvat contextului si adaptand mesajul in
functie de publicul {inta.

Studentul/absolventul promoveaza dialogul,
cooperarea, respectul fata de ceilalti si
interculturalitatea.

Studentul/absolventul lucreaza eficient ca
membru in echipa sau lider al acesteia.

Studentul/absolventul foloseste autonom
terminologia specificé din diferitele contexte

|profesionale in limba studiaté si identificd

terminologia adecvata care trebuie utilizata.

Comunicare
Eticd si integritate academica

Limba engleza (1), (2) si (3)
Limba franceza (1), (2) si (3)
Limba germand (1), (2) si (3)
Limba spaniold (1), (2) si (3)
Limba italiand (1), (2) si (3)

Director departament,

Conf.univ.dring. Delia CERLINCA

Responsabil program de studii,

S dr.ing. C}eluy_u'ps ROTARU
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