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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Inginerie Mecanici, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanici si tehnologii
Domeniul de studii Mecatronici si Robotici
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Mecatronica
2. Date despre disciplina
Denumirea disciplinei ‘ MECANISME SI ORGANE DE MASINI (1)(P)
Anul de studiu_ | I | Semestrul | 4 | Tipul de evaluare | v
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe saptamana 2 | Curs | - | Seminar - | Laborator/ - | Proiect 2
Lucrari practice

I b) Totalul de ore pe semestru din planul 28 | Curs | - | Seminar - | Laborator/ - | Proiect | 28

de invatamant Lucrari practice

Distributia fondului de timp pe semestru ore

11.a) Studiu individual 19

11.b) Tutoriat (pentru 1D)

III. Examinari 3

IV. Alte activitati (precizati): -

Total ore studiu individual (I1.a+11.b+11T) 22
Total ore pe semestru (I.b+Il.a+11.b+111+1V) 50
Numarul de credite 2

4. Competente specifice acumulate
Competente CP16 — proiecteaza prototipuri
profesionale/generale | Proiecteazi prototipuri de produse sau componente ale produselor prin aplicarea principiilor de proiectare
si inginerie.
CP22 — utilizeaza software de desen tehnic
Creeaza schite si desene tehnice prin utilizarea de software specializat.

Competente
transversale

5. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul utilizeaza
principii si metode fundamentale si
le aplica in procese specifice
domeniului si specializarii.

Studentul/absolventul deruleaza procese specifice
managementului proiectelor ingineresti din domeniul
imecatronicii (de la faza de proiectare pana la livrare,
instalare, punere in functiune si mentenanta), asumand
diferite roluri in echipa si comunicand clar si concis,

Studentul/absolventul descrie, identifica si [Studentul/absolventul selecteaza si| . e en . .
’ > latat verbal cat si in scris, rezultatele obtinute.

sumarizeaza concepte fundamentale din  faplica concepte, principii si
imecanica, electronicd, automatica, stiinta |metode fundamentale din

. .. . ] L Studentul/absolventul identifica, selecteaza si
calculatoarelor si tehnologia informatiei, |domeniul mecatronicii pentru >

analizeaza surse bibliografice relevante din domeniul

precum si modul lor de aplicare in analiza, modelarea si . - o
. o . . T imecatronicii si le utilizeaza in mod adecvat pentru
proiectarea si dezvoltarea sistemelor implementarea solutiilor integrate ’ . L .
N . . § . documentarea, proiectarea si optimizarea sistemelor
mecatronice. care implica calcule mecanice, de >

integrate, in conformitate cu standardele tehnico-

rezistenta, control automat. .o,
7 ’ stiintifice actuale.

[programare si utilizarea
algoritmilor specifici sistemelor

I Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in
inteligente.

invatare pe problematici specifice domeniului
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Studentul/absolventul elaboreaza
documentatie tehnica, inclusiv
desene de executie si de ansamblu,
interpreteaza conditii tehnice si
verifica concordanta dintre
caracteristicile prescrise si rolul
functional al componentelor si
modulelor mecatronice.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

realitatea de zi cu zi (CP16, CP22)

Aplicarea cunostintelor dobandite la rezolvarea unor probleme concrete desprinse din

7. Continutul predirii si invatarii

Proiect yr:e. Metode de predare Observatii

Sedinta introductiva. Familiarizarea studentilor cu continutul proiectului, 2 | .

prezentarea unor detalii organizatorice, norme de securitate si sanatate in nstruire, expunere,
< § conversatie

munci

Prezentarea temei de proiect, a cerintelor pentru promovarea acestora gi 1

indicarea bibliografiei;

Analiza structurald si cinematica grafo-analitica a unui mecanism plan cu 2

bare articulate;

Analiza pozitionala a mecanismului cu cuple inferioare prin metoda 4

contururilor vectoriale expunere orala,

Analiza cinematica a mecanismului cu cuple inferioare prin metoda 4 conversatie, exemple

contururilor vectoriale —viteze si acceleratii demonstrative,

Poiectarea unui mecanism cu cama rotativa si tachet de translatie cu lege de 4 descoperire dirijata,

miscare impusd. Determinarea legii de miscare studiu de caz,

Poiectarea unui mecanism cu cama rotativa si tachet de translatie cu lege de 4 exemplificare

misgcare impusad. Determinarea parametrilor geometrici de baza

Poiectarea unui mecanism cu cama rotativa si tachet de translatie cu lege de 4

migcare impusa. Trasarea profilul camei si intocmirea desenului de executie

Sustinerea si predarea proiectului 3

Bibliografie minimald recomandata

ISBN 973-8293-97-9, 89 pag.

laborator, 2023

Stelian ALACI, Mecanisme, Indrumar de proiect, Partea |, Mecanisme cu bare articulate, Editura Universittii Suceava, 2003,

Stelian ALACI, Mecanisme, Tndrumar de proiect, Partea 11, Mecanisme cu came, fromat electronic disponibil pe PC-utile din

8. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota

CP22)

finalad
Curs - - -
Seminar - - -
Laborator/ - - -
Lucrari practice
Proiect Capacitatea de identificare a cauzelor care conduc la Evaluare continua pe parcurs 40%
diferentele dintre modelul real si cel teoretic (CP16, - <
Examinare orala 60%

Fisa disciplinei include, daca este cazul, elemente adaptate persoanelor cu dizabilitati, in functie de tipul si gradul acestora.

Grad didactic, nume, prenume,

Data completarii semndtura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,
semnadtura titularului de aplicatie

Prof. dr. ing. Stelian ALACI

1

24.09.2025 s

Prof. dr. ing. Stelian ALACI

p

Data avizarii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

26.09.2025

s.l.dr.ing. Gelu ROTARU

Data avizarii in departament

Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament

29.09.2025

Conf.dr.ing. Delia CERLINCA

212




Data aprobdrii in consiliul facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

Prof.dr.ing. Ilie MUSCA
29.09.2025 '
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