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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — FO1

Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica

Departamentul de Mecanica si Tehnologii

Domeniul de studii Mecatronica si robotica

Ciclul de studii Licenta

Programul de studii Mecatronica

2. Date despre disciplini

Denumirea disciplinei

\ OPTOMECATRONICA

Anul de studiu | v | Semestrul | 8 | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3.  Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptimana 4 | Curs| 2 | Seminar - | Laborator/ 2 | Proiect -
Lucréri practice
| b) Totalul de ore pe semestru din planul 56 | Curs | 28 | Seminar - | Laborator/ 28 | Proiect -
de Invatamant Lucrari practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 39
11.b) Tutoriat (pentru 1D) -
II1. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual (I1.a+11.b+I11) 42
Total ore pe semestru (I.b+11.a+11.b+111+1V) 100
Numarul de credite 4

4. Competente specifice acumulate

transversale

Competente C1. Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea
profesionale/generale | problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronici si Robotici — 2 credite
Competente CT1. Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificarea exacti a obiectivelor de realizat, a resurselor

disponibile, conditiilor de finalizare a acestora. Etapelor de lucru, timpului d elucru si termenelor de
realizare aferente — 1 credit
CT2. Executarea responsabila a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe

diferite paliere ierarhice — 1 credit

5. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul descrie, identifica si
sumarizeaza concepte fundamentale din
imecanica, electronicd, automatica, stiinta
calculatoarelor si tehnologia informatiei,
precum si modul lor de aplicare in
proiectarea si dezvoltarea sistemelor
mecatronice.

Studentul/absolventul utilizeaza
principii si metode fundamentale si|
le aplica in procese specifice
domeniului si specializarii.

Studentul/absolventul identificd, selecteaza si
analizeaza surse bibliografice relevante din domeniul
mecatronicii si le utilizeaza in mod adecvat pentru
documentarea, proiectarea si optimizarea sistemelor
integrate, Tn conformitate cu standardele tehnico-
stiintifice actuale.

Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in

finvatare pe problematici specifice domeniului.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

e Intelegerea structurii si principiilor de functionare a sistemelor optomecatronice.

e Explicarea si intelegerea metodelor de utilizare a sistemelor optomecatronice in cadrul
diferitelor procese tehnologice.

e Dobandirea unor abilitati practice de masura si verificare a unor fenomene optice studiate
la curs.

7. Continutul predarii si invatarii
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Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

e Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii 1 Instruire, expunere,
disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a conversatie
celui de evaluare finala, precum si realizarea altor clarificari
necesare

e Introducere in optomecatronicd, definitie si concepte 1 Prelegerea participativa,
fundamentale dezbaterea, expunerea,

problematizarea,
demonstratia

e Optica geometrica 2 Idem

e Optica ondulatorie 2 Idem

o Efect fotoelectric extern. Celula fotoelectrica 2 Idem

o Efect fotoelectric intern. Fotodioda 2 Idem

e Fotomultiplicatori 2 Idem

o Fibra optica 2 Idem

e Senzori vizuali si procesarea imaginilor 2 Idem

e FElemente mecatronice in optomecatronica. Senzori, actuatori 2 Idem

e Scanare, zoom, autofocalizare 2 Idem

o Sisteme de control al iluminatului 2 Idem

e Imprimante laser 2 Idem

e Microscopul de forta atomica 2 Idem

o Sisteme de urmarire vizuala. Televiziune — proiectia imaginilor 2 Idem

Bibliografie minimala recomandata

Popescu LI., Uliu F., Optica geometrica, Ed. Universitaria, Craiova, 2006

Optoelectronics, Infrared-Visible-Ultraviolet Devices and Applications, second edition, Dave Birtalan, William Nunley, CRC

Press, 2019

Hyungsuck Cho, Optomechatronics: Fusion of Optical and Mechatronics Engineering, CRC Press, 2005

Hiroshi Hosaka, Yoshitada Katagiri, Terunao Hirota, Kiyoshi Itao, Micro-optomechatronics, CRC Press, 2004

Aplicatii (seminar / laborator / lucrari practice / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

e Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu continutul .
laboratorului, prezentarea unor detalii organizatorice, norme de 2 Instruire, expunere,

. S n . conversatie

securitate si sanatate in munca ’

o Studiul reflexiei luminii. Oglinzi sferice 2 Lucrare practica,

discutiile, dezbaterea,
modelarea

e Studiul refractiei luminii. Refractometrul Abbe 2 Idem

o Studiul lentilelor. Ochiul uman 2 Idem

e Studiul dispersiei luminii. Prisma optica 2 Idem

o Studiul interferentei luminii. Interferometrie 2 Idem

e Studiul difractiei luminii. Reteaua de difractie 2 Idem

o Studiul aberatiilor sistemelor optice 2 Idem

o Studiul efectului fotoelectric. Celula fotoelectrica 2 Idem

e Spectroscopie de emisie. Determinarea lungimii de unda a 2 Idem
radiatiilor luminoase emise de o sursa necunoscuta cu ajutorul
spectroscopului

o Studiul legilor fotometriei 2 Idem

e Spectroscopul. Spectre de absorbtie 2 Idem

e Determinarea concentratiei solutiilor moleculare cu ajutorul 2 Idem
spectrofotometrului

o Finalizarea activitatii de evaluare continud 2 Oral

Bibliografie minimala recomandata

e Popescu LI, Uliu F., Optica geometrica, Ed. Universitaria, Craiova, 2006

e Hyungsuck Cho, Optomechatronics: Fusion of Optical and Mechatronics Engineering, CRC Press, 2005

e Hiroshi Hosaka, Yoshitada Katagiri, Terunao Hirota, Kiyoshi Itao, Micro-optomechatronics, CRC Press, 2004

8. Evaluare

Tip activitate

Criterii de evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota

finala
Curs o Tinsusirea elementelor fundamentale ce stau la baza | Examen scris - Examenul scris
functionarii sisteme optomecatronice se finalizeaza printr-o0 verificare 60 %
orald a gradului de indeplinire a
cerintelor din lucrarea scrisa
Laborator/ o intelegerea notiunilor teoretice care stau la baza

Lucrari practice

lucrarilor de laborator efectuate.
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e Identificarea aparatelor necesare si descrierea) Evaluare orala 40 %
modului de lucru.

e Preluarea si prelucrarea datelor experimentale
incluzénd calculul erorilor.

o .. Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,
Data completarii < X b « . . L
semnatura titularului de curs semnatura titularului de aplicatie
Lector univ. dr. Cristian PIRGHIE Lector univ. dr. Cristian PIRGHIE
24.09.2025

Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program
26.09.2025 Sl. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU
Data avizdrii in departament Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament
29092025 Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA
Data aprobarii in consiliul facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnéatura decanului
29.09.2025 Prof.univ.dr.ing. llie MUSCA
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