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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Inginerie Mecanici, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanica si Tehnologii
Domeniul de studii Mecatronici si Robotica
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Mecatronica Autovehiculelor
2. Date despre disciplini
Denumirea disciplinei ‘ ACTUATORI NECONVENTIONALI
Anul de studiu | [ | Semestrul | 1 | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe saptamana 3 | Curs | 2 | Seminar Laborator/ 1 | Proiect
Lucrari practice

| b) Totalul de ore pe semestru din planul 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator/ 14 | Proiect

de Invatamant Lucrari practice

Distributia fondului de timp pe semestru ore

11.a) Studiu individual 105

11.b) Tutoriat (pentru 1D)

III. Examinari 3

IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual (I1.a+11.b+I11) 108
Total ore pe semestru (I.b+1l.a+I1L.b+I11+1V) 150
Numarul de credite 6

4. Competente specifice acumulate

COffnp‘?tenEIe/ | e CP4 - simuleaza modele mecatronice
profesionalergenerale e CP9 - anticipeaza schimbarile tehnologiei auto
e CP10 — desfasoara activitati de cercetare la nivel interdisciplinar

Competente
transversale

5. Rezultatele invatirii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul va fi capabil sa
aplice principiile modelarii matematice si
ale simuldrii computerizate, precum si
functionalitatile instrumentelor software
CAD/CAE.

Studentul/absolventul va putea
utiliza platforme de simulare si
aplicatii CAD pentru dezvoltarea
si analiza modelelor mecatronice.

Studentul/absolventul va fi capabil sa dovedeasca
autonomie in activitatile de modelare si sa valideze
rezultatele obtinute.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei Aﬁli_carea cunostintelor de specialitate pentru rezolvarea problemelor
tehnice specifice domeniului mecatronicii auto (CP4, CP10).

Realizarea de aplicatii de automatizare in mecatronica autovehiculului

(CP9).
7. Continutul predirii si invatirii
Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematiciil 1 ord xpunere, prezentare
disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si in PowerPoint,
a celui de evaluare finala, precum si realizarea altor
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clarificari necesare. discutie, exemple

1. INTRODUCERE PRIVIND ACTUATOARELE 1ord |demonstrative,
1.1 Notiuni de baza asupra actuatoarelor descoperire dirijata,
1.2 Rolul elementelor din structura actuatoarelor studiu de caz,
1.3 Caracteristici generale ale actuatoarelor exemplificare, sinteza
1.4 Clasificarea actuatoarelor a cunostintelor

2. ACTUATOARE ELECTROMAGNETICE LINIARE 4 ore

(AELM) Laptop,
2.1 Aspecte generale \videoproiector.

2.2 Principii constructive si functionale ale AEML

2.3 Variante constructive de AEML unilateral

2.4 Varianta constructiva de AEML bilateral

2.5. Varianta constructiva de AEML cu inductor

mobil

2.6 Materiale magnetice utilizate la constructia

AEML

2.7 Structura hardware si functionarea unitatilor de
translatie actionate cu actuatoare
electromagnetice

2.8 Analiza modulelor din structura unitatii de
translatie a AEML

3. ACTUATOARE PE BAZA DE ALIAJE CU MEMORIA | 4ore
FORMEI (AAMF)

3.1 Aspecte general

3.2 Aplicatii ale AAMF in functie de rolul principal

functional a elementului active din AAMF

3.3 Efectul de memorare a formei (EMF)

3.4 Memorarea formei unisens si dublu sens

3.5 Clasificarea atuatoarelor cu memoria formei

(AAMF)
3.6 Aplicatii ale actuatoarelor cu memoria formei
(AAMF)
4. ACTUATOARE ELECTROSTATICE (AE) 4 ore

4.1 Aspecte generale
4.2 Explicizarea principiului de functionare
4.3 Actuatoare electrostatice-exemple

5. ACTUATOARE PIEZOELECTRICE (APE) 4 ore
5.1 Aspecte generale
5.2 Materiale piezoelectrice
5.3 Configuratii de actuatoare piezoelectrice
5.4 Aplicatii ale actuatoarelor piezoelectrice

6. ACTUATOARE PE BAZA DE POLIMERI 4 ore
ELECTROACTIVI
6.1 Aspecte generale
6.3 Polimeri cu proprietati si forma controlabile
6.3 Polimeri electroactivi (PEA)
6.4 Aplicatii

7. FLUIDE ELECTROREOLOGICE SI 4 ore
MAGNETOREOLOGICE
7.1 Aspecte generale
7.2 Aplicatii

8. Motoare electrice solare 4 ore
8.1 Generalitati
8.2 Principii de functionare
8.3 Solutii constructive

Bibliografie minimala recomandata

1.Gheorghe Prisécaru; Vlad Carlescu; Dumitru Olaru, Actuatori neconventionali in mecatronica : principii de functionare :aplicatii,
lasi : Tehnopress, [2014], ISBN: 973-702-142-8

2.Mircea Ignat, Actuatori electromagnetici, Editura Electra, ISBN:978-606-507-015-8, 2008

3.Monica-Anca Chita, Senzori si actuatoare, Editura Matrixrom, ISBN:9786062503321, 2017

4.Inamuddin Inamuddin , Rajender Boddula , Abdullah M. Asiri, Actuators and Their Applications: Fundamentals, Principles,
Materials, and Emerging Technologies, ISBN: 978-1-119-66114-6, 2020

5. Milici, Mariana Rodica, Electrochemical and electromechanical pumps and actuators with liquid : documentary collection of
patent literature, Suceava, 2011

6. Maties, Vistrian Actuatori in mecatronica, ISBN 973-9358-16-0, Editura Mediamira, 2000
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[7. Suport de curs.

Aplicatii (seminar / laborator / lucrari practice / proiect)

Nr. ore Metode de predare Observatii

munca.

o Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu
continutul laboratorului, prezentarea unor detalii
organizatorice, norme de securitate si sdnatate in

o [aplicatii practice,
aplicatii
emonstrative,

formei

e  Studiul actuatoarelor cu materiale cu memoria

raspunsuri intrebari

e  Studiul actuatoarelor cu ferofluide

e  Studiul actuatoarelor cu bimetal

e  Controlul actionarilor cu materiale compozite

AEML

e Controlul actionarilor cu motoare BLDC sau

Materiale si aparatura
de laborator specifica

e Controlul actionarilor cu motoare pas cu pas

NN INININDN

Bibliografie minimala recomandata

1. Milici, Mariana Rodica, Electrochemical and electromechanical pumps and actuators with liquid : documentary
collection of patent literature, Suceava, 2011
2. Maties, Vistrian Actuatori in mecatronicd, ISBN 973-9358-16-0, Editura Mediamira, 2000

3. Alissa Potekhina and Changhai Wang, Review of Electrothermal Actuators and Applications, MDPI Journal,
https://doi.org/10.3390/act8040069, 2019

4. Tndrumar de laborator elaborat de cadrul didactic.

5. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere d[n nota
finala
Curs Gradul de insusire a tematicii subiectelor aferente | Evaluare/Examen, scris care
biletului de examen se finalizeaza printr-0
Yerlﬁc.ar.e orala a gradulgl de 60%
indeplinire a cerintelor si de
intelegere din lucrarea
scrisa.
Seminar
Laborator/ Elaborare portofoliu si intelegerea experimentelor | Urmarirea sistematica a
Lucrari practice  |desfasurate realizarii etapei prezentate
de cadru did. la inceputul
orelor, desfasurare de ore 40 %
interactive, evaluare
periodica. Prezentare
minireferate.
Proiect

Data completarii

Grad didactic, nume, prenume,
semnadtura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de aplicatie

24.09.2025

Sl.univ.dr.ing. Gelu-Mariys ROTARU

SLuniv.dring. © * 7~ ""_s ROTARU

Data avizarii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

26.09.2025

SLuniv.dr.ing. Cornel-Camil SUCIU

Data avizarii in departament

Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament

29.09.2025

Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA
A

Data aprobarii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

29.09.2025

Prof.univ.dr.ing. Ilie MUSCA

3/2



javascript:open_window(%22http://exlibris.usv.ro:8991/F/3G6I567KDL9T8HCKXQA97YJ75RPQ4UGHC5QJCM72SSK14NNQXE-28517?func=service&doc_number=000063154&line_number=0009&service_type=TAG%22);
https://doi.org/10.3390/act8040069

