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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanica si tehnologii
Domeniul de studii Inginerie Industriala
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Tehnologia constructiilor de masini
2. Date despre disciplina
Denumirea disciplinei ‘Mecanisme (Proiect)
Anul de studiu_ il | Semestrul o4 | Tipul de evaluare v
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptamana 2 Curs Seminar Laborator/ Proiect 2
Lucrari practice
I b) Totalul de ore pe semestru din planul |28 Curs Seminar Laborator/ Proiect 28
de invatamant Lucrari practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 20
11.b) Tutoriat (pentru 1D)
III. Examinari 2
IV. Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual (I1.a+11.b+11T) 22
Total ore pe semestru (I.b+Il.a+11.b+111+1V) 50
Numarul de credite 2
4. Competente specifice acumulate
Competente CP6 - defineste si interpreteaza cerinte tehnice
profesionale/generale | CP7 - executa calcule matematice analitice
Competente
transversale
5. Rezultatele invatirii
Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul efectueaza
calcule de dimensionare si de
rezistenta pentru repere/ansambluri
mecanice.

Studentul/absolventul elaboreaza
documentatie tehnica,
interpreteaza conditii tehnice si
absolventul explica rezultate teoretice, verifica concordanta dintre

rezultate experimentale si documentatie  [caracteristicile prescrise si rolul  [Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza surse

tehnica asociate produselor, fenomenelor [functional al reperelor/ produselor ibliografice specifice domeniului.

si proceselor industriale. industriale. Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in

Studentul/absolventul clasifica si compara [Studentul/absolventul selecteaza si invatare pe problematici specifice produselor,

principiile si metodele de proiectare a utilizeaza sisteme software pentru [fenomenelor si proceselor industriale.

produselor, echipamentelor si tehnologiilorproiectarea si simularea
industrial utilizate Tn proiecte profesionale jproduselor, echipamentelor si
tehnologiilor industriale.
Studentul/absolventul elaboreaza
proiecte profesionale pentru care
selecteaza si utilizeaza aplicatii
software si tehnologii digitale
asociate produselor si proceselor
industriale
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6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

notiunile acesteia;

prestabilite;

- Prezentarea de exemple aplicative
- Aplicarea cunostintelor dobandite la rezolvarea unor probleme concrete desprinse din
realitatea de zi cu zi (CP6, CP7)

Obiectivul general al disciplinei Familiarizarea cu termenii specifici disciplinei de Mecanisme si a celor care utilizeaza

- Formarea capacitatii de analiza calitativa rapida a unui produs tehnic pe baza unor criterii

7. Continutul predarii si invatarii

Aplicatii ( proiect)

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

Sedinta introductiva. Familiarizarea studentilor cu continutul
proiectului, prezentarea unor detalii organizatorice, norme de
securitate si sandtate in munca

expunere orala,
conversatie, exemple
demonstrative,

Prezentarea temei de proiect, a cerintelor pentru promovarea
acestora si indicarea bibliografiei;

descoperire dirijata,
studiu de caz,

Analiza structurala si cinematica grafo-analiticd a unui mecanism
plan cu bare articulate;

exemplificare

Analiza pozitionala a mecanismului cu cuple inferioare prin
metoda contururilor vectoriale

Analiza cinematica a mecanismului cu cuple inferioare prin
metoda contururilor vectoriale —viteze si acceleratii

Poiectarea unui mecanism cu cama rotativa si tachet de translatie
cu lege de migcare impusa. Determinarea legii de miscare

Poiectarea unui mecanism cu cama rotativa si tachet de translatie
cu lege de miscare impusa. Determinarea parametrilor geometrici
de baza

Poiectarea unui mecanism cu cama rotativa si tachet de translatie
cu lege de miscare impusa. Trasarea profilul camei si intocmirea
desenului de executie

Sustinerea si predarea proiectului

Bibliografie minimala recomandata

ISBN 973-8293-97-9, 89 pag.

laborator, 2023

Stelian ALACI, Mecanisme, Indrumar de proiect, Partea I, Mecanisme cu bare articulate, Editura Universitatii Suceava, 2003,

Stelian ALACI, Mecanisme, Indrumar de proiect, Partea 11, Mecanisme cu came, fromat electronic disponibil pe PC-utile din

8. Evaluare

Pondere din nota

Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare <
finala
Proiect Capacitatea de identificare a cauzelor care conduc la Evaluare continua pe parcurs  40%
diferentele dintre modelul real si cel teoretic (CP6, CP7) | Examinare orali 60%

Data completirii semnadtura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de aplicatie

Prof. dr. ing. Stelian ALACI

Prof. dr. ing. Stelian ALACI

24.09.2025
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program
Prof.univ.habil.dr.ing. Costel MIRONEASA
26.09.2025
Data avizarii in departament Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament
29.09.2025 Conf.dr.ing. Delia CERLINCA
Data aprobarii in consiliul facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

29.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Ilie MUSCA
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