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Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — FO1

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Inginerie Mecanici, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanici si Tehnologii

Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

Ciclul de studii

Licenta

Programul de studii

Mecatronica

2. Date despre disciplini
Denumirea disciplinei ‘ CALCULUL SI CONSTRUCTIA SISTEMELOR MECATRONICE
Anul de studiu | 1l | Semestrul | 5(sem.1an3) | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3.  Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptimana 3 lcurs 2 | seminar Lab0f§tor/ _ Proiect 1
Lucrari practice
! b)A thunIAde ore pe semestru din planul 42 [Curs | 28 | Seminar Lab0f§tor/ . Proiect 14
de invatamant Lucrari practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 55
11.b) Tutoriat (pentru 1D)
III. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual (I1.a+11.b+I11) 58
Total ore pe semestru (I.b+1l.a+11.b+I11+1V) 100
Numarul de credite 4
4. Competente specifice acumulate
Competente CP3 — defineste cerinte tehnice
profesionale/generale CP10 — proiecteazi prototipuri
CP12 — testeaza unitati mecatronice
CP16 — proiecteaza componente de automatizare
Competente transversale
5. Rezultatele invatarii
Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul |Studentul/absolventul — selecteazd i  aplica | Studentul/absolventul ~deruleazi procese specifice

descrie, identifica si
sumarizeaza concepte
fundamentale din
mecanica, electronica,
automatica, stiinta
calculatoarelor si

concepte, principii si metode fundamentale din
domeniul mecatronicii pentru analiza, modelarea
si implementarea solutiilor integrate care implica
calcule mecanice, de rezistentd, control automat,
programare si utilizarea algoritmilor specifici
sistemelor inteligente.

tehnologia
informatiei, precum si
modul lor de aplicare
in  proiectarea  si
dezvoltarea sistemelor
mecatronice.

Studentul/absolventul elaboreazd documentatie
tehnica, inclusiv desene de executie si de
ansamblu, interpreteazd conditii tehnice si
verificdi concordanta dintre caracteristicile
prescrise si rolul functional al componentelor si
modulelor mecatronice.

managementului proiectelor ingineresti din domeniul
mecatronicii (de la faza de proiectare pana la livrare,
instalare, punere in functiune si mentenanta), asumand
diferite roluri in echipd si comunicand clar si concis,
atat verbal cat si in scris, rezultatele obtinute.
Studentul/absolventul identifica, selecteaza si analizeaza
surse bibliografice relevante din domeniul mecatronicii
si le utilizeazd In mod adecvat pentru documentarea,
proiectarea si optimizarea sistemelor integrate, in
conformitate cu standardele tehnico-stiintifice actuale.
Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in
invatare pe problematici specifice domeniului.

6.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

Disciplina urmareste formarea capacitatii studentilor de a integra cunostinte fundamentale|
din mecanica, electronica, automatica si informatica pentru calculul si constructia sistemelor|
mecatronice. Studentii vor dezvolta competente de definire a cerintelor tehnice (CP3),
proiectare de prototipuri (CP10), testare a unitatilor mecatronice (CP12) si proiectare aj
componentelor de automatizare (CP16), utilizind metode de analiza, simulare si
documentare tehnicd aplicate in realizarea sistemelor mecatronice.

1/2



7. Continutul predirii si invatarii

CURS

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

1.Curs introductiv.

1.1 Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii disciplinei,
bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a celui de evaluare
finala, precum si realizarea altor clarificiri necesare

1.2. SISTEME MECATRONICE-CONSTRUCTIE SI CALCUL
1.2.1 Elemente introductive in mecatronica
1.2.2 Structura si functiile sistemelor mecatronice
1.2.3 Constructia si proiectarea sistemului mecanic
1.2.4 Sisteme mecanice specifice constructiilor mecatronice
1.2.5 Domenii de utilizare a sistemelor mecatronice

2. CALCULUL SI CONSTRUCTIA SISTEMELOR DE
TRANSMITERE PRIN CURELE DINTATE
2.1. Utilizarea transmisiilor prin curele dintate in constructiile
mecatronice
2.2. Constructia sistemelor de transmitere indirecta prin curea
dintata
2.3. Elemente geometrice ale curelei dintate

2.4. Calculul de proiectare al transmisiei prin curea dintata

2.4.1. Calculul de dimensionare a transmisiei prin curea dintata

2.4.2 Calculul de verificare a transmisiei prin curea dintata

3. CONSTRUCTIA SI CALCULUL SISTEMELOR DE
TRANSMITERE PLANETARE
3.1. Structura transmisiilor planetare
3.2. Utilizarea transmisiilor planetare in constructiile mecatronice
3.3. Cinematica transmisiilor planetare
3.3.1. Cinematica transmisiei planetare simpla monomobila
3.3.2 Cinematica transmisiei planetare simpla diferentiala

3.4.Dinamica transmisiilor planetare
3.5. Particularitati de calcul organologic al transmisiilor planetare

4. ELEMENTE CONSTRUCTIVE ALE SISTEMELOR DE
TRANSMITERE ARMONICE
4.1. Principiul de functionare.
transmitere armonice
4.2. Geometria elementelor constructive ale sistemului de
transmitere armonic danturat
4.3. Raportul de transmitere. Corelarea numerelor de dinti

Clasificarea sistemelor de

4.4. Miscarile relative intre elementele constructive ale
transmisiei armonice
4.5. Calculul de rezistenta al transmisiei armonice

4.6. Randamentul transmisiilor armonice
4.7. Aplicatii ale sistemelor de transmitere armonice

5. ELEMENTE CONSTRUCTIVE ALE TRANSMISIILOR
PENTRU TRANSFORMAREA MISCARII
5.1. Transmisii cu surub de miscare
5.2. Elemente constructive ale sistemelor de transmitere cu
cremaliera

6. ELEMENTE CONSTRUCTIVE PENTRU SISTEMELE DE
SUSTINERE SI GHIDARE
6.1. Conditii constructive si de functionare ale ghidajelor

6.2. Ghidaje cu alunecare

Resurse procedurale:
einstruirea
ealgoritmizare,
eproblematizare
estudii de caz
eexplicatii
elucru frontal cu
studentii
eexpunerea,
eprelegerea,
econversatia,
exemplificarea
esinteza;

Resurse materiale:

e videoproiector

e cursuri in format
electronic

® prezentari

e softuri educationale

Bibliografie minimald recomandata

1. Mihai, I., Sisteme mecatronice, Curs editat, Universitatea Stefan cel Mare din Suceava, 178 pag. 2018.
2. Bishop, R., Mechatronic system control, logic and data acquisition, CRC Press LLC, 1-755, 2008.

3. Kopacek, P., Mechatronic Systems, 1-83, IHRT Vienna University of Tehnology, 2004.

4. Suciu, C. Calculul si Constructia Sistemelor Mecatronice, Note de Curs 2023 — format electronic

Aplicatii (Seminar / laborator / lucrari practice / proiect)

Nr.
ore

Metode de predare

Observatii

TEMATICA PROIECT: PROIECTAREA UNUI SISTEM MECATRONIC DE TRANSMITERE A MISCARII CU
ACTIONARE ELECTRICA

ETAPA INTRODUCTIVA: Prezentarea tematicii proiectului, a

Calculul puterii necesare, analiza sarcinilor, selectarea motorului pe

bibliografiei, modului de evaluare, precum si realizarea altor clarificari 2
necesare, prezentarea unor detalii organizatorice
ETAPA I. ALEGEREA MOTORULUI 4

Resurse procedurale:
e instruirea

e expunerea

e problematizarea,
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baza performantelor si dimensiunilor de gabarit

descoperirea,

ETAPA II. TRANSMISIA PRIN CURELE DINTATE

conversatia,

Alegerea tipului de curea, calculul raportului de transmitere,

studiu de caz
exemplificarea,
sinteza;

Resurse materiale:
- calculatoare
- Indrumar de laborator

- software specific

determinarea numarului de dinti, verificarea rezistentei si alegerea 4
lungimii curelei
ETAPA 11l - TRANSMISIA SURUB-PIULITA CU BILE
Calculul sarcinii axiale si momentului de antrenare. 3
Verificarea la flambaj, randament si durabilitate 3
ETAPA IV — TRANSMISII ARMONICE SI PLANETARE
Calculul raportului de transmitere, alegerea materialelor si 4
verificarea solicitdrilor
Etapa V — Ghidaje
Alegerea tipului de ghidaj si stabilirea regimului de functionare. 2
Calculul dimensiunilor si alegerea materialelor 2
Etapa VI — Documentare finala
Realizarea desenelor de ansamblu si subansamblu, scheme de calcul 4

sintetizate, redactarea tabelelor de rezultate si a concluziilor.

Bibliografie minimald recomandata

1. Mihai, I., Sisteme mecatronice, Indrumar de laborator — editat Tn format electronic, Universitatea Stefan cel Mare din

Suceava, 147 pag., 2019.

2. Mihaela-Rodica Balan, ,,Calculul si Constructia Sistemelor Mecatronice” (curs+proiect an IV — MCT), Facultatea de

Mecanica lasi, 2014

3. Kopacek, P., Mechatronic Systems, 1-83, IHRT Vienna Ur)iversity of Technology, 2004.
4. Suciu, C. Calculul si Constructia Sistemelor Mecatronice, Indrumar proiect 2023 — format electronic

8. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota

finala
Curs capacitatea de a efectua calcule si aplica metode de| Evaluare sumativa prin proba
analiza; definirea corectd a cerintelor tehnice (CP3);| scrisd, urmata de verificare
argumentarea solutiilor; claritatea  organizdrii| orald a gradului de indeplinire 60%
raspunsurilor (notatii/unitati). a cerintelor din lucrarea
scrisa.
Seminar Nu este cazul
Laborator/ Nu este cazul
Lucrari practice
Proiect capacitatea de a defini cerinte tehnice (CP3) si de a| Evaluare continud pe
proiecta prototipuri si componente de automatizare | parcursul semestrului
(CP10, CP16), efectuand calcule si verificiri pe unitati | (observarea — sistematicd a
mecatronice (CP12), cu desene gradului de realizare etapelor 10 %
. . .o 1 1 (o]
ansamblu/subansamblu ~ si  documentatie  tehnica | Proiectului)

ndrumar.

(diagrame structurale/functionale, tabele de rezultate),
realizate responsabil si autonom, pe baza etapelor din

Evaluare sumativa (prezentare
orald a proiectului realizat)

Grad didactic, nume, prenume,

Data completdrii semnatura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de aplicatie

S.I. dr. ing. Cornel SUCIU
24.09.2025

S.1. dr. ing. Cornel SUCIU

Data avizarii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

26.09.2025

S.1. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU

Data avizarii in departament

Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament

29.09.2025

Conf.dr.ing. Delia Aurora CERLINCA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

29.09.2025

Prof.dr.ing. llie MUSCA
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