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Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — FO1

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Inginerie Mecanici, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanici si Tehnologii
Domeniul de studii Mecatronica si Robotici
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Mecatronica
2. Date despre disciplini
Denumirea disciplinei ‘ SISTEME DE ACTIONARE
Anul de studiu | 1l | Semestrul | 6(sem.2an3) | Tipul de evaluare | Colocviu
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3.  Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptimana 3 lcurs 2 | seminar Lab0f§tor/ _ 1 | proiect
Lucrari practice
! b)A thunIAde ore pe semestru din planul 42 [Curs | 28 | Seminar Lab0fqtor/ . 14 | Proiect
de invatamant Lucrari practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 5
11.b) Tutoriat (pentru 1D)
III. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual (I1.a+11.b+I11) 19
Total ore pe semestru (I.b+1l.a+11.b+I11+1V) 50
Numarul de credite 2
4. Competente specifice acumulate
Competente CP3 — defineste cerinte tehnice
profesionale/generale CP14 - utilizeaza software CAD

CP16 — proiecteaza componente de automatizare

Competente transversale

5. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul ~ deruleaza procese specifice
managementului proiectelor ingineresti din domeniul

Studentul/absolventul descrie, Studentul/absolventul claboreazi mecatronicii (de la faza de proiectare pana la livrare,

identifica si sumarizeaza concepte
fundamentale din  mecanica,
electronicd, automaticd, stiinta
calculatoarelor si  tehnologia
informatiei, precum si modul lor
de aplicare Tn proiectarea si
dezvoltarea sistemelor
mecatronice.

documentatie  tehnicd,  inclusiv
desene de executie si de ansamblu,
interpreteaza  conditii tehnice i
verifica concordanta dintre
caracteristicile prescrise si rolul
functional al componentelor si
modulelor mecatronice.

instalare, punere in functiune si mentenantd), asumand
diferite roluri in echipd si comunicand clar si concis,
atat verbal cat si in scris, rezultatele obtinute.
Studentul/absolventul identifica, selecteaza si analizeaza
surse bibliografice relevante din domeniul mecatronicii
si le utilizeazd in mod adecvat pentru documentarea,
proiectarea si optimizarea sistemelor integrate, in
conformitate cu standardele tehnico-stiintifice actuale.
Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in
invatare pe problematici specifice domeniului.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

Formarea capacitatii studentilor
sistemelor de actionare utilizate

de a intelege si aplica conceptele fundamentale ale
in mecatronica, prin definirea cerintelor tehnice (CP3),

utilizarea de software CAD (CP14) si proiectarea componentelor de automatizare (CP16), in
vederea documentarii, proiectarii i optimizarii solutiilor integrate.

7. Continutul predirii si invatarii

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1.Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii
disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a celui de
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evaluare finala, precum si realizarea altor clarificari necesare

2. Notiuni generale privitoare la sisteme de actionare

Sisteme de actionare. Caracteristici constructive si functionale. Concepte
de bazd. Principii de alegere a sistemelor de actionare; Prezentarea
generald a tipurilor de actiondri; Avantaje si dezavantaje; Domenii de
utilizare.

Resurse procedurale:
einstruirea
ealgoritmizare,

3. Actionarea pneumaticd

Structura sistemelor de actionare pneumatica; Particularitdti privind
calculul actiondrilor pneumatice; Simboluri si notatii utilizate n
pneumatica,

eproblematizare
estudii de caz
eexplicatii
e|ucru frontal cu

Aparataj pneumatic : aparataj de comanda (aparataj de distributie, de
reglare si control al debitului si presiunii);

studentii
eexpunerea,

Aparataj pneumatic auxiliar; Unititi pneumo-hidraulice de actionare;

eprelegerea,

Actionari pneumatice particulare; Structuri speciale de unitdti pneumatice
de actionare;

econversatia,
exemplificarea

4. Actionarea hidraulica
Elemente generatoare de energie hidrostatici. Pompe volumice rotative.
Parametrii energetici

esinteza;

Organizarea unei instalatii hidraulice; Componenta instalatiilor de
actionare hidraulica; Tipuri de sisteme de actionare hidraulica;
Particularitati de calcul la actionarea cu motor hidraulic; Influenta tipului
pompei asupra caracteristicilor energetice ale sistemelor de actionare
hidraulica,

Resurse materiale:

Clasificarea motoarelor hidraulice; Simboluri si notatii utilizate in

hidraulica;

e videoproiector
e cursuri in format

Aparataj hidrostatic de comanda reglare si control; Aparataj auxiliar;
Sistem hidraulic de pozitionare cu comandd secventiala; Sisteme
electrohidraulice deschise cu comanda numerica; Sisteme electrohidraulice
de urmarire.

electronic
® prezentari
o softuri educationale

5. Actionarea electrica

Sisteme de actionare cu motoare de curent continuu. Principii de
realizare a convertoarelor electromecanice. Clasificarea maginilor de
curent continuu. Motorul electric de curent continuu; Servomotorul de
curent continuu; Motoare electrice pas cu pas.

Sisteme de actionare cu motoare de curent alternativ. Elementele
constructive si functionale ale masinilor de curent alternativ; Motorul
asincron trifazat. Motoare electrice liniare; Tendinte in constructia de
motoare electrice pentru actionarea robotilor.

7. Optimizarea sistemelor de actionare

Alegerea optima a motoarelor din sistemele de actionare. Criterii generale
de alegere a motoarelor de actionare. Optimizarea energetica a sistemelor
de actionare cu motoare electrice, hidraulice si pneumatice. Metode de
recuperare a energiei de franare din sistemele de actionare reglabila.

Bibliografie minimalad recomandata

agrwNE

2015
Mihai Avram - Actionari hidraulice si pneumatice - Editura Bucuresti,

® N

https://www.smc.eu/
9. https://www.festo-didactic.com/int-en/

10. PNEUTRAINER Technical Documentation , SMC International Training, 2020.
11. HYDROTRAINER Technical Documentation , SMC International Training, 2020.

12. C. Suciu, Note de curs in format electronic

2015

I.Catana, V.Panduru, Conducerea inteligenta a sistemelor electrohidraulice, Editura Printech, 2004.
Maniu, I, Dolga, V., Sisteme de actionare, Editura Politehnica, ISBN 973 — 625 — 075 — 1, Timisoara, 2003
Constantin Taca, Mihaela Paunescu, Actionari hidraulice si pneumatice, Editura Matrixrom, 2014

Ioan I. Puscas, Radu I. Luncan - Actionari pneumatice in mecatronica, Editura CD PRESS, 2009

lonut Chis, Claudiu Ratiu, Stefan Craciun - Actionari pneumatice - Indrumator de laborator, Editura UTPRESS, Cluj-Napoca,

MAS-200 Modular assembly system — User’s Manual, SMC International Training, 2007.

Aplicatii (Seminar / laborator / lucrari practice / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu continutul Resurse procedurale:
laboratorului, prezentarea unor detalii organizatorice, norme de 1 e instruirea
securitate si sandtate in munca e expunerea

2. Prezentarea SI de unitati de masurd. Studiul standardelor o problematizarea,
referitoare la: terminologia, simbolizarea §i reprezentarea 1 o descoperirea,
schemelor hidraulice si pneumatice e conversatia,

3. Introducere in mediul de lucru ,,FluidSim” 2 o studiu de caz

4. Simularea si realizarea practica de circuite pneumatice de actionare 4 « exemplificarea,
pe standurile PNEUTRAINER -200 e sinteza;

5. Studiul instalatiei pneumatice a sistemului modular de asamblare 2

automatda MAS-200

Resurse materiale:
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https://www.smc.eu/
https://www.festo-didactic.com/int-en/

calculatoare

indrumar de laborator
software specific

standuri ce confin elemente
individuale pentru actionari
electropneumatice, i
hidraulice ~ care  permit
realizarea de diverse montaje

6. Simularea si realizarea practicd de circuite hidraulice de actionare
pe standuri HIDROTRAINER-200

Bibliografie minimald recomandata

1. I.Catana, V.Panduru, Conducerea inteligenta a sistemelor electrohidraulice, Editura Printech, 2004.
2. Maniu, I, Dolga, V., Sisteme de actionare, Editura Politehnica, ISBN 973 — 625 — 075 — 1, Timisoara, 2003
3. Constantin Taca, Mihaela Paunescu, Actionari hidra-ulice si pneumatice, Editura Matrixrom, 2014
4. Toan I. Puscas, Radu I. Luncan - Actionari pneumatice in mecatronica, Editura CD PRESS, 2009
5. lonut Chis, Claudiu Ratiu, Stefan Craciun - Actionari pneumatice-Indrumator de laborator, Editura UTPRESS, Cluj-Napoca, 2015
6. Mihai Avram - Actionari hidraulice si pneumatice - Editura Bucuresti, 2015
7. Nicolae Vasiliu, Daniela Vasiliu, Actionari hidraulice si pneumatice, Bucuresti 2004
8. MAS-200 Modular assembly system — User’s Manual, SMC International Training, 2007.
9. https://www.smc.eu/
10. https://www.festo-didactic.com/int-en/
11. PNEUTRAINER Technical Documentation , SMC International Training, 2020.
12. HYDROTRAINER Technical Documentation , SMC International Training, 2020.
13. Indrumar lucriri de laborator (fomat electronic)
8. Evaluare
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere d[n nota
finala
Curs capacitatea de a efectua calcule si aplica metode de| Evaluare sumativa prin proba
analizd; definirea corectd a cerintelor tehnice (CP3);| scrisd, urmatd de verificare
argumentarea solutiilor; claritatea  organizdrii| orald a gradului de indeplinire 60%
raspunsurilor (notatii/unitati). a cerintelor din lucrarea
scrisa.
Seminar Nu este cazul
Laborator/ aplicarea standardelor si simbolizarii in| Evaluare continud prin
Lucrari practice |pneumatice/hidraulice; simularea si realizarea de| observarea  sistematicd a
circuite pneumatice si hidraulice, respectiv interpretarea | gradului  de realizare a 40 %
functiondrii; utilizarea resurselor si a indrumarului; | sarcinilor/livrabilelor n °
calitatea portofoliului de laborator. laborator, completatd  de
portofoliul de laborator.
Proiect Nu este cazul

Data completirii Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,
P semnatura titularului de curs semnatura titularului de aplicatie
S.1. dr. ing. Cornel SUCIU S.L dr. ing. Cornel SUCIU
24.09.2025
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program
S.1. dr. ing. Gelu-Marius ROTARU

26.09.2025

Data avizarii In departament Grad didactic, nume, prenume, semnétura directorului de departament

Conf.dr.ing. Delia Aurora CERLINCA
29.09.2025
Data aprobarii in consiliul facultatii Grad didactic, nume, prenume, semnétura decanului
Prof.dr.ing. Tlie MUSCA

29.09.2025
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