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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

Institutia de invatdmant superior

Universitatea Stefan cel Mare din Suceava

Facultatea

Inginerie Mecanici, Mecatronica si Management

Departamentul

Mecanica si Tehnologii

Domeniul de studii

Inginerie Industriala

Ciclul de studii

Licenta

Programul de studii

Tehnologia Constructiilor de Masini

2. Date despre disciplina

Denumirea disciplinei

| Masini-unelte |

Anul de studiu | 111 | Semestrul | 6 | Tipul de evaluare | Examen
Regimul disciplinei | Categoria formativa a disciplinei DS
DF - fundamentald, DS - de specializare, DC - complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionala, DFA — facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I 8) Numar de ore pe saptimana 4 | Curs | 2 | Seminar Laborator 1 | Proiect
I b) Totalul de ore pe semestru din planul | 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect
de invatamant
Il Distributia fondului de timp pe semestru: ore
1T a)Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 16
II b)Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren -
II c)Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Il d)Tutoriat
11T Examinari 3
IV Alte activitati:

Total ore studiu individual Il (a+b+c+d) 30
Total ore pe semestru (1+11+111+1V) 75
Numarul de credite 3

4. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale
materialelor

o CP6 - defineste si interpreteaza cerinte tehnice
e CP9 - calculeaza materialele necesare pentru construirea echipamentelor gi asigura conformitatea

e CP12 - intretinea echipamente si masini cu asigurarea mentenantei echipamentelor

Competente -
transversale

5. Rezultatele Invatarii

Cunostinta

Aptitudine

Responsabilitate si Autoritate

Studentul/Absolventul va fi capabil sa
analizeze principiile si clasificarea
masinilor-unelte

Studentul/Absolventul va putea sa
identifice tipul adecvat de magina-
unealtd

Studentul/Absolventul va demonstra
capacitatea de a fundamenta alegerea
pe criterii tehnico-economice

Studentul/Absolventul va fi capabil sa
analizeze structura constructiva

Studentul/Absolventul va putea sa
elaboreze scheme de principiu pentru
subansamblele masinilor unelte

Studentul/Absolventul va demonstra
capacitatea de a-si asuma
corectitudinea solutiilor constructive

Studentul/Absolventul va fi capabil sa
sintetizeze metode de proiectare a
actionarilor si comenzilor

Studentul/Absolventul va putea sa
integreze elemente constructive de
interdependenta in scheme
functionale

Studentul/Absolventul va demonstra
capacitatea de a verifica performanta
si siguranta solutiilor

Studentul/Absolventul va fi capabil sa
evalueze performantele tehnologice

Studentul/Absolventul va putea sa
compare solutii constructive prin
analize multicriteriale

Studentul/Absolventul va demonstra
capacitatea de a fundamenta decizii
de alegere/imbunatatire
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6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general | e Evaluarea alternativelor de proiectare si exploatare Tn functie de cerintele conditiilor de
al disciplinei agchiere tipul lantului cinematic si a subansamblelor necesare.

7. Continuturi

Curs Nr. ore | Metode de predare | Observatii
e Istoricul dezvoltarii masinilor-unelte 2 Expunerea
o Definirea maginilor — unelte. Clasificarea si codificarea masinilor- Problematizarea
unelte Dezbaterea
o Generarea suprafetelor pe masgini — unelte 2 Expunerea
¢ Elementele generarii suprafetelor; Obtinerea curbei; generatoare; Problematizarea
Obtinerea curbei directoare; Generarea suprafetelor reale pe masini— Dezbaterea
unelte; Generarea suprafetelor plane reale; Generarea suprafetelor
cilindrice reale; Generarea suprafetelor conice reale; Generarea
suprafetelor complexe
e Structura maginilor—unelte, parametrii determinanti
e Lanturile cinematice de lucru. Destinatie, parti componente 3 Expunerea
e Lanturi cinematice de lucru; Lanturi cinematice pentru miscari Problematizarea
auxiliare; Lanturi cinematice de comanda; Lanturi cinematice de Dezbaterea
automatizare; Lanturi cinematice de control; Circuite si instalatii anexe;
Schema teoreticd generald a maginii — unelte. Caracterizare
e Structura si actionarea lanturilor cinematice de lucru 3 Expunerea
¢ Conditii impuse structurii lanturilor cinematice Problematizarea
e Actionarea lanfurilor cinematice Dezbaterea
¢ Elemente componente ale lanturilor cinematice; Elemente de siguranta;
Cuplaje; Inversoare de sens
e Subansamble pentru reglarea turatiei; Stabilirea gamei de reglare a 3 Expunerea
turatiei; Subansamble specifice pentru reglarea continua a turatiilor Problematizarea
utilizate in langurile cinematice principale; Subansamble pentru reglarea Dezbaterea
in trepte a turatiilor; Determinarea treptelor de turatii; Determinarea
rapoartelor de transmitere Tntre arbori; Stabilirea variantei constructive
optime; Structura cinematicd a subansamblelor pentru reglarea in trepte
a turatiilor; Subansamble specifice pentru reglarea in trepte a turatiilor
utilizate in lanturile cinematice principale; Subansamble specifice
pentru reglarea in trepte a turatiilor utilizate in lanturile cinematice de
avans
e Subansamble pentru franare 1 Expunerea
Problematizarea
Dezbaterea
e Subansamble pentru transformarea migcarii de rotatie in migcare de 4 Expunerea
translatie utilizate in lanfurile cinematice principale Problematizarea
e Subansamble pentru transformarea miscarii de rotatie In miscare de Dezbaterea
translatie utilizate in lanturile cinematice de avans
e Subansamble pentru transformarea miscarii de rotatie continua in
migcare de rotatie intermitenta utilizate in lanturile cinematice de avans
e Lanturi cinematice cu structurd mecanica pentru miscari auxiliare 2 Expunerea
e Lanturi cinematice pentru actionarea dispozitivelor de prindere Problematizarea
Dezbaterea
e Lanturi cinematice pentru pozitionare 4 Expunerea
e Lanturi cinematice auxiliare de divizare; Lanturi cinematice de divizare Problematizarea
circulara cu capete divizoare; Divizarea liniara cu ajutorul capului Dezbaterea
divizor; Prelucrarea canalelor elicoidale cu ajutorul capului divizor;
Lant cinematic de divizare cu cruce de Malta; Lant cinematic de
divizare cu clichet; Lant cinematic de divizare cu discuri diferentiale;
Lant cinematic de divizare cu placi de divizare.
o Transferul migcéarii in lanturile cinematice 2 Expunerea
¢ Raportul de transfer al mecanismelor Problematizarea
o Capacitatea de reglare a mecanismului Dezbaterea
e Asocierea lanturilor cinematice. Asocierea in serie a lanturilor
cinematice; Asocierea in paralel a lanturilor cinematice; Asocierea
mixta a lanturilor cinematice
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e Lanturi cinematice de comanda cu structura mecanica
¢ Organe de comanda

¢ Organe de transmitere si executie a comenzilor

o Lanturi cinematice de comanda cu parghie unica

2 Expunerea
Problematizarea
Dezbaterea

Bibliografie minimala

e Mironeasa C., Fartaig C., Masini-unelte, partea I, Editura Universitatii Stefan cel Mare, Suceava
e  Moraru, V., Teoria si practica masinilor — unelte, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1985

Aplicatii (Laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
¢ Notiuni se securitatea si sdnitatea in munca. Acordarea 2 lucrari practice
primului ajutor in caz de accident
e Notiuni generale de cinematica m.u. 2 lucrari practice
e Constructia strungului universal. Lanturi cinematice 2 lucrari practice
¢ Constructia strungului universal. Metode de prelucrare pe 2 lucrari practice
strung a suprafetelor conice
o Filetarea pe strung. Lanfuri cinematice de filetat 2 lucrari practice
e Capul de divizare. Metode de divizare circulare 2 lucrari practice
o Evaluarea activitatii 2 lucrari practice
Bibliografie minimala
e Mironeasa Costel. Magini-unelte. Aplicatii, 2020, Editura Universitatii Suceava
8. Evaluare
Tip Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere d[n
activitate nota finala
e Nivelul de insusire a cunostintelor referitoare la subiectele Evaluare sumativa 60%
expuse. prin examinare scrisa
e Rationamentul privind constructia structurala a unei m.u. | pe baza tematicii de
Curs si al lanturilor cinematice componente la curs. Test
o intelegerea si aplicarea cunostintelor avansate privind docimologic urmat de
structura masinilor-unelte. discutii.
e  Recunoasterea complexitatii maginilor unelte
e  Observarea sistematica a comportamentului studentului Verificare pe parcurs 40%
fata de activitatea din laborator. a rezultatelor obtinute
e Gradul de realizdrii a temelor primite. pentru fiecare lucrare
Laborator | ® Rezultatele obtinute la finalul lucrarii de laborator,
prelucrarea datelor.
e  Fiecare lucrare de laborator se finalizeaza prin intocmirea
unei lucrari ce contine: titlul, aspecte teoretice, materiale
necesare, mod de lucru, observatii si concluzii.

Data completarii Semnadtura titularului de curs Semndtura titularului activitatilor aplicative
Prof.univ.dr.habil.ing. Costel Asist.univ.dr.ing. Ioan TAMASAG
MIRONEASA
24.09.2025 Q

Data avizarii

Semnatura responsabilului de program

26.09.2025

Prof.univ.dr.habil.ingKQO_stel MIRONEASA

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr.ing. Delia Aurora CERLINCA
A

29.09.2025

Data aprobadrii in consiliul facultatii

Semnatura decanului

Prof.dr.ing. Ilie MUSCA

29.09.2025

AT ™~
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