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Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — FO1

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica
Departamentul Mecanica si Tehnologii

Domeniul de studii Mecatronici si Robotica

Ciclul de studii Licenta

Mecatronica

Programul de studii

2. Date despre disciplini

Denumirea disciplinei

Senzori si Sisteme Senzoriale

Anul de studiu | Il | Semestrul | 6 | Tipul de evaluare | Examen
Regimul Categoria formativa a disciplinei DF
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptamana 3 | Curs | 2 | Seminar Laborator/ 1 | Proiect
Lucrari practice
| b) Totalul de ore pe semestru din planul 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator/ 14 | Proiect
de Invatamant Lucrari practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 30
11.b) Tutoriat (pentru 1D)
III. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual (I1.a+11.b+11T) 33
Total ore pe semestru (I.b+11.a+11.b+111+1V) 75
Numarul de credite 3

4. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale/generale

CP4 — desfasoara activitati de cercetare literara
CP13 — instaleaza echipamente mecatronice
CP16 — proiecteazd componente de automatizare

Competente
transversale

5. Rezultatele invatirii

Cunostinte Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul descrie,
identificd si sumarizeaza concepte
fundamentale din mecanica,
electronica, automatica, stiinta
calculatoarelor si tehnologia
informatiei, precum si modul lor de
aplicare in proiectarea si dezvoltarea
sistemelor mecatronice.

Studentul/absolventul

specializarii.

utilizeaza principii si metode
fundamentale si le aplica in
procese specifice domeniului si

Studentul/absolventul deruleaza procese
specifice managementului proiectelor ingineresti
din domeniul mecatronicii (de la faza de
[proiectare pana la livrare, instalare, punere in
functiune si mentenanta), asumand diferite roluri
in echipa si comunicand clar si concis, atat
iverbal cat si 1n scris, rezultatele obtinute.

Studentul/absolventul identifica, selecteaza si
analizeaza surse bibliografice relevante din
domeniul mecatronicii si le utilizeaza in mod
adecvat pentru documentarea, proiectarea si
optimizarea sistemelor integrate, in conformitate
cu standardele tehnico-stiintifice actuale.

Studentul/absolventul demonstreazi autonomie

fin Tnvatare pe problematici specifice domeniului.
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Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

Insusirea cunostintelor de fizica senzorilor. Dezvoltarea abilitatilor de analiza,
sintezd si evaluare a circuitelor cu senzori (CP13).

insusirea de cunostinte teoretice si practice care sa ajute studentii si inteleaga
informatiile prezentate in foaia de catalog a unui sensor (CP4, CP13).

insusirea de cunostinte teoretice si practice de interfatare a senzorilor, de achizitie si
analiza a datelor (CP13).

Utilizarea de software specific pentru proiectarea si simularea sistemelor senzoriale

(CP16)

7. Continutul predarii si invatéirii

Curs

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

o Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului,
tematicii disciplinei, bibliografiei, modului de
evaluare pe parcurs si a celui de evaluare finala,
precum si realizarea altor clarificari necesare

—

expunere, prezentare
in PowerPoint,

e Senzori si traductoare - definitii, clasificare,
caracteristici.

discutie, exemple
demonstrative,

e  Senzori termorezistivi. Tipuri de senzori,
caracteristici, scheme de masura

escoperire dirijata,
studiu de caz,

e Senzori piezorezistivi. Tipuri de senzori,
caracteristici, conditionare, scheme de masura

exemplificare, sinteza
a cunostintelor

e Senzori capacitivi. Tipuri de senzori, principii §i
scheme de masura

e Senzori inductivi. Tipuri de senzori, caracteristici,
aplicatii practice

e Senzori cu semiconductoare. Principii de masura,
caracteristici, tipuri, aplicatii practice

e Senzori acustici. Principiu de masura, caracteristici,
aplicatii practice

e Senzori optici. Principii de functionare, tipuri,
aplicatii practice

e Termocuplu. Principiu de functionare, tipuri de
termocupluri, caracteristici, scheme de masura

e  Alte tipuri de senzori si traductoare. Principii de
functionare, caracteristici, aplicatii

Sistemul senzorial (roboti, automobile) ;
Generalitati. Clasificarea senzorilor folositi in
sisteme:

-senzori interni

-senzori externi

e Senzori interni; Sarcini Thdeplinite Tn sistem
(determinarea pozitiei) Senzorul de deplasare
(analogic, numeric), viteza, acceleratie

o Senzori externi; Senzori tactili, senzori tactili in
retele matriceale electro-optice, de tip rezistiv, cu
fibra cu carbon, magnetorezistive, magnetostrictive,
piezoelectrice, cu detectie tridimensionala, -Pielea
artificiala

e  Sisteme senzoriale cu microprocesor

2

Bibliografie minimala recomandata

e Valer Dolga Senzori si traductoare,
Gacsadi A., Bazele roboticii ,

Ivanescu, M, Roboti industriali,
Popescu, D., Senzori si interactiunea cu mediu tehnologic,
Sen Gupta
Dumitriu A., Bucsan C., Demian T.,

Editura Eurobit, Timisoara, 1999
Curs Universitatea Oradea , 2008
Editura Universitaria Craiova, 2006

Universitatea Politehnica, Bucuresti, 1998.

Smart Sensors and Sensing Technology (eBook) Springer, 2008
Sisteme senzoriale pentru roboti Editura MEDRO, Brasov, 1996

Aplicatii (seminar / laborator / lucrari practice / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
e Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu 2 [Studiu de caz,
continutul laboratorului, prezentarea unor detalii demonstratie,
organizatorice, norme de securitate si sdnatate in problematizare,
ﬁl}nca. e TizAnd — experiment, aplicatii
. o frTs]l(l)rCaurg?u‘feérilggSturll utilizand termistori, 2 practice, conversatie
o Senzori de distanta ultrasonici 2
e  Masurarea deplasarilor utilizand senzori inductivi 2
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e  Maisurarea fortelor si momentelor de Tncovoiere cu 2
marci tensometrice

e  Detectia obiectelor din imagini video. 2

e Evaluare. Recuperari

Bibliografie minimald recomandata

e Indrumar de laborator format electronic
e Foi de catalog pentru senzori si traductoare

8. Evaluare

Tip activitate

Criterii de evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota

Lucrari practice

la laborator;

Participarea activa la laborator
Independenta deciziei in timpul lucrarilor.
Colaborarea in echipa la lucrari

realizarii etapei prezentate
de cadru did. la inceputul
orelor, desfasurare de ore
interactive, evaluare
periodica. Prezentare
minireferate.

finalad
Curs Calitatea raspunsului la evaluarea finala, (oral si in | Evaluare/Examen, scris care 60%
SCris) se finalizeaza printr-0
Participarea activa/interactiva la curs verificare orala a gradului de
indeplinire a cerintelor si de
intelegere din lucrarea
scrisa.
Seminar
Laborator/ Ritmul asimilarii cunostintelor aplicative introduse | Urmadrirea sistematica a 40 %

Proiect

Data completarii

Grad didactic, nume, prenume,
semnadtura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de aplicatie

24.09.2025

Sl.univ.dr.ing. Geyclilylatil’ls ROTARU

Sl.univ.dr.ing. ~ Al s ROTARU

Data avizarii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

26.09.2025

SLuniv.dr.ing. Gelu-Mari(is RODARU

pes

Data avizarii in departament

Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament

29.09.2025

Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA

(=

Data aprobdrii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

29.09.2025

Prof.univ.dr.ing. Ilie MUSCA

Tﬁ

= i
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