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Anexa 1. Fisa disciplinei R40 — FO1

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica
Departamentul de Mecanica si Tehnologii
Domeniul de studii Inginerie industriala
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Tehnologia constructiilor de masini

2. Date despre disciplina

Denumirea disciplinei

DISPOZITIVE TEHNOLOGICE

Anul de v Semestrul 7 Tipul de evaluare Examen
studiu
Regimul disciplinei Categoria formativa a disciplinei DS
DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementard
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
I a)Numar de ore pe saptamana 3 Curs | 2 Seminar Laborator 1 Proiect
I b)Totalul de ore din planul de invatamant 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator 14 Proiect
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 55
11.b) Tutoriat (pentru 1D)
III. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual (I1.a+11.b+I11) 30
Total ore pe semestru (I.b+1l.a+11.b+I11+1V) 100
Numarul de credite 4
4. Competente specifice acumulate
Competente CP2 - concepe si executa modelul fizic al unui produs si programeaza productia

profesionale/generale | CP6 - defineste si interpreteaza cerinte tehnice

CP17 - aduna informatii tehnice

Competente
transversale

5. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul  explica
teoretice, rezultate experimentale
documentatie tehnica asociate produselor,
fenomenelor si proceselor industriale.

rezultate

Studentul/absolventul opereaza cul
Sl.procedee, procese si echipamente
“Ide fabricatie cu indepartare de
material, addugare de material si

redistribuire de material.

Studentul/absolventul selecteaza si utilizeazd surse
bibliografice specifice domeniului.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

Cunoasterea problematicii generale cu privire la rolul si importanta DT, precum si structura

unui DT

Proiectarea unui DT: calculul oportunitatii, dimensionarea si verificarea elementelor

structurale.

Cunoasterea constructiilor tip de elemente sau ansambluri caracteristice DT

7. Continutul predirii si invitarii

Curs

Nr. ore

Metode de predare Observatii

Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii | 2

prelegere, incurajarea




disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a celui dialogului, prezentare in

de evaluare finala, precum si realizarea altor clarificari necesare power-point pentru
Dispozitivul tehnologic - date generale: fixarea informatiilor,
1.1.Sisteme tehnologice in ingineria mecanica 4 converstie.
1.1.1. Sistemul tehnologic din domeniul prelucrarilor prin
aschiere

1.1.2. Sistemul tehnologic de control

1.1.3. Sistemul tehnologic de asamblare

1.1.4. Sistemul tehnologic din alte domenii ale ingineriei

industriale

1.2.Dispozitivului tehnologic in ingineria mecanica

1.2.1. Sisteme de prelucrare tip

1.2.2. Dispozitivul Tn cadrul sistemelor tehnologice

1.2.3. Rolul dispozitivelor de prelucrare

1.2.4. Scopul dispozitivelor

1.2.5. Conditii tehnice impuse dispozitivelor

1.2.6. Structura functional-organologica a dispozitivelor
1. Clasificarea dispozitivelor

2. Bazele Conceptiei DT: 4
2.1.0Orientarea Tn dispozitive tehnologice
2.1.1. Definitia orientarii
2.1.2. Baze de cotare ale pieselor
2.1.3. Grade de libertate
2.1.4. Baze de orientare ale pieselor
2.1.5. Principiul orientarii pieselor in DT
2.1.6. Simbolizarea informationala a bazelor de orientare
2.2.Fixarea n dispozitive tehnologice
2.2.1. Rolul si necesitatea fortelor de fixare
2.2.2. Torsorul fortelor
2.2.3. Forte de orientare
2.2.4. Forte de fixare
2.2.5. Calculul fortelor de fixare limita
2.3.Precizia de instalare in dispozitive tehnologice
2.3.1. Relatia generala de calcul a preciziei de instalare
2.3.2. Eroarea de orientare
2.3.3. Eroarea reala de orientare,
2. Calculul erorii de instalare pentru cazuri caracteristice de
orientare

3. Constructia Elementelor de orientare EO: 4

3.1.  EO pentru suprafete plane,
3.2.  EO pentru suprafete cilindrice si conice,

3.3. EO fixe,
3. EOreglabile, autoreglabile
4. Constructia Elemente de Fixare in dispozitive EF: 4

4.1.  Elemente EF de fixare tip surub,

4.2.  Elemente EF tip pana,

4.3. Elemente EF de fixare tip excentric,
4. Elemente EF de fixare tip brida,

5. Mecanisme de centrare MC 4
5.1.  Particularitati functionale ale MC,
5.2.  Constructii de MC tip menghine de centrare,
5. Solutii constructive de ghidare la MC

6. Mecanisme autocentrante de fixare: 4

6.1.  Particularitati constructive si functionale,
6.2. Mecanisme MA cu filci,
6.3.  MA cu parghii,
6.4.  MA cu pene,
6.5.  MA cu plunjere ghidate,
6. MA cu elemente elastice

7. Dispozitivarea sistemului tehnologic de prelucrare 2
8. Sistemul tehnologic de masurare si control
TOTAL 28

Bibliografie minimald recomandata

1. RataV, Severin T - Managementul proiectarii dispozitivelor mecanice. Editura MatrixRom, Bucuresti, 2008.

2. Tarasi, P., Ciobanu, M., Teodorescu, R., Scule aschietoare pentru prelucrarea metalelor: Indrumar de laborator, Suceava,
Atelierul de multiplicare al Institutului.

3. Traian Lucian SEVERIN, Emil MILITARU "SIGURANTA INF UNCTIONAREA SISTEMELOR TEHNOLOGICE,




Autori: Vasile RATA - MUNTEAN , Constantin MILITARU, , Editura Standardizarea, ISBN 978-606-8032-44-3,
Bucuresti 2012.

4. Rata Vasile, SEVERIN Traian Lucian "DISPOZITIVE TEHNOLOGICE - Elemente de proiectare si Constructie, , Editura
Matrix, 2011, ISBN 978-973-755-672-1.
5. Vasile RATA MUNTEAN, Traian Lucian SEVERIN "Managementul proiectdrii dispozitivelor mecanice, , Editura
MATRIX ROM Bucuresti, 2008 ISBN 978-973-755-439-0.
Aplicatii (seminar / laborator / lucréri practice / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu 2 expunere orala,
continutul laboratorului, prezentarea unor detalii organizatorice, conversatie, exemple
norme de securitate si sanatate in munca demonstrative,
2. Studiul orientarii si fixarii pieselor cu suprafete plane; 2 descoperire dirijata,
3. Sisteme si erori de orientare la prelucrarea pieselor studiu de caz,
cilindrice si conice; 2 exemplificare, sinteza a
4. Determinarea experimentala a preciziei de prelucrare a cunostintelor
pieselor orientate in dispozitive cu bolfuri paralele; 2
5. Studiul erorilor de orientare la prelucrarea pieselor tip
arbori; 2
6. Studiul fixarii pieselor folosind mecanisme cu bride; 2
7. Recuperare, evaluare orala si scrisa. 2
TOTAL 14

Bibliografie minimala

1. RataV, Severin T - Managementul proiectarii dispozitivelor mecanice. Editura MatrixRom, Bucuresti, 2008.

2. Tarasi, P., Ciobanu, M., Teodorescu, R., Scule aschietoare pentru prelucrarea metalelor: Indrumar de laborator, Suceava,
Atelierul de multiplicare al Institutului.

3. Traian Lucian SEVERIN, Emil MILITARU "SIGURANTA IN FUNCTIONAREA SISTEMELOR TEHNOLOGICE,
Autori: Vasile RATA - MUNTEAN , Constantin MILITARU, , Editura Standardizarea, ISBN 978-606-8032-44-3,
Bucuresti 2012.

4. Rata Vasile, SEVERIN Traian Lucian "DISPOZITIVE TEHNOLOGICE - Elemente de proiectare si Constructie, , Editura
Matrix, 2011, ISBN 978-973-755-672-1.

5. Vasile RATA MUNTEAN, Traian Lucian SEVERIN "Managementul proiectirii dispozitivelor mecanice, , Editura
MATRIX ROM Bucuresti, 2008 ISBN 978-973-755-439-0.

8. Evaluare
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere din nota
finala
Curs - definirea conceptelor de bazd cum ar fi dispozitivEvaluare orald 60%
tehnologic, orientare, fixare/strangere, mecanism
- utilizarea corecta a termenilor de specialitate specifici
disciplinei;
- explicarea si interpretarea unor idei, proiecte, procese
educationale, precum si a continuturilor teoretice si
practice specifice disciplinei;
analiza critica a modelelor teoretice privind
automatizarea proceselor industriale;
Seminar B N
Laborator/ Media notelor acordate la lucrari practice Evaluare continud pe parcursul |{40%
Lucrari practice Teste de la laborator semestrului (pe baza activitatilor
individuale si de grup
desfasurate in cadrul
laboratoarelor realizate)
Proiect

D o Grad didactic, nume, prenume, Grad didactic, nume, prenume,
ata completarii < . ! 9 . . )
semnatura titularului de curs semnatura titularului de aplicatie
24.09.2025 Sef lucr. dr. ing. Traian Lucian SEVERIN Sef lucr. dr. ing. Traian Lucian SEVERIN
Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program
26.09.2025




Data avizarii In departament

Grad didactic, nume, prenume, semnitura directorului de departament

29.09.2025

Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnéatura decanului

29.09.2025

Prof.univ.dr.ing. Ilie MUSCA




