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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea de Inginerie Mecanicd, Autovehicule si Robotica
Departamentul de Mecanica si Tehnologii

Domeniul de studii

Inginerie industriala

Ciclul de studii

Licenta

Programul de studii

Tehnologia constructiilor de masini

2. Date despre disciplina
Denumirea disciplinei Proiectarea tehnologiilor pe sisteme flexibile de fabricatie
Anul de v Semestrul 7 Tipul de evaluare Examen
studiu
Regimul disciplinei Categoria formativa a disciplinei DS
DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementard
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
I a)Numar de ore pe sdptdmana 3 Curs | 2 Seminar Laborator 1 Proiect
I b)Totalul de ore din planul de invatamant 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator 14 Proiect
Distributia fondului de timp pe semestru ore
11.a) Studiu individual 55
11.b) Tutoriat (pentru 1D)
I11. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):
Total ore studiu individual (I1.a+11.b+I11) 30
Total ore pe semestru (I.b+1l.a+11.b+I11+1V) 100
Numarul de credite 4

4.

Competente specifice acumulate

Competente
profesionale/generale

CP2 - concepe si executa modelul fizic al unui produs si programeaza productia
CP6 - defineste si interpreteaza cerinte tehnice

CP17 - aduna informatii

tehnice

Competente
transversale

5.

Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

teoretice,

Studentul/absolventul
rezultate

explicd rezultate]
experimentale  si
documentatie tehnica asociate produselor,
fenomenelor si proceselor industriale.

Studentul/absolventul opereaza cul
Jprocedee, procese si echipamente
de fabricatie cu indepartare de
material, adaugare de material si
redistribuire de material.

Studentul/absolventul selecteaza si utilizeazd surse
bibliografice specifice domeniului.

6.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei

introducerea interesului pentru SFF si aplicatiile lor industriale
modalitati de integrare a MU si RI in SFF.informarea studentului despre formele flexibile de
abordare a proceselor tehnologice.
determind aprofundarea cunostintelor insusite la disciplnele fundamentale, in domeniu
ingineriei industriale si mecanice
simbolizarea automatizarii prin grafica si limbaj specific




7. Continutul predirii si invitarii

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Total 28 de ore
e  Curs introductiv. Prezentarea obiectivelor cursului, tematicii 2
disciplinei, bibliografiei, modului de evaluare pe parcurs si a
celui de evaluare finald, precum si realizarea altor clarificari expunere orala,
necesare conversatie, exemple si
e Conceptul de Sistem flexibil de fabricatie (SFF). Definitie, 2 descoperire dirijatd,
structura, functie studiu de caz,
o  Gradul de flexibilitate si de automatizare ale SFF 2 exemplificari,
Treptele de automatizare in fabricatia flexibila sinteza cunostintelor
e  Structuri specifice de sisteme flexibile de fabricatie 2
e  Cerinte privind integrarea MU in SFF 1
e Alimentarea automata cu piese si scule a SFF 2
e  Transport uzinal flexibil. Robocare i’
e  Sistemul de comanda al SFF >
e  Supraveghere, diagnostic si control in SFF 3
e  Simbolizarea automatizarii prin grafica si limbaj specific - 2
Grafcet
e Notiuni de CIM 2
e  Sisteme flexibile robotizate 2
1. Concluzii 1

Bibliografie minimala recomandata

1. Abrudan, I., Sisteme flexibile de fabricatie, Concepte de proiectare si management. Editura Dacia, Cluj-Napoca.
2. Catrina D., Velicu St., Zapciu M. ., [2005]. Sisteme flexibile de productie, Ed. Printech, Bucuresti.
3. Catrina D., [2003]. Sisteme flexibile de prelucrare prin agchiere, Ed. Bren, Bucuresti.
4. Chirita B., [2007], Sisteme flexibile de fabricatie, Ed. Alma Mater, Bacau.
5. Dusa,. P., [2001], Proiectarea tehnologiilor pe sisteme flexibile, Editia a Il a, Editura TEHNICA INFO, CHISINAU.
6. Zetu D., Carata E., [2001]. Modelarea si simularea sistemelor de fabricatie, lasi: Junimea.
7. Internet: aplicatii cu SFF, componente SFF
Aplicatii (seminar / laborator / lucrari practice / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
e Laborator introductiv. Familiarizarea studentilor cu | 2 Introducere in tematica,
continutul laboratorului, prezentarea unor detalii conversatie, exemple
organizatorice, norme de securitate si sanitate in munca studiu de caz,
e Componentele sistemului robot KUKA KR 125; grupuri de 2...4 studenti,
e  Controlul si navigarea robotului KUKA KR125; 2 !Jtilizarea} docymentelor
e Deplasarea robotului cu ajutorul sistemelelor de informative din
coordonate: axial, world, tool, base; laborator (lucrari
e Realizarea de programe folosind miscarile: punct cu 2 p_ractlce) .
punct, liniar si circular. Standul KUKA; 2 sinteza cunostintelor
e  Programarea unei scule folosind una din cele doud 2
metode: metoda XY Z-referinta, metoda XYZ-4 puncte.
Distribuirea incarcarii bratului roboului. 2
Mentenanta si arhivarea programelor de productie ’
TOTAL 14

Bibliografie minimala

1. Lucrari de laborator, material didactic pregatit de cadru didactic

2. Programarea robotului Kuka. Manual de programare.

3. Indrumar de laborator. Sisteme flexibile de fabricatie, Universitatea Suceava.

8. Evaluare

Tip activitate

Criterii de evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota
finala

Curs Capacitate de asimilare si sinteza, corectitudinea si Evaluare orala
completitudinea cunostintelor asimilate, intelegerea de 60%
lansamblu a importantei disciplinei, coerenta logica.

Seminar

Laborator/ - Implicarea activa la nivelul activitatilor practice Evaluare continua pe parcursul

Lucrari practice realizate in maniera individuala sau la nivel de grup semestrului (pe baza activitatilor
- Constiinciozitatea efectuarii sarcinilor de lucru individuale si de grup 40%

- Selectarea, utilizarea corectd si combinarea adecvata a
metodelor de rezolvare a problemelor de analiza a
sistemelor ingineresti;

- Utilizeze principiilor de modelare a structurilor de
rezistenta,

- Interpretarea corecta a rezultatelor si formularea

desfasurate Tn cadrul
laboratoarelor: realizare)




concluziilor pe baza rezultatelor obtinute

Proiect

Data completarii

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de aplicatie

24.09.2025

Sef lucr. dr. ing. Traian Lucian SEVERIN

Sef lucr. dr. ing. Traian Lucian SEVERIN

Data avizarii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

26.09.2025

Data avizarii In departament

Grad didactic, nume, prenume, semnitura directorului de departament

29.09.2025

Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

29.09.2025

Prof.univ.dr.ing. Ilie MUSCA




