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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor
Departamentul de Electrotehnica
Domeniul de studii Ingineria Autovehiculelor
Ciclul de studii Licenta
Programul de studii Echipamente si sisteme de comanda si control pentru autovehicule

2. Date despre disciplini

Denumirea disciplinei ‘ ELEMENTE DE PROIECTARE IN DINAMICA AUTOVEHICULELOR

Anul de studiu_| Il | Semestrul | 6 | Tipul de evaluare | v
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionala, DFA — facultativa

3.  Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

I a) Numar de ore pe saptimana 2 Curs Seminar Laborator/ Proiect | 2
Lucrari
practice
I b) Totalul de ore pe semestru din 28 | Curs Seminar Laborator/ Proiect | 28
planul de invatamant Lucrari
practice
Distributia fondului de timp pe semestru ore
I1.Studiu individual 25
IT1. Examinari 3
IV. Alte activitati (precizati):

Total ore studiu individual (11+111) 22
Total ore pe semestru (1.b+11+I11+1V) 50
Numarul de credite 2

4. Competente specifice acumulate

Competente
transversale
Competente CP1 Ajusteaza proiectele produselor (Ajusteaza proiectele de produse sau de parti de produse astfel incat
profesionale acestea sd indeplineasci cerintele.)
CP13 Gestioneaza proiecte de inginerie (Gestioneaza resursele, bugetul, termenele si resursele umane aferente
proiectelor de inginerie si planifica programe si orice activitdti tehnice relevante pentru proiect.)

5. Rezultatele invatirii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul aplica

Studentul/absolventul identifica si principii si metode de baza si Studentul/absolventul selecteaza si analizeaza

explica conceptele, teoriile si metodele | rezolva probleme asociate sursele bibliografice specifice domeniului.

de baza ale domeniului ingineriei reprezentarilor grafice, bazelor

autovehiculelor si ale de date, modelarii si simularii Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in

specializarii. sistemelor si proceselor din invatare pe problematici specifice domeniului
domeniul autovehiculelor.

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general al disciplinei - Aprofundarea unor principii de baza in teorie si practicd de dinamica
autovehiculelor rutiere.

- (Insusirea si valorificarea conceptelor de bazi din domeniul dinamicii
autovehiculelor rutiere.




7. Continutul predirii si invatarii

Curs

Nr.
ore

Metode de predare

Observatii

Bibliografie minimala recomandata

Aplicatii (seminar / laborator / lucrari practice / proiect)

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

1. Sedintd introductivd, Prezentarea unor detalii organizatorice,
norme de securitate si sandtate in munca

- STUDIUL SOLUTIILOR SIMILARE SI AL TENDINTELOR
DE DEZVOLTARE

2. - PARAMETRII CONSTRUCTIVI Al AUTOVEHICULELOR
- DEFINIREA CONDITIILOR DE AUTOPROPULSARE

3. - REACTIUNILE NORMALE ALE CAIl DE RULARE
ASUPRA ROTILOR AUTOVEHICULELOR
- CALCUL DE TRACTIUNE

4. - STUDIUL SI DETERMINAREA PERFORMANTELOR
IDINAMICE DE TRECERE SI DEMARARE ALE
IAUTOVEHICULELOR

- PERFORMANTELE DE FRANARE ALE
AUTOVEHICULELOR

5 - PERFORMANTELE CONSUMULUI DE COMBUSTIBIL

6. - STABILITATEA SI MANIABILITATEA
AUTOVEHICULULUI

7. Evaluare

Expunere, discutii,
problematizare,
studiu de caz

Bibliografie minimald recomandata

Jazar Reda, Vehicle Dynamics, Springer , 2014;

ook whE

Published by Elsevier Ltd., 2009;

Sincron, 2005;

Negrus, E.; s.a., Incercarea autovehiculelor. Bucuresti, Edit. Didactica si Pedagogica, 1983;
Otat, V.; s.a., Dinamica autovehiculelor. Craiova, Edit. Universitaria, 2005;
Abe, M., Vehicle Handling Dynamics, Theory and Application. Oxford, Butterworth-Heinemann,

Tabacu S., s.a. Dinamica Autovehiculelor —Indrumar de proiectare, Editura Universitatii din Pitesti, 2004;
Andreescu, C., Dinamica autovehiculelor pe roti, Vol.1. Bucuresti, Edit. Politehnica Press, 2010;

7.  Todorut, A., Bazele dinamicii autovehiculelor. Algoritmi de calcul, teste, aplicatii. Cluj-Napoca, Edit.

8. Evaluare

. - — Pondere din
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare <
nota finala
Evaluare finala - Capacitatea de aplicare si prezentare | - Prezentare orala proiect 60%
Evaluare pe parcurs | @ c_unq_stm';el(?r as1mlla}te la curs in ["_Evaluare continua pe parcursul semestrului
aplicatii practice de proiectare (pe baza activitatilor individuale si de grup 40%
- Gradul de insusire a metodicii de desfasurate in cadrul laboratoarelor: realizare
proiectare proiect)

Data completarii semnadtura titularului de curs

Grad didactic, nume, prenume,

Grad didactic, nume, prenume,
semnatura titularului de aplicatie

25.09.2026 As. dr. ing. BENIUGA Marius-Constantin

As. dr. ing. BENIUGA Marius-Constantin

Data avizarii Grad didactic, nume, prenume, semnatura responsabilului de program

Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA

Data avizarii in departament Grad didactic, nume, prenume, semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr.ing. Delia-Aurora CERLINCA

Data aprobarii in consiliul facultatii

Grad didactic, nume, prenume, semnatura decanului

Prof.univ.dr.ing. Ilie MUSCA




